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简介

感谢您的本次惠顾！我们开发footscan 足底压力分析系统的目的在于进行最先进的步态
记录和分析。footscan  9软件操作简单，可以准确记录受试者在裸足和穿鞋状态下的静态
和动态足底压力数据。

本文档由两个主要部分组成。安装指南将向您展示要进行第一次测量，应该如何正确设置
硬件和软件。用户手册为您提供了footscan  9软件所有功能的概述。

前言的其余部分介绍了Materialise Motion及旗下产品的常规信息，以及本文档中使用的符
号约定。

期待footscan 系统为您带来舒心的使用体验。

®
®

®

®
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关于Materialise Motion

Materialise Motion借助享有盛誉的 footscan  系统，通过品类丰富的设备，为客户提供高
精度动态压力测量的专业级解决方案。我们的主要目标是为客户提供性能最佳且经济实惠
的压力测量系统，以获得准确的测量结果，并采用最为简单直观的硬件和软件用户界面，以
方便使用。

为了实现这些目标，我们的软硬件开发人员使用行业顶尖技术打造了这套高质量的压力测
量系统，以用于常规、临床、科学和工业用途。我们与多所国际知名大学携手合作，以验证
footscan  系统的软硬件参数。为了确保客户的满意度，我们会为所有产品提供支持。

支持

Materialise Motion提供以下支持选项：

本《安装指南和使用手册》。
Materialise Motion网站：http://www.materialisemotion.com。
联系您的区域分销商。如需获取完整的分销商名单，请访
问http://www.materialisemotion.com。
如果您无法找到区域分销商，请发送电子邮件至support.motion@materialise.be联
系Materialise Motion的支持部门。请附上产品序列号、系统配置、屏幕截图和详细的故
障描述。
如果上述支持选项未能解决问题，您可以在以下时间拨打我们的支持电话：周一至周五
9:00 至 16:00（东一区时间）。
如需维修产品，请与您的区域分销商联系，或发送电子邮件
至support.motion@materialise.be联系Materialise Motion的支持部门，启动退货授权
(RMA) 流程。

预售和销售

如需了解关于预售或销售的信息，请联系您的区域分销商。如果您无法找到区域分销商，请
直接通过sales.motion@materialise.be联系Materialise Motion。

全球总部

Materialise Motion 
De Weven 7 
B-3583 Paal 

Belgium 
电话：+32 (0) 14 23 20 31 
传真：+32 (0) 14 23 53 90

®

®

RS-PRD-00685-003 7

http://www.materialisemotion.com
http://www.materialisemotion.com
mailto:support.motion@materialise.be
mailto:support.motion@materialise.be
mailto:sales.motion@materialise.be


产品概述

总体而言，所有footscan 系统的运行方式均相同：

footscan 平板使用 X-Y 矩阵压阻式传感器依次扫描
以测量足底压力。当受试者在平板上站立或行走时，系
统会记录压力数据。

接下来，系统将通过footscan  9软件对数据进行处
理。之后，软件将生成足部压力图像。图像色阶从蓝色
（压力最小值）到红色（压力最大值）不等。此外，系统还
会计算若干物理性质，以便进一步分析测量结果。

Footscan 入门级压力分析系统有 3 种规格可供选择：0.5m、1m 和 1.5m。压力平板采用固
定式（0.5m 和 1m 系统）或可拆卸式 USB 电缆（1m 重型和 1.5m 系统），可直接连接至计算
机的 USB2 端口。无需使用其他供电装置。附录18介绍了更多技术信息。

0.5m 入门级系统 1m 入门级系统 1.5m 入门级系统

1m 入门级重型系统

Footscan 接口盒系统同样有 3 种规格可供选择：0.5m、1m 和 2m。接口盒系统
由footscan 接口盒、压力平板和连接电缆组成：

®

®

®

®

®
®
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0.5m 压力平板

1m 压力平板

2m 压力平板

接口盒

6m 模拟同轴电缆（如有需要，可选择更长的电缆）。

5m USB 电缆 A-B

供电装置

电源线（具体国家/地区版本视订单而定）。

footscan  安全加密狗是一款 USB2 硬件保护装置，可以在不插入footscan 压力平板的情
况下运行footscan  9软件。

3D 扫描器可用于制作足部三维图像，如需了解更多信息，请参阅 3D 扫描器附带的手册。

® ®
®
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本文档使用的符号约定

本指南中使用的符号样式规定如下：

警告。请仔细通读此说明。

提示或注释。

此文本适用于特定的模块。

 按钮 指软件用户界面中的按钮。

复选框 指软件用户界面中的复选框。

单选按钮 指软件用户界面中的单选按钮。

文本框 指软件用户界面中的文本输入框。

下拉 指软件用户界面中的下拉选项。

文件 指电脑中的文件。

目录 指电脑中的目录。
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部分 1

安装指南
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章节 1

常规信息

本章介绍了关于footscan 产品的重要信息。这些信息包含安全使用和维护产品的建议，以
及产品的保修条款和条件。本章还总结了footscan  9软件的最低系统要求和最终用户许可
协议 (EULA)。

转到下一章前，请仔细阅读以下内容。

®
®
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1.1 符号

产品、包装或文件可能会标注以下符号：

注意，请仔细阅读这些说明。如果产品标签标有该符号：即表
示请查阅随附文档。

提示或注释。

根据欧盟《关于报废电子电气设备 (WEEE)》指令
(2002/96/EC) 标注的标识。

序列号。

制造商。

符合欧盟《关于限制在电气和电子设备中使用某些有害物质
(RoHS)》指令 (2002/95/EC) 的规定。

根据《中华人民共和国污染防治条例》(SJ/T11364-2006) 标注
的标识。

符合欧盟指令规定的 CE 标志。

B 型应用部件。

此面朝上。

易碎品。

RS-PRD-00685-003 14



避免淋雨。

包装储存温度限制。

可回收包装。

可回收包装（纸板材料）。

含有或存在天然橡胶/乳胶。

RS-PRD-00685-003 15



1.2 预期用途

footscan 足底压力分析系统专为人体设计，采用最先进技术，可用于在平衡和/或步态（跑
步/行走）锻炼时进行静态和动态足底压强测量。

CE 标准的医疗设备 Materialise footscan  9软件旨在根据此数据，实现静态和动态人体移
动数据和参数的可视化。利用该应用，可以为患者量身设计矫正器，并通过增材制造生产。

测量的操作和说明和治疗或矫正处方的开具应由经过培训的专业人员完成。

®

®
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1.3 禁忌症

如果客户在行走或跑步时存在稳定性问题，此类群体在测量期间可能需要帮助。

如果患者和用户对乳胶中的某些蛋白质过敏，此类群体应注意 1m EL HD、1.5m EL 和 2m
高级/高端版footscan 压力平板表面的顶部橡胶防护层含有天然干胶和合成橡胶混合物，应
采取预防措施，以避免与裸露皮肤接触。

®
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1.4 常规安全信息

本节包含有关安全方面的重要说明。请仔细阅读以下内容。

使用footscan 系统前，所有用户均应阅读安装指南和用户手册，并将本文档置于随时
可供用户查阅之处。
进行测量前，有关人员应指导客户如何在footscan 压力平板上行走或跑动。
如果客户因使用footscan 系统或系统故障而受伤，在已采取所有预防措
施、footscan 系统得到良好维护并按预期用途使用的情况下，请向制造商Materialise
Motion报告此类事件。
所有直接或间接连接footscan 系统的设备（如个人电脑及其外围设备、测力板、触发装
置、同步摄像头等）必须按照 EN 60601-1 标准进行配置。如有疑问，请咨询符合资质的
技术人员。
确保客户与上述任何设备（除测量所需的设备，如测力板）或其他不符合 EN 60601-1 标
准的设备之间保持 1.5 米的安全距离。
使用的个人电脑应符合非医疗设备的相应安全标准 (EN 60950)。
请勿将footscan 系统（压力平板、电缆等部件）置于产生强电磁场或静电场的设备或电
源线附近；如有必要，可重新调整位置。
请勿在规定的环境温度和湿度范围外操作或存放footscan 系统，请避免阳光直
射footscan 系统，请勿在潮湿环境使用footscan 系统。
请将footscan 压力平板安装于坚实的防滑表面，确保平板得到充分支撑，客户所处的
整个跑道均可有效防滑。
请将footscan 压力平板安装于长度足够的跑道，使客户能够以自然的步态行走或奔
跑。
如需消除地面和footscan 压力平板之间的高度差，可以将footscan 压力平板嵌入地面
或使用抬升跑道（可从Materialise Motion或该公司的当地经销商处购买）。
请采用适当的隔离方法，避免footscan 压力平板的测量面与破损皮肤直接接触。
保护测量面，以防受到高强度冲击或尖锐物体破坏。测量面的凹痕或损毁会影响测量，
并且可能会永久损坏压敏层和电子元件。因此，在进行此类测量时，请使用保护罩，如
厚度为 3-5mm 的 EVA 材料（乙烯-醋酸乙烯酯片材）。
保护footscan 平板电缆及接头，以防意外损坏。确保人员不会被电缆绊倒。使用电缆导
管或其他方式覆盖并保护电缆。
请勿过度弯曲footscan 电缆。
请勿用电缆抬起footscan 平板，切勿拉扯电缆。
请勿拉伸footscan 平板的电缆。
不使用时，请将footscan 压力平板平放（测量面朝上）或存放于包装箱或航空护运箱
中。如果没有足够的支撑物，请勿垂直存放footscan 平板（电缆始终朝上），请勿在测量
面上放置任何重物。
请勿使用不适用或未经批准的第三方配件或非原厂备件，否则可能导致故障或测量有
误，使保修失效。
footscan 系统不适用于富氧环境。

®

®
®

®

®

®

®
® ®

®

®

® ®

®

®

®
®

®
®

®

®
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1.5 安全检查

本节包含有关安全方面的重要说明。请仔细阅读以下内容。

每次测量前，请目视检查footscan 平板的测量面，如果保护贴纸或橡胶出现松动或损
坏，以至于客户可能会绊倒或受伤，请勿使用footscan 平板。可从Materialise Motion或
其当地经销商处订购替换贴纸和橡胶。
每次测量前，请目视检查电缆和客户使用的跑道，确保在测量时能够最大限度地保障客
户安全。
每周检查一次电缆和接头。如果电缆损坏，请勿使用系统。用户可自行更换可拆卸电
缆，可从Materialise Motion或其当地经销商处购买替换电缆。

®
®
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1.6 测量面维护

为确保客户安全，请在随后客户测量前对footscan 平板或鞋垫式传感器进行消毒（如适
用）。
可使用适用的消毒液或中性洗涤剂对测量面进行清洁和消毒。
请勿将清洁或消毒产品直接倾倒或喷洒于footscan 平板，如需清除污垢,请使用湿抹
布。
使用前请确保footscan 压力平板的测量面完全干燥。
请勿使用对 PVC、聚碳酸酯塑料、橡胶或铝制材料有害的侵蚀性清洁或消毒产品。
请勿使用溶剂型、易燃性或磨蚀性的清洁或消毒产品。
请勿将footscan 系统的任何部分浸入水或其他液体中。
请勿对footscan 平板及其任何组件进行杀菌处理。

®

®

®

®
®
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1.7 校准和维修

Materialise Motion 建议每年将 footscan  系统送至 Materialise Motion，对压敏层
(PSL) 进行更换和校准。请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联系
Materialise Motion 的支持部门，以获得我们的 RMA（退货授权）程序。
footscan  系统内没有任何用户能够自行维修的部件。拆卸 footscan  系统将导致保修
失效。
只有 Materialise Motion 总部的合格人员有权对 footscan  系统进行维修，请发送电子
邮件至 support.motion@materialise.be 联系 Materialise Motion 的支持部门，以获得
我们的 RMA（退货授权）程序。
请保存 footscan  系统的原包装，以便用于将 footscan  系统送至 Materialise Motion
维修或更换压敏层 (PSL)。

®

® ®

®

® ®
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1.8 欧盟 (EU) 客户信息

Footscan  产品符合欧盟《关于报废电子电气设备 (WEEE)》指令 (2002/96/EC)，标有相关
标记。

如果产品或文件标注此标记，即表明该产品不得作为家庭废弃物处理。
而是应将该产品移交至适用的电气和电子设备回收点。废弃物处理流程
必须按照当地的环境条例进行。如需了解有关处理本产品的详细信息，
请联系购买本产品的经销商、处理家庭垃圾的服务机构或当地的市政办
事处。

此外，还可以将该产品送回 Materialise Motion 进行处理或以旧换新。请发送电子邮件至
support.motion@materialise.be 联系 Materialise Motion 的支持部门，以获得我们的
RMA（退货授权）程序。

®
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1.9 有限保修条款及条件

Materialise Motion的产品自交付之日起一年内保证无材料或工艺缺陷（即“保修期”）。
如果产品在保修期内被确定为存在缺陷，Materialise Motion 有责任对该产品进行维
修。
本保证书规定的维修是消费者唯一的排他性补偿措施，也是 Materialise Motion 对产品
缺陷应承担的唯一责任。
保修期内更换的任何部件都将成为 Materialise Motion 的财产。
保修期内更换的部件将享受为期 90 天的维修保修或剩余产品保修期，以时间较长者为
准。之后，产品保修期将不再延长。
退回产品前，客户应使用联系信息部分列出的所有支持选项。
退回产品前，客户应先联系 Materialise Motion 的支持部门（联系信息详见第 6 页），以
获得 Materialise Motion 退货材料授权 (RMA) 的程序和表格。收到并确认客户填写的
表格后，Materialise Motion 的客户支持部门将向客户发放相应的 RMA 编号。如果退货
产品没有有效的 RMA 编号，该产品将被拒收。
客户应预付向 Materialise Motion 寄回缺陷产品的运费。产品维修完毕后，Materialise
Motion 应预付向客户寄回产品的运费。如果客户来自欧洲以外的区域，则需要开具估价
单，然后将该货物申报为临时出口。请联系 Materialise Motion 的客户支持部门，了解
更多关于在欧洲以外地区寄送货物的信息。
在适用法律允许的范围内，Materialise Motion 无需对数据的丢失或损坏、任何利润损
失、产品或功能损失、业务损失、合同损失、收入或预期存款损失、增加的成本或费用、
或任何间接损失或损坏、后果性损失或损坏、或特殊损失或损坏承担任何责任。
本有限质保不影响您根据适用的国家法律销售产品的法律（法定）权利。

质保范围包括：

发生机械或电气故障后，如果 Materialise Motion 认为造成缺陷的原因是由于材料或工
艺问题，则赔偿维修或更换任何部件时所需的所有部件及人工费用。

质保范围不包括：

正常磨损，包括易损件，如保险丝、凹痕、油漆刮痕、接口电缆和压敏层 (PSL)。
因意外损坏、操作不慎、意外使用、使用或错误安装不兼容的第三方设备、疏忽、装运损
坏、运输损坏、误用、不遵守提供的说明书、不可抗力、自然力量或其他外部原因造成的
损坏而产生的维修费用。
由于不符合最低系统要求、使用或安装任何非 Materialise Motion 生产或授权的配件所
导致的性能不理想状况。
将 footscan  系统用于预期用途之外的其他用途。
由未经授权的人员或代理商进行修理、更改或拆卸。
产品在运往 Materialise Motion 的过程中因包装不充分或不当所造成的损坏。
Footscan  软件（请参阅 1.12 部分的 footscan  软件《最终用户许可协议）》。

®

® ®
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1.10 最低系统要求

Footscan  9.7.2 是支持 Windows  8 和 8.1 系统的最后一个版本。未来所有版
本的操作系统最低配置均为 Windows  10。

Footscan  9 适用于以下 64 位 Microsoft Windows 版本 ：10.

最低系统要求为：

64 位 Microsoft Windows  10。
英特尔第 7 代 i3 系列处理器，或类似/更新的处理器。
1GB 的可用 HDD 硬盘空间。
2GB 内存。
至少支持 OpenGL  2.1 或 OpenGL ES  3.0 的集成显卡。
支持的最低屏幕分辨率为 1024x768。
可用于连接 footscan  平板的 USB2 接头。

为获得最佳用户体验，Materialise Motion 推荐以下系统要求：

64 位 Microsoft Windows  10。
英特尔第 7 代 i5 或 i7 系列处理器，或类似/更新的处理器。
5GB 的可用 SSD 硬盘空间。
4GB 内存。
至少支持 OpenGL  2.1 的专用显卡。
支持全高清，对应屏幕分辨率为 1920x1080。
可用于连接 footscan  平板、接口盒、扫描器和加密狗的 USB2 接口（最多 4 个）。
活动的网络连接。

我们无法保证 footscan  9 软件可以在虚拟机中正常运行。如果在虚拟机中运行
软件，可能会导致压力平板出现连接问题，或造成软件本身无法正常运行。建议
直接在原生操作系统上运行 footscan  9 软件。

我们同样无法保证footscan  9软件可以在移动设备（例如平板电脑）上正常运
行。如果在移动设备上运行软件，可能会导致压力平板出现连接问题，或造成软
件本身无法正常运行。建议在非移动设备上运行 footscan  9 软件。

我们无法保证 footscan  9 软件可以在具有屏幕分辨率不同的多个显示器的装置
上正常运行。将 footscan  9 软件从某个屏幕移动到其他分辨率不同的屏幕上，
可能会导致界面变形，从而使 footscan  9 软件难以使用。

® ®
®

® ®

®
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1.11 互联网访问

正常运行 Footscan  9 需要具备活动的网络连接。因此，如果互联网访问受限（如由于防火
墙等），请确保可以访问以下网址：

软件自动更新和迁移向导下载：
https://downloads.api.materialisemotion.com
ftp.rsscan.com

认证footscan  9软件：
https://identity.materialisemotion.com

自动下载配置文件（请参阅 4.2 章节）和校准文件（请参阅 4.3 章节）：
https://config.api.materialisemotion.com
https://calib.api.materialisemotion.com

匿名登录使用情况统计：
https://usagestats.api.materialisemotion.com

电子邮件服务：
https://mailing.api.materialisemotion.com

门户网站 (Phits)：
https://portal.rsprint.com

如需获取更多帮助，请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联系 Materialise
Motion 的支持部门。

®

®
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1.12 软件最终用户许可协议

重要提示  - 安装软件之前请仔细通读此注意事项

本《最终用户许可协议》（或称 EULA）是您（作为个人或法人实体）与随附的“软件产品”的制
造商 (RS Print powered by Materialise NV) 之间的法律协议，软件产品包括计算机软件，
也可能包括相关的媒体和印刷材料以及“在线”或电子文档。本 EULA 将取代先前所有关
于“软件产品”的声明、保证、政策或 EULA。您与“软件产品”制造商签署的 EULA 可修改或否
决本 EULA。

若您安装、拷贝或以其他方式使用本“软件产品”，即表示同意接受本《协议》条款并受其约
束。若您不同意本 EULA 中的任何条款，则“软件产品”制造商将不会授予您使用“软件产
品”的许可，因此请勿安装、拷贝、下载或使用本“软件产品”；请即刻删除您在系统中下载的
所有副本；如需了解退回未使用产品的相关说明，请联系当地分销商或“软件产品”制造商。

footscan © RS Print powered by Materialise NV.

本“软件产品”受版权法、国际版权条约、知识产权法律和条约的保护。本“软件产品”属授权
您使用，而非售卖。本 EULA 授予您非独占永久许可，详情如下。

1. 授予许可证

本 EULA 授予您以下权利：

软件的安装和使用。您可在公司的计算机或网络服务器上安装无限数量的“软件产品”副
本。每个footscan 系统皆需要软件许可证，使“软件产品”仅能在一个footscan 系统上
使用，footscan 系统的序列号将显示对应的“软件产品”。您可以在不安装footscan 系
统的情况下使用该“软件产品”，但是仅限于处理和查看所存储的测量数据。

2. 其他权利和限制说明

限制。未经“软件产品”制造商事先书面许可，您不得反向工程、重新编译、分解、破解编
辑、处理或修改该“软件产品”，或尝试以其他方式访问用户正常使用“软件产品”时的不
可见数据，如适用法律明确准许上述活动及在该准许的范围内，则属例外（关于计算机
程序的法律保护的 EC 指令 91/250/EEC）。
组件的拆分、合并和集成。未经“软件产品”制造商事先书面许可，不得将“软件产品”的任
何部分与其他“软件产品”进行合并或集成。如将“软件产品”的任何部分与其他“软件产
品”进行合并或集成，则该“软件产品”的任何部件仍受本 EULA 的条款和条件约束。
您不得分发、出借、分许可、租用或租赁本“软件产品”。
软件转让。本 EULA 规定，只要您不保留任何副本、将“软件产品”（包括任何相关的媒体
和印刷材料、“在线”或电子档案所有的升级文件和本份 EULA）全部转让且对方同意接
受本 EULA 的各项条款，您可以永久地转让自己在本 EULA 项下规定的所有权利。如果
现有“软件产品”是从先前版本升级而来，则需转让“软件产品”的所有版本。
终止。在不影响任何其他权利的前提下，如果您未能遵守本 EULA 制定的条款和条件，
则制造商有权终止本 EULA。如任何一方出现破产、暂停付款、严重违反合同条款和条
件或可能造成其他相关方的权利受到侵犯时，该相关方可通过挂号信即刻终止本
EULA，且无需另行通知。在本许可终止时，您必须销毁本“软件产品”的所有副本，包括
任何相关的媒体和印刷资料以及“在线”或电子文档，或将其退回“软件产品”的本地分销
商或制造商。

3. 版权

“软件产品”及其中的所有知识产权和版权（包括但不限于“软件产品”中包含的任何图片、
照片、动画、视频、声音、音乐和文本）、随附的文档和“软件产品”的任何副本均属“软件
产品”的制造商或其供应商所有。
“软件产品”受版权法和国际条约规定保护。因此，您必须像对待任何其他受版权保护的
资料那样对待“软件产品”。随附文档的副本仅供内部使用。

® ®
® ®
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4. 产品支持服务

“软件产品”拥有以下支持选项：

随附文档。
RS Print powered by Materialise NV 网站：http://www.materialisemotion.com
您的区域分销商。如果您无法找到区域分销商，请发送电子邮件
至support.motion@materialise.be联系 RS Print powered by Materialise NV 的支持部
门。

5.有限质保和免责声明

“软件产品”制造商保证，“软件产品”自原始购买之日起的 90 天内，在正常使用条件下，
录制“软件产品”的介质以及任何随附的印刷资料在材料和工艺上均无任何缺陷。在 90
天的有限质保期内，如发现录制“软件产品”的介质或随附的印刷资料出现物理缺陷，您
可将其退回至“软件产品”制造商处进行免费更换或要求退款。这您能获得的唯一补救措
施，“软件产品”制造商所承担的全部责任应不高于“软件产品”制造商的采购价。
除上述有限质保外，此“软件产品”以未修正任何缺陷的方式按“原样”出售，不就“软件产
品”对于任何特殊用途的适用性、完整性或精确性，或“软件产品”的不中断且不出错运行
作出任何明示或暗示担保。您将承担“软件产品”在结果和性能及其质量和性能方面的全
部风险。您有责任验证使用“软件产品”获得的结果。
在适用法律允许的最大限度内，“软件产品”制造商不会承担任何损害赔偿责任，包括因
使用、不当使用或无法使用“软件产品”而引起的任何一般的、特殊的、随之发生的或后
果性的损害（包括但不限于利润损失、业务中断、数据损失或该程序无法与任何其他程
序兼容），即使“软件产品”制造商已被告知此类损害的可能性。
本有限质保不适用于因意外、滥用、误用、非正常使用或病毒导致的问题。

6. 管辖法律

本 EULA 受比利时法律管辖。司法管辖地位于比利时的哈塞尔特。因本 EULA 产生的任
何争议，包括与 EULA 的有效性、解释或终止相关的争议，应仅能由比利时哈塞尔特法
院进行最终判决。
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章节 2

安装

本章介绍了 footscan  系统的安装和设置详情。并列出了确保 footscan  系统正常运行所
需的所有步骤。

本章列出的大部分安装程序步骤适用于所有 footscan  系统。文中将对仅适用于特定系统
的部分作出标示。

如果安装步骤与本章中的说明不同，请参阅第 4 章，获取有关疑难解答的提示。

® ®

®
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2.1 前提条件

继续操作之前，请确认：

您的计算机符合最低系统要求（第 1.10 节）。
具备所有必要的硬件部件。对于 1.5m 入门级系统，footscan  系统应该包含一条可拆
卸的 USB A-A 电缆。
需要备有一个包含应用程序安装程序、许可证和出厂校准文件的介质（U 盘）。
您可以将软件安装在您的计算机上。如有疑问，请联系本地系统管理员寻求帮助。

如果缺少任何硬件和/或软件部件，请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联
系 Materialise Motion 的支持部门。

®
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2.2 将 USB 电缆连接至设备

本节仅适用于 1.5m 入门级系统。如果不适用，请前往第 2.3 节。

1.5 入门级压力平板使用可拆卸式 USB A-A
电缆。翻开橡胶盖，即可看到平板连接器。

设备随附的 USB A-A 电缆两端接头相同，将
其中 1 个接头置入平板插座前端。使接头方
向相匹配。

将 USB A-A 电缆的接头轻轻插入平板连接
器。

将电缆敷设在应力消除沟中。

将电缆套管推入框架，然后盖上橡胶盖。

如果不使用或需要运输系统，可拔下电缆。
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2.3 安装接口盒

本节仅适用于接口盒系统。如果不适用，请前往第 2.4 节。

确 认 footscan  接口盒的电源开关处于关
闭位置

将 footscan  平板的电缆连接至模拟同轴电
缆（迷你 din 端）。对准定位槽口

笔直对准接头，然后小心插入。请勿过度用
力。

将模拟同轴电缆（XLR 端）插入 footscan  接
口盒上的模拟 footscan  接口。对准定位键
然后插入，直到锁扣锁定。

将外部电源接入 footscan  接口盒。

将电源线连接至外部电源和主电源。

®

®

®
®

®

RS-PRD-00685-003 31



使用随附的 USB 2.0 兼容电缆将 footscan
接口盒连接至计算机。将电缆的 USB-B 侧
（方形接头）接入 footscan  接口盒的 USB
接口。使接头方向相匹配。

硬件设置完成后，开启  footscan  接口盒。
绿色的电源指示灯将亮起。

®

®

®
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2.4 安装软件

请先不要将 footscan  系统连接至计算机。将在本节后文中的安装程序中执行该
步骤。

将包含安装程序的安装介质插入计算机。安装程序将自动启动。如果未启动，请手动启动
autorun.hta。

单 击 安装软件 继续安装。安装
footscan  9 前，计算机可能需要获
得许可。

选择首选语言，然后单击 确定。

安装程序会显示 footscan  9 软件
的《最终用户许可协议》（请参阅第
1.12 节）。 选择 我接受该协议 并
单击 下一步 继续。

安装程序会列出关于安装的详细信
息。单击 安装 开始安装。如果安装
程序带有许可证和校准文件，该程
序将请求替换当前的许可证。如需
获取更多信息，请参阅第 2.6 节。如
有必要，软件将对 footscan  数据库
进行升级。如需获取更多信息，请参
阅第 2.5 节。如果不存在 footscan
数据库，软件将安装演示数据库。

®
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安装程序继续运行 footscan  USB
设备驱动程序。单击 下一步 继续。

已成功安装 footscan  USB 设备驱
动程序。单击 完成 继续。

将压力平板置于地面，测量面朝上
（即序列号标签朝下）。 根据步态方
向对准压力平板（见箭头）。

将 footscan  压力平板或接口盒的
USB 电缆插入电脑的 USB 2.0 接
口。几分钟后，系统托盘将弹出通
知，显示 footscan  设备驱动程序软
件已成功安装。

®

®

®

®

RS-PRD-00685-003 34



单 击 完成，完成软件安装。安装后
如需启动 footscan  9，请勾选 启
动 footscan 9。

现在，footscan  系统已完成安装。继续转到第 3 章，进行第一次测量。

®

®
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2.5 数据库升级

footscan  9 的某些更新也需要升级footscan 数据库。版本说明将帮助您识别哪些软件需
要进行更新和数据库升级。数据库升级过程完全自动，且仅在需要时执行。安装 footscan
9 软件的过程中将对数据库升级进行检查。在数据库升级过程中，您可以通过进度对话框了
解升级进度。

升级可能需要较长时间，具体情况视数据库大小而定。如果没有足够的时间，建
议推迟软件更新，直到您有足够时间等待升级完成。

数据库升级绝不会删除或改变现有数据。在尝试升级数据库本身之前，该程序还会检查数
据一致性。如果数据库在自动升级期间检测到任何无法解决的问题，升级过程将中止，数据
库不会更新。如果出现错误，安装将自行恢复到此次升级前的 footscan  9 版本。如果无法
启动 footscan  9 软件，您可以随时手动重新安装此次升级前的 footscan  9 版本以访问数
据。如果数据库升级出现问题，请联系 support.motion@materialise.be 帮助您重新安装之
前的 footscan  9 版本。

® ®
®

®
® ®

®
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2.6 安装期间更换许可证和校准文件

当安装程序包含 footscan  系统的新许可证和校准文件时，该程序将要求您确认是否需要
替换该文件。单击 是 替换许可证和校准文件，或单击 否 继续使用现有的许可证和校准文
件。

®

®
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2.7 在早于 Windows  8 的系统版本中安装软件

本节仅适用于运行 Windows  XP、Vista 或 7 等早于 Microsoft Windows  8 系
统版本的计算机。

此版本的 footscan  9 无法安装在低于 Windows  8 的系统中！尝试安装时，安装程序将
弹出错误对话框。建议将操作系统升级到较新的 Microsoft Windows  版本，请参阅最低系
统要求（第 1.10 章）了解更多信息。

如果用户使用旧版 Windows 系统，仍可以更新其许可证和校准文件。footscan  压力平板
更换压敏层 (PSL) 后，可能需要执行此操作。可通过执行安装程序来安装许可证和校准文
件，具体步骤如下：

1. 启动安装程序。
2. 单击说明该软件不能安装在低于 Microsoft Windows  8 系统中的错误消息。
3. 程序将弹出消息框，请求使用新的许可证和校准文件来替换现有的许可证和校准文件。
4. 单击 是 替换许可证和校准文件，或单击 否 继续使用现有许可证和校准文件。

®

® ®

® ®
®

® ®

®
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章节 3

首次测量

本章概述了从新安装 footscan  系统到第一次测量的最快速途径。

使用桌面快捷方式或单击开始菜单的条目启动软件。

Figure 1: 主要通过主屏幕访问 footscan  9。

启动时，footscan  9 将显示主屏幕（图 1）。

如果您尚未插入 footscan  系统，请立即接入。屏幕将弹出气球通知，提示您需要对
footscan  设备进行体重校准。

Figure 2: 警告 footscan  设备需要体重校准的气球通知。

单击 是，开始体重校准。

®

®

®

®
®

®
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3.1 体重校准

体重校准功能使用已知重量的测量对象来适当地调整压力数据。Materialise Motion 建议定
期进行体重校准，以确保测量准确性。如需了解更多信息，请参阅第 6.1 节。

填写测量对象的 重量 和 鞋
码。上述选项为必填项。选择  下
一步 以继续。

校准向导将显示所选 设备 进行
最后一次体重校准时的 校准系数
和 日期。单击  开始校准。启动
预览功能，显示平板上的活动。按
步态方向在平板上走 6-8 次（见第
2.4 节）。向导将根据设备检测到的
足底来估算校准系数。单击  完成
完成校准。

校准成功后，向导将显示更新后的 
校准系数 和 日期。单击  关
闭 退出校准向导，然后返回主屏
幕。
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3.2 新建受试对象

如果安装 footscan  时没有 footscan  数据库，安装程序将复制演示数据库。

为记录新测量，需要在应用程序输入正在测量的受试对象的信息。footscan  9 显示了数据
库界面，以管理测量对象的信息。

单击主屏幕的  数据库，即可进入数据库界面。

目前列表中没有测量对象。单击 
添加，即可添加测量对象。应用程
序将导航到客户端屏幕 (Client
Screen)。

客户端屏幕的界面用于编辑受试对
象的个人信息。该界面还列出了该
受试对象的所有测量会话。填写新
创建的受试对象的个人信息。 名
字、 姓氏 和 性别 为必填项。 编
辑完受试对象的个人信息后，单击 

 保存 或  取消 继续。

® ®

®
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3.3 新建记录

记录向导负责创建新测量。该过程包含 5 个阶段：记录设置、3D 扫描器记录、静态记录、平
衡记录和动态记录。记录向导运行时，其他屏幕处于非活动状态。在客户端屏幕中，单击
记录，即可创建新测量。

为即将进行的测量会话输入 记录
会话名称*，以及受试对象的 体重*
和 鞋码*。通过切换记录协议复选
框来选择需要执行的记录。单击 
下一步 以继续。

将分别对每只脚进行 3D 扫描记录，
可单击  扫描左足 和  扫描右足
按钮启动。为准确记录，当 3D 扫描
器扫描时，请尽量站在扫描器的中
心位置保持不动，这一点至关重要。
处理完 3D 数据后，3D 扫描的结果
将显示为自上而下的 3D 视图，以及
被扫描脚部的足底面照片。

静态记录包含一个大型的预览窗
口，显示平板上的活动情况。受试者
站上平板后，单击  快照 (F5) 进行
静态记录。重试，直到结果满意为
止。单击  下一步 以继续。

平衡记录将以预览方式显示平板上
的活动情况。平板感应到压力后，
开始记录 按钮将变为活动状态，单
击此按钮开始平衡记录。记录过程
中，请尽量站在平板上保持不动。记
录时间结束或用户单击  停止记录
按钮后，记录将自动停止。
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动态记录将以预览方式显示平板上
的活动情况。通过单击  开始记录
开始记录。按步态方向在平板上行
走（见第 2.4 节）。时间轴将以缩略
图的形式显示测量期间识别的所有
足部活动。向导将在右侧显示最新
的左脚和右脚。单击  停止记录 结
束记录。

单击  下一步 退出记录向导。应用程序将导航到分析 (Analyze) 屏幕，您可以在此处查看
测量结果。请参阅本《安装指南和使用手册》的第二部分，以深入了解分析 (Analyze) 屏幕。
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章节 4

故障排除

本章讨论了有关 footscan  系统的详细信息，此类信息可能在安装过程中与部分用户相关。
如果安装步骤与本文档中的说明不同，请参阅本章。如果出现无法预料的问题，请发送电子
邮件至 support.motion@materialise.be 联系 Materialise Motion 的支持部门。

®
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4.1 许可

为防止未授权使用，footscan  9 仅在获许可设备插入计算机时才能运行。获许可设备可以
是 footscan  压力平板、3D 扫描器或 USB2 硬件加密狗。footscan  设备的许可证信息存
在于配置文件中。安装介质包含有效的配置文件和适用于 footscan  设备的出厂校准文件。
安装程序会自动将这些文件复制到您的计算机。如果在应用程序运行时没有连接任何获许
可设备，则会弹出安全对话框（图 3）。一旦获许可设备插入计算机，该对话框便会消失。

Figure 3: 应用程序运行时，如果没有连接任何获许可设备，则会弹出安全对话框。一旦将
获许可的平板或加密狗插入计算机，该对话框便会消失。

设备接入计算机时，可能会弹出安全对话框。如果当前许可证不适用于已连接的设备，便会
出现这种情况。选择  管理校准，打开许可证和硬件校准对话框，以查看当前配置文件中
哪些设备已获得许可（图 4）。

Figure 4: 许可证和硬件校准对话框列出了所有已连接的 footscan  设备。

许可证和硬件校准对话框列出了所有覆盖的 footscan  设备的序列号，以及设备的说明、许
可证和校准信息。将已连接设备的序列号（位于背面的铭牌）与许可证和硬件校准对话框列
表进行对照，然后发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联系 Materialise
Motion 的支持部门以获取更多帮助。

安装新的配置文件，可在软件包和模块对话框中找到获得的 footscan 程序包和模块信息，
选择  管理配置 打开软件包和模块对话框。如需了解更多信息，请参阅第 6.2 节。

®
® ®

®

®

®
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4.2 配置文件

Footscan  9 将尝试自动下载系统的最新配置文件。当软件启动时，该步骤将在
后台自动完成。如果出现可用的新配置文件，footscan  9 将询问是否需要用更新
版本替换当前的配置文件。此操作可能需要管理员权限，具体情况视操作系统而
定。

只有配置相同的 footscan  设备才可以在启动时连接系统。如果连接了多台配置
不同的 footscan  设备，Footscan  9 将显示错误消息。请确保只连接了配置相
同的 footscan  设备，然后重新启动 footscan  9。

配置文件保存了系统中所有 footscan  获取可设备的信息。此外，该文件还包含了关于程序
包和 footscan  已解锁模块的信息。

如需安装新配置（如新获得许可的 footscan  设备）、新获得的模块或升级程序包，可通过软
件包和模块对话框进行安装（图 5），如需了解更多关于软件包和模块对话框的信息，可查看
第 6.2 节。

Figure 5: 可通过软件包和模块对话框安装新的配置文件。

如需激活新配置，请单击  安装配置文件... 按钮，然后在文件对话框中选择新的配置文
件。

可在 2 个位置打开软件包和模块对话框：

1. 单击安全对话框中的  管理配置 按钮（图 6）。如需了解关于安全对话框的更多信息，
请参阅第 4.1 节。

Figure 6: 可在安全对话框中打开软件包和模块对话框。

2. 单击主屏幕的  软件包和模块 按钮（图 7）。如需了解关于主屏幕的更多信息，请参阅
第 6 节。

®
®

®
® ®
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®
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®

RS-PRD-00685-003 46



Figure 7: 可在主屏幕打开软件包和模块对话框。
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4.3 校准文件

Footscan  9 将尝试自动下载系统的最新校准文件。当软件启动时，该步骤将在
后台自动完成。如果出现可用的新校准文件，footscan  9 将询问是否需要用更新
版本替换当前的校准文件。此操作可能需要管理员权限，具体情况视操作系统而
定。

校准文件中保存了 footscan  设备的出厂校准信息，如需安装新的校准文件，可通过许可证
和硬件校准对话框进行安装（图 8）。

Figure 8: 许可证和硬件校准对话框列出了所有已连接的 footscan  设备。

单击  安装校准文件...，安装新的校准文件。如需了解关于许可证和硬件校准对话框的更
多信息，请参阅 6.3。

可在 2 个位置打开许可证和硬件校准对话框：

1. 单击安全对话框中的  管理校准 按钮（图 9）。如需了解关于安全对话框的更多信息，
请参阅第 4.1 节。

Figure 9: 可在安全对话框中打开许可证和硬件校准对话框。

2. 单击主屏幕的  许可证和硬件校准 按钮（图 10）。如需了解关于主屏幕的更多信息，请
参阅第 6 节。

®
®

®
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Figure 10: 可在主屏幕打开许可证和硬件校准对话框。
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4.4 自动下载配置和校准文件失败

Footscan  9 将尝试自动下载系统的最新配置和校准文件。如果下载失败，请检查以下内
容：

确保具备活动的网络连接。
如果互联网访问受限（如由于防火墙等），请确保可以访问必要网址（见第 1.11 章）。

如需获取更多帮助，请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联系 Materialise
Motion 的支持部门。

®
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4.5 更换压敏层 (PSL)

Materialise Motion 建议每年更换一次压敏层 (PSL)。

Footscan  9 将尝试自动下载 footscan  设备的待更换 PSL 列表。当软件启动
时，该步骤将在后台自动完成。如果 footscan  9 检测到计算机上已存在 PSL 更
换文件，那么 footscan  9 将弹出确认对话框，询问是否确实已更换该 footscan
设备的 PSL。

有 2 种方法可以更换footscan 压力平板的 PSL：

由 Materialise Motion 更换：通过 RMA 程序将设备送回 Materialise Motion。将由
Materialise Motion 进行 PSL 更换和工厂校准，然后在 Materialise Motion 校准服务器
上提供新的校准文件。一旦您在连接压力平板的情况下启动 footscan  9 软
件，footscan  9 软件将下载并使用新的校准文件。
现场更换：Materialise Motion 可提供新的 PSL，然后由经销商将其安装在您的压力平
板上。新的校准文件将在 Materialise Motion 校准服务器显示为“等待 (pending)”标志，
即意味着用户必须在实际更换 PSL 时向 Materialise Motion 的校准服务器发出信号。
可在设置对话框中完成该操作，请参阅第 6.4 节。

如需了解关于更换 PSL 的更多信息，请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be
联系 Materialise Motion 的支持部门。

® ®
®

® ®
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4.6 重要文件

Materialise Motion 的支持部门可能在联系时要求您提供当前问题的其他信息。此类信息可
能包括 footscan  系统的文件内容。本节介绍了 footscan  9 某些关键文件的位置及描述。

footscan  9 的所有文件均位于 2 个目录中。

C:\Program Files\Materialise 存放所有的程序文件。它们位于 footscan 9 子文件
中。

C:\Users\<you>\footscan 存放所有数据文件。它包含 gaitessentials9、 config 和 
calib 文件夹。

如需查看 footscan  9 的关键文件列表，请参阅下表。

文件 位置 描述

footscan.exe footscan 9 footscan  9 可执行文件

*.rsconfig config
保存了所有获许可的 footscan  设备、软件
包和已解锁软件模块的相关信息的配置文
件。

*.rscalib calib 保存了确保压力平板正确运行的工厂校准数
据的校准文件。

footscan.sqlite gaitessentials9

保存了包含所有测量数据的数据库的文件。
数据库管理 (databaseManagement) 模块允
许将数据库的默认位置改为其他路径，或者
使用不同的文件名。

footscan.log gaitessentials9
包含程序内部运作的大量日志的文件。由
Materialise Motion 的支持部门用于诊断故
障。

footscanSettings.exe footscan 9 图形设置工具，用于修改 footscan  9 使用的
某些 OpenGL  设置（见第 4.11 节）。

® ®

®

®

®
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4.7 无法安装程序

footscan  9软件的安装程序要求系统进行某些 Windows  更新。在大多数情况
下，Windows  系统会在继续安装前自动选择所需更新。然而，在检测更新是否安装正确
时，某些 Windows  配置可能会出现问题。

当 Windows  操作系统无法检测更新是否安装正确时，您可以执行以下操作：

检查更新
您可以使用 Windows  控制面板的“Windows 更新”部分强制
重新检查更新。建议安装 Windows  系统列出的所有更新。

强制安装所有缺少的更新

如果 Windows  本身未检测到任何缺少的更新，您可以使用
名为“WSUS Offline Update”的工具来下载并强制安装
Windows  更新。请注意，此操作可能需要具备一定的计算机
知识水平。

联系支持部门

虽然问题的根本原因与 Windows  更新系统的内部故障有
关，但我们会提供额外支持，帮助您将 Windows  系统升级
到最新版本。您可以发送电子邮件至
support.motion@materialise.be 联系支持部门以获取支持。

® ®
®
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4.8 程序无法启动

footscan  9 软件需要依靠外部软件组件才能正常运行。footscan  9 安装期间，软件将自动
安装所有必要组件。如果事后删除或损坏关键的外部组件，软件将无法正常运行。此类关键
组件包含 Microsoft Visual C++ 可再发行组件包。如果缺少该软件，程序将无法启动。错误
消息大致会显示以下说明：

“由于您的计算机缺少  MSVCP140.dll，程序无法启动。请尝试重新安装程序以解决此问

题。”

该错误说明 Microsoft Visual C++ 可再发行组件包缺失或损坏，可根据错误消息的内容来
判断相应的缺失版本：

MSVCP100.dll 缺少“Microsoft Visual C++ 2010 可再发行组件包 (x64)”。

MSVCP120.dll 缺少“Microsoft Visual C++ 2013 可再发行组件包 (x64)”。

MSVCP140.dll 缺少“Microsoft Visual C++ 2015 可再发行组件包 (x64)”。

您可以通过重新安装正确的“Microsoft Visual C++ 可再发行组件包 (x64)”来解决这个问题，
请尝试为操作系统找到并下载该软件。安装可再发行组件包后，footscan  9 软件应该可以
正常运行。
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4.9 与设备断开连接

footscan  平板通过使用 USB 电缆连接软件来建立通信。由于压力平板会实时向软件发送
大量数据，因此可能会出现与设备断开连接的情况。如果经常发生这种情况，以下方法可以
解决该问题：

检查 footscan  USB 装置的 USB 接头是否正确插入 USB 接口。拔下并重新插入 USB
接头应能够解决该问题
尝试使用不同的 USB 接口。从计算机正面的 USB 接口切换到背面接口（或反之亦然），
该操作极有可能使系统使用不同的内部 USB 连接，因此可能是问题的原因所在
使用 USB 集线器时：
尽可能直接使用计算机的专用 USB 接口
如果您需要使用集线器，请尽量只连接一台 USB 设备
外部供电的集线器可能有助于使 USB 设备的连接更为稳定
此外，某些 USB 集线器本身便有问题。因此，可通过使用其他类型的 USB 集线器
予以解决

如果 footscan  平板仍出现 USB 连接问题，该问题可能来自内部 USB 控制器，也可能表
明 footscan  平板本身存在问题。如需获取更多帮助，请发送电子邮件至
support.motion@materialise.be 联系 Materialise Motion 的支持部门。

®
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4.10 无法将 footscan  8 步态分析系统的数据迁移到 footscan  9

footscan  8 步态分析系统的数据迁移可能不适用于某些 footscan  8 步态分析系统版本和
footscan  9 版本的组合。如果您希望将 footscan  8 步态分析系统的数据迁移到新的
footscan  9 软件，请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联系支持人员。

如需了解将 footscan 7 或 8 步态分析系统的数据迁移到 footscan  9 的更多信息，请参阅
第 3 节。

® ®
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4.11 footscan 9 graphics settings tool

仅在 footscan  9 软件关闭时，才可以使用此工具进行更改！

footscan 9 graphics settings tool 可用于更改 footscan  9 使用的某些 OpenGL  设置。

Figure 11: footscan 9 graphics settings tool

可以进行以下修改：

如果系统无法充分支持 OpenGL ，请取消勾选"Use OpenGL Graphics acceleration"
。如果不确定系统是否支持该设置，请查看footscan  9的最低软件要求（见第 1.10
节）。此外，还可以在设置对话框中使用该设置（见第 6.4 节）。footscan 9 graphics
settings tool 显示了检测到的 OpenGL  版本，以及该版本是否足够支持运行
footscan  9。
勾选 "Force the usage of the desktop OpenGL graphics driver"
后，将强制应用程序的渲染后端使用 OpenGL  的桌面驱动程序，而不是对驱动程序进
行动态选择。请务必谨慎使用该选项！勾选“Force the usage of the desktop OpenGL
graphics driver”（强制使用桌面 OpenGL 图形驱动程序）复选框后，如果footscan  9没
有启动，请再次禁用该复选框。
勾选 "Force software rendering for QML user interface elements"
后，应用程序的渲染后端对某些图形组件将使用软件渲染而不是 OpenGL 渲染。请务
必谨慎使用该选项！
"Preferred graphics processor"
在本下拉菜单中，您可以选择 footscan  9 在 3D 渲染时将使用的图形处理器。“自动选
择”为默认选项，并将选择最合适您系统的可用处理器。

单击 "Restore Defaults" 按钮，将图形设置重置为默认值，然后单击 "Close" 按钮保存设
置。

修改完毕后，请关闭 footscan 9 graphics settings tool，然后再次启动 footscan  9，看看问
题是否解决。

可在以下位置找到 footscan 9 graphics settings tool：

Windows 开始菜单 > Materialise Software > footscan 9 graphics settings tool
C:\Program Files\Materialise 中的 footscanSettings.exe，子文件夹 footscan 9

®
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4.12 该程序启动时不会弹出任何窗口

如果运行 footscan  9 的系统不支持某些图形设置，在此情况下若改变某些图形设置，便可
能在 footscan  9 启动时不弹出窗口或显示错误消息。

为解决该问题，需要恢复图形设置。请执行以下步骤：

关闭 footscan  9，可通过 Windows 的“任务管理器”来完成
开启 footscan 9 graphics settings tool（见第 4.11 节）
取消勾选 "Force the usage of the desktop OpenGL graphics driver" 选项
关闭 footscan 9 graphics settings tool，然后再次打开 footscan  9，看看问题是否解决

®
®
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4.13 footscan  9 中的某些组件无法正确显示或比例失调

在某些极少情况下，OpenGL  会阻止某些软件组件的正确显示，如软件顶部的选项卡。

可通过更改footscan  9的图形设置来解决该问题。执行以下步骤：

关闭footscan  9
开启 footscan 9 graphics settings tool（见第 4.11 节）
选择 "Force software rendering for QML user interface elements" 选项。
关闭 footscan 9 graphics settings tool，然后再次打开 footscan  9，看看问题是否解决
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章节 5

主窗口

应用程序的主窗口包含几个固定部件和显示不同屏幕的主内容区。

Figure 12: 应用程序主窗口的常规布局

帮助提示框显示了上下文感知的简短帮助提示。单击 阅读全文... 将打开当前屏幕的帮助
主题。帮助提示框可通过单击 隐藏提示 进行隐藏，之后可通过设置对话框重新启用。（请参
阅第 6.4 节）

Figure 13: 帮助提示框

应用程序顶部的导航栏显示了实际工作流的不同阶段。此栏突出显示当前阶段。每个按钮
对应相应的屏幕。单击导航栏的可用按钮，即可在应用程序中进行导航。

Figure 14: 显示 footscan  9 工作流的导航栏。

状态栏显示当前已连接硬件的系统 ID，以及软件的当前版本。可通过该栏的图标来查看和
操作软件状态。系统完整版本的旁边为系统更新的相关图标。footscan  9 每天会自动在线
检查是否有可用更新，如果检测到可下载的较新版本，软件将会通知您。此类更新可能包含
某些改进和错误修正。Materialise Motion 建议在更新可用时尽快进行安装。

右侧的连接图标显示了 footscan  设备是否已连接。单击该图标将弹出对话框，其中显示了
关于已连接设备和许可证的详细信息。

Figure 15: 状态栏

如果连接设备需要校准，界面将出现校准图标和通知气球。Materialise Motion 建
议定期校准重量以保持最佳精度。前往设置对话框，修改校准频率。

®
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章节 6

主屏幕

启动时，footscan  9 显示的主屏幕（图 16）。主屏幕为应用程序的门户，您可以使用主屏幕
来访问应用程序的所有功能。

Figure 16: 启动时，footscan  9 会显示主屏幕。主屏幕将引导您进入应用程序的其他屏
幕。

 数据库 导航至“Database”（数据库）屏幕（第 7 章）。

 体重校准 开始进行体重校准（第 6.1 节）。

 设置 打开“设置”对话框（第 6.4 节）。

 软件包和模块 显示可用的 footscan  软件模块及其是否已启用（第
6.2 节）。

 许可证和硬件校准 显示许可证信息和已连接硬件（第 6.3 节）。

 从 footscan 7 或 8 步态分析系
统迁移

启动迁移向导（第 3 节）。

 关于 Materialise Footscan 9 打开“关于”对话框（第 6.5 节）。

 退出 关闭 footscan  9。

®
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6.1 体重校准

footscan  设备的数值与各传感器感应的压力成比例，最终将形成一个特定系数。该体重校
准系数对所有传感器均相同，但可能会因损耗而随时间变化。Footscan  9 依靠体重校准系
数的最新数值来保证测量准确性。体重校准将分别对各设备重新计算其校准系数。

体重校准功能采用已知重量的测量对象进行测量。由于测量基于已知特征，footscan  9 能
够准确确定体重校准系数。

Materialise Motion 建议定期进行体重校准。在设置对话框中设置所需的校准间隔时间（第
6.4 节）。

(a) 设置受试者的体重和鞋码。 (b) 执行动态测量以校准设备。

Figure 17: 体重校准对话框使用已知特征的动态测量来正确校准各设备。

进行校准测量时，需要在体重校准对话框（图 17a）输入受试者的体重和鞋码。单击  退
出，关闭体重校准对话框。单击  下一步以继续。

设备列出了所有设备（图 17b）。标记了 的设备需要进行体重校准。该对话框显示了所选
设备的 校准系数 和 日期。

单击  开始校准，开始对所选设备进行体重校准。预览窗口显示了压力平板上的活动情
况。在平板上走动以进行动态测量，然后单击  完成。对话框将更新 校准系数 和 日
期。单击  关闭，关闭体重校准对话框。

如需成功执行体重校准，至少需要识别到一只脚。体重校准的精度随识别的脚步
路程增加而增加。一般来说，行走距离达到 6-8 英尺即可得到可靠的校准系数。

Materialise Motion 建议每年将 footscan  系统送至 Materialise Motion，对压敏
层 (PSL) 进行更换和校准。请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be
联系 Materialise Motion 的支持部门，以获得我们的 RMA（退货授权）程序。
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6.2 软件包和模块

软件包和模块对话框（图 18）显示了当前的软件包和所有可用的 footscan  软件模块。

Figure 18: 软件包和模块对话框显示了当前的软件程序和所有 footscan  软件模块。

该对话框显示了每个 footscan  模块是否已激活，并简短介绍了已解锁的模块功能。如需升
级软件包或购买额外的 footscan  模块，请通过 sales.motion@materialise.be 联系
Materialise Motion 的销售部门。

单击  安装配置文件...，导入包含软件包和模块的新 *.rsconfig 文件。

®
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6.3 许可证和硬件校准

为防止未授权使用，footscan  9 仅在获许可的 footscan  平板、3D 扫描器或硬件加密狗插
入计算机时才能运行。

Figure 19: 许可证和硬件校准对话框列出了已接入系统的所有 footscan  设备。

许可证和硬件校准对话框（图 19）列出了所有已连接的 footscan  设备的序列号，以及设备
的说明、许可证和校准信息。在配置文件中，获许可设备的许可证信息行显示为绿色，未获
许可设备的许可证信息行显示为红色。仅在未找到有效校准文件时，校准信息才会出现并
显示为红色。

单击  安装校准文件...，导入新的校准文件。

如果出现许可方面的问题，请发送电子邮件至 support.motion@materialise.be 联系
Materialise Motion 的支持部门，以获得新的 *.rsconfig 文件。
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6.4 设置

“设置”对话框中保存了用于自定义 footscan  9 的设置。修改此类设置中的任何一项，然后
单击  保存 保存更改，或单击  取消 放弃更改。

Footscan  9 可在选项卡中对自定义设置进行排序：自定义、语言和单位、设备、导出、鞋
垫、数据库和系统。

Figure 20: 常规设置。

“自定义”包含以下常规设置：

人员姓名 自定义整个应用程序中采用的测量对象的名称（如报告标题）。

显示帮助提示 控制是否显示帮助气球以提供帮助。

在跳过测量前请先进行
确认

切换为跳过测量时，记录向导是否显示确认对话框。（第 9
章）。

报告页脚
修改报告的页脚（见第 15 章）。在纯文本和图像之间进行选
择。footscan  9默认使用“Materialise Motion”。

主屏幕图标 自定义主屏幕显示的标识（第 6 章）。
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Figure 21: 与语言和单位相关的设置。

“Language &amp; Units”（语言和单位）包含与语言和单位相关的设置：

语言 控制应用程序的语言。更改此设置需要重新启动 footscan  9。

鞋码单位 控制footscan  9中使用的鞋码单位。

放余量（毫米）：
放余量（单位：毫米）参数，用于计算 3D 扫描脚部的估算鞋码
（见 10.6）。

体重单位 控制 footscan  9 中使用的重量单位。

压力单位 控制 footscan  9 中使用的压力单位。

Figure 22: 与 footscan  设备相关的设置。

“Device”（设备）包含与footscan 设备相关的设置：

校准间隔 更新 2 次校准之间的时间（第 6.1 节）。
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改变每个预览界面的方向，显示压力平板上的活动情况。

PSL 更换 用于向校准服务器发出信号的按钮，说明已更换所选设备的
PSL（第 4.5 节）。

Figure 23: 影响 3D 接口盒的设置

“3D interface box”（3D 接口盒）中保存着与footscan 3D 接口盒设备相关的设置：

模式 控制触发信号的主/从模式。

极性 控制触发信号的极性。

启用 RF 启用触发 FM 选项。

模式 控制同步信号的主/从模式。

极性 控制同步信号的极性。

启用 RF 启用同步 FM 选项。

使用压力平板 Z 向力改
善压力测量结果

可启用来自压力平板的 z 向力来修正压力帧。

重置零点 将所有模拟通道重置为 0。

输入信号 指定输入电压的方向（负、双极、正）。

输入范围 (Vpp) 指定输入电压的范围。

预览 (V) 显示当前通道的电压。

预览 (N) 显示当前通道的力总和。该数值为所有力向量大小的总和。

X 系数 (V/N) 指定以 V/N 为单位的 X 向力系数。

Y 系数 (V/N) 指定以 V/N 为单位的 Y 向力系数。

Z 系数 (V/N) 指定以 V/N 为单位的 Z 向力系数。

®
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通道力系数可用于输入压力平板的校准矩阵，包括串扰校正。

给定力系数的数值为 kx1，ky1，…，kz16。那么，力的计算方法如下所示：

Vch1 是模拟通道 1 的电压测量值；Vch2 是通道 2 的电压测量值，以此类推。

可在本手册的附录中查看示例，了解如何为特定的压力平板输入力系数（见第 20 章）。

Figure 24: 影响数据输出的设置

“Export”（导出）包含了如何影响 footscan  9 导出数据的设置：

导出数据的目标文件夹
(.rsdb)

显示 footscan  9 保存已导出会话数据的文件夹（请参阅第 8
章）。单击  浏览...，选择不同的文件夹。

压力图像导出的目标文
件夹

显示 footscan  9 保存已导出图像的文件夹（请参阅第 8 章）。
单击  浏览...，选择不同的文件夹。

压力图像导出的文件格
式

修改导出图像的文件格式。

®

®

®

RS-PRD-00685-003 69



导出压力图像的每英寸
点数 (dpi) 修改导出图像的每英寸点数 (dpi)。

3D 扫描导出的目标文件
夹

显示 footscan  9 保存已导出 3D 扫描测量数据的文件夹（请
参阅第 8 章）。单击  浏览...，选择不同的文件夹。

导出 3D 扫描的文件格式 修改导出的 3D 扫描文件格式。

导出跖面图像的目标文
件夹

显示 footscan  9 保存已导出足底面照片的文件夹（请参阅第
8 章）。单击  浏览...，选择不同的文件夹。

导出跖面图像的文件格
式

修改导出的足底面照片的文件格式。

导出跖面图像的每英寸
点数 (dpi) 修改导出的足底面照片的每英寸点数 (dpi)。

文本导出的目标文件夹
显示footscan  9保存导出文本的文件夹（请参阅第 8.4 章）。单
击  浏览...，选择不同的文件夹。导出文本在 Scientific 软件
包中可用。

在文本导出文件中包含
标题信息

为导出文本添加页眉信息（请参阅第 8.4 章）。导出文本在
Scientific 软件包中可用。

请使用 .xls 作为文本导
出的文件扩展名

使用 xls 作为导出文本的文件扩展名（请参阅第 8.4 章）。导出
文本在 Scientific 软件包中可用。

在文本导出文件中包含
触发信息

为导出文本添加触发信息（请参阅第 8.4 章）。导出文本在
Scientific 软件包中可用。

所有人员列表导出的目
标文件夹

显示 footscan  9 保存导出列表的文件夹（请参阅第 7.1 章）。
单击  浏览...，选择不同的文件夹。

CAD/CAM 导出的目标文
件夹

显示footscan  9保存 CAD/CAM 导出文件的文件夹（请参阅第
8 章）。单击  浏览...，选择不同的文件夹。CAD/CAM 导出在
Clinical, Scientific 软件包中可用。

Figure 25: 与鞋垫相关的设置。

“Insoles”（鞋垫）包含与鞋垫相关的设置：

®
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D3D

控制 D3D 鞋垫向导是否作为可选设计选项。

Phits

控制Phits 鞋垫向导是否作为可选设计选项。

用户名
在此处输入您的Phits 账户用户名。可使用该帐户登
录Phits 网络应用程序订购鞋垫。

密码 输入您的Phits 账户密码。

自定义设计向导

自定义设计向导在Scientific软件包中可用。

控制自定义设计向导是否作为可选设计选项。

名字* 输入自定义设计向导的名称（本项为必填项）。

URL 输入自定义设计向导的网址。

如需了解关于使用自定义设计向导的更多信息，请查看 footscan  9 安装目录（见 4.6）
的“webplugin”子文件夹。

Figure 26: footscan  9数据库功能设置。

“Database”（数据库） footscan  9 数据库备份功能设置：

™

™

™
™

™

®

®

®
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获取 footscan 数据库文
件的路径*

调整数据库位置在“数据库管理”模块或部分
Clinical, Scientific 软件包中可用。

此字段显示了 footscan  9 作为数据库使用的文件名和位置，
此处保存了所有的患者和记录数据。单击  浏览...，选择不同
的位置或文件名。
如果提供的文件不存在，将新建一个空数据库。此操作永远不
会删除现有数据库。更改位置时，不会将之前数据库的文件复
制到新位置。单击  恢复默认设置 可恢复到在默认位置使用
文件。

请注意，可以选择网络驱动器的路径。网络带宽和
并发用户数会影响到性能。不支持基于云的文件夹
同步服务，如 dropbox、onedrive 或 google drive。

启用自动备份
如果您不想定期进行数据库备份，请取消勾选。如需了解有关
自动备份的更多信息，请参阅6.6。

备份文件路径* 本字段会显示footscan  9放置自动数据库备份文件的位置。单
击  浏览...选择不同位置。

备份间隔： 选择自动数据库备份的时间间隔。

Figure 27: footscan  9技术参数设置。

“System”（系统） 更多 footscan  9 系统技术参数设置：

使用 OpenGL 图形加速

如果系统无法适当支持 OpenGL ，请取消勾选。如果不确定
是否支持 OpenGL，请确认footscan  9（第 1.10 章）的最低软
件要求。如果禁用此设置，则无法使用 3D 分析（第 10.13
节）。

GPU * “名称”将显示 gpu 适配器的名称。“后端”将显示所选中的 gpu
后端。

启用遥控 勾选后，可通过独立程序远程控制 footscan  9 软件。

®

®

®

®

®
®

®
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生成
按下该按钮后，将生成一个用于识别 footscan  9 软件的唯一
令牌，该令牌对远程通信必不可少。

WebSocket 端口： WebSocket 端口用于在远程通信期间侦听输入连接。

使用远程控制功能需要“远程控制”模块。如需了解更多信息，请通过
sales.motion@materialise.be 联系 Materialise Motion 的销售部门。

可在 footscan  9 安装目录下的“remote control”（远程控制）子文件夹中查看关于使用远程
控制的更多信息。

®

®
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6.5 “关于”对话框

“关于 Materialise footscan  9”对话框（图28）中会显示版本号、生产日期、法规信息和版权
声明，并可以通过主屏幕访问。

Figure 28: “关于 Materialise footscan  9”对话框中会显示版本号、生产日期、法规信息和
版权声明。

®

®
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6.6 数据库备份

强烈建议您定期对 footscan9 数据库进行备份！这样可以防止意外情况下数据
丢失。

完成备份操作可能需要很长时间，具体情况视数据库的大小和位置而定。

footscan  9 软件提供了两种进行数据库备份的方式：自动和手动。

自动备份

当启用自动数据库备份时（请参阅“高级设置对话框” 6.4），footscan  9 软件会在所选备份
间隔期限到期后，在 footscan  9 软件关闭时申请进行数据库备份。

Figure 29: 自动数据库备份对话框。

自动数据库备份会保留不超过两个备份文件，时间较久的备份文件将被当前文件覆盖。

请单击  浏览 选择进行备份的位置，备份文件的文件名无法更改，并将由 footscan  9 决
定。备份可以通过单击下列按钮之一推迟延后：

 跳过本次 footscan  9 软件将在下次 footscan  9 关闭时再次申请进行数据库备
份。

 跳至下个间隔
周期

footscan  9 软件直至备份时间间隔再次到期之前，不会申请进行数据
库备份。

请单击  备份 按钮开始数据库备份，会有对话框显示备份进度。当备份完成后，footscan
9 软件将不会再次启动。

启用或禁用自动备份功能，以及其他诸如自动备份间隔时间等设置，均可以在“高级设置对
话框”（请参阅6.4）中进行设置。

手动备份

用户可以随时发起数据库备份，这可以在“数据库屏幕”（请参阅7）中完成。

®

®
®

®

® ®

®

®
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Figure 30: 手动数据库备份对话框。

请单击  浏览 按钮选择备份的位置和文件名。您可以单击  取消 按钮取消备份，单击
备份 按钮开始备份。

下次启动 footscan  9 时，将进行备份。®
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章节 7

数据库屏幕

如果安装 footscan  时没有 footscan  数据库，安装程序将复制演示数据库。

数据库屏幕（图 31）列出了 footscan  9 存储的所有客户。

Figure 31: 数据库屏幕列出了 footscan  9 的所有存储客户。

编辑客户表内容的按钮位于屏幕左侧：

 添加 添加客户到表格。应用程序将导航到客户端屏幕（第 8 章）。客户端屏
幕设有相应的用户界面，可填写新客户的所有相关个人信息。

 记录 记录所选客户的新测量。应用程序将启动“记录向导”（第 9 章）。

 打开 打开“客户端”屏幕，编辑所选客户的个人信息。此外，也可以双击选中
的客户。

 导入 rsdb
导入客户及其会话至应用程序。如果客户提出要求，可提供包含有效
导出数据库的 footscan  9。完成后，表格中将显示新导入的客户。请
参阅第 8 章，了解如何导出客户会话。

 合并数据库 合并其他 footscan  9 数据库至当前数据库。完成此操作可能需要很
长时间，具体情况视数据库大小而定。

我们建议在开始合并前对当前footscan  9数据库进行备
份。

 列表导出 以文本形式导出所有客户列表（第 7.1 章）。

 删除 删除所选客户的所有数据，包括所有测量数据。

® ®

®

®

®

®

®
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删除客户的操作是永久性的，无法恢复！请百分百确定不
再需要所选客户的数据和测量内容。

 备份数据库 手动备份 footscan  9 数据库（请参阅6.6）

搜索文本字段位于客户表的右上方，可用于筛选不符合内容的客户。因此，该表仅显示通过
筛选的客户。该字段可匹配存储的所有个人信息，甚至是日期和电话号码。清空筛选器文
本，查看所有客户。

单击表格表头，按升序/降序对其内容进行排序。

®
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7.1 “导出列表”对话框

导出列表中的“ABCD ratios”（（ABCD 比率））选项在Scientific软件包中可用。所有
其他的导出列表选项不需要特殊的程序包。

“导出列表”对话框（图 32）允许将所有客户以文本形式导出到 csv 文件。

Figure 32: 可将所有客户以文本形式导出到 csv 文件的列表导出对话框。

选中需要导出数据的复选框。导出列表内包含以下可用数据：

客户数据
名字、姓氏、出生日期、性别、电话、手机、传真、地址、邮政编码、城市、
国家、电子邮箱、引用、备注和导入数据

会话数据 名称、日期、时间、鞋码、体重和备注

计算 “ABCD ratios”（（ABCD 比率））（此选项在 Scientific 软件包中可用）

选择 每位人员的最新会话，导出每个客户的最近会话数据；或选择 所有会话，导出每个
客户的所有会话数据。

导出的 csv 文件可轻松导入到任何当前可用的电子表格软件。导出列表功能会考虑到操作
系统的用户区域设置，因此 footscan  9 和电子表格软件之间不会出现转换错误。®
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单击  导出 按钮，开始导出。单击  关闭 按钮，关闭“导出列表”对话框。
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章节 8

客户端屏幕

客户端屏幕（图 33）显示了单个客户的所有信息。屏幕的上半部分显示客户的个人信息。屏
幕的其余部分列出了客户的所有测量记录。

Figure 33: 客户端屏幕显示一名客户的所有个人信息以及测量会话。

上下拖动屏幕中间的暗色屏幕分隔线，可调整屏幕内容的大小。

个人信息  footscan  9 存储了每位客户的姓名、地址、出生日期、性别、电话号码、电子邮箱
和自由格式的备注。（可选）应用程序可保存客户照片。

客户端屏幕显示了当前客户的个人信息。修改相应文本字段的有关信息。请注意， 名字、
姓氏 和 性别 字段为必填字段。单击  更改 或  移除，可根据喜好修改客户照片。本
应用程序支持上传多种图像格式。单击  保存 或  取消 按钮，完成编辑。

编辑个人信息表格时，其他屏幕处于非活动状态。单击  保存 或  取消 即可
完成编辑。

测量  客户端屏幕的下半部分列出了所有客户的测量会话。列表显示了每个会话的名称、记
录的日期和时间、客户的鞋码和体重以及补充备注字段。如果该会话为导入会话，还会显示
导入日期。记录一栏显示了该会话的测量类型：3D 扫描器 和/或静态 和/或平衡 和/或动
态 测量（见第 9 章）。

 记录 新建测量会话。应用程序将导航到“记录向导”（第 9 章）。

 编辑 编辑所选会话的数据（第 8.2 章）

 分析 打开所选测量会话的“Analyze”（分析）屏幕（第 10 章）。此外，也可以
双击测量会话打开屏幕。

 报告 打开所选测量会话的“Report”（报告）屏幕（第 15 章）。

®
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 导入 3D 扫描 打开导入 3D 扫描屏幕（第 8.1 章），将左足和/或右足 3D 扫描导入所
选测量。

 导出数据
导出所选会话。本应用程序将数据库的会话保存在计算机的专用文件
夹中。在“设置”对话框中选择此文件夹（第 6.4 节）。查看第 7 章，了解
如何导入导出的会话。

 导出压力图像/
视频

导出所选会话中所有已识别的足部图像和/或视频（第 8.3 章）。

 导出 3D 扫描

导出所选会话的所有 3D 扫描测量数据到文件。本应用程序将导出数
据保存在计算机的专用文件夹中，请在“设置”对话框中选择此文件夹
（ 第 6.4 节）。此类文件的名称包含客户和会话的名称、日期和足型（L
代表左脚，R 代表右脚）。

 导出跖面照片

导出所选会话的足底面照片。本应用程序将足底面照片保存在计算机
的专用文件夹中，请在“设置”对话框中选择此文件夹（第 6.4 节）。此类
文件的名称包含客户和会话的名称、日期和足型（L 代表左脚，R 代表
右脚）。

 文本导出 与 Footscan  7 步态分析系统兼容的所选会话导出文本（见第 8.4
章）。导出文本在 Scientific 软件包中可用。

 CAD/CAM 导
出

导出矫正支持数据。Footscan  9 在计算机的专用文件夹中创建 .apd
文件。在“设置”对话框中选择此文件夹（第 6.4 节）。CAD/CAM 导出在
Clinical, Scientific 软件包中可用。

 删除 删除所选测量会话。

删除测量会话是永久性的，无法恢复！请百分百确定不再需要所选会话。

单个客户拥有的会话数量有限。该限制数量远高于正常使用的次数。

在“设置”对话框中，自定义此页面的名称（第 6.4 节）。

®
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8.1 导入 3D 扫描

导入 3D 扫描屏幕可以将左足和/或右足 3D 扫描导入所选测量。

Figure 34: 导入 3D 扫描屏幕可以将 3D 扫描导入所选测量。

单击  导入左足 或  导入右足 按钮可分别导入左足或右足扫描。在显示的文件浏览对话
框中选择包含 3D 扫描数据的 STL 或 OBJ 文件。Footscan  需要以 mm 为单位的 3D 扫
描数据。

选择一个文件后，3D 扫描将连同灰色地平面一起载入并向用户显示。下一步是选择扫描上
的 3 个点来对齐扫描。选择足底面 3 个点，最好是脚后跟 1 个点（脚后跟中间最低点）和前
足 2 个点，例如靠近第 1 和第 5 跖骨头的最低点。网格可以用鼠标左键旋转，点可以通过
鼠标右键进行选择。

选择三个点后，立即确定最优网格方向并向用户显示。请确认计算的位置是否正确，即地平
面穿过足底。如果您对取得的网格方向不满意，可以根据要纠正的足单击  定向左足 或 
定向右足 按钮来重新定向网格。如上一步所述，需要选择三个点。

根据需要对另一只脚重复该程序。但是，也可以只进行左足或右足扫描。

如果 3D 扫描已导入并且您对网格方向感到满意，可以单击  下一步 按钮来保存扫描。如
果您不想保存扫描，可以单击  取消 按钮。在保存扫描之前，请确保使用 形状 选择正确
的类型，更多扫描类型可见第 9 章。

如果所选会话已有 3D 扫描，新导入的 3D 扫描将覆盖现有的 3D 扫描。此时会出现一条警
告，确认客户是否要覆盖原来的 3D 扫描。

®
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8.2 “编辑会话”对话框

“编辑会话”对话框（图 35）可更改所选会话的数据。

Figure 35: 可更改会话数据的编辑会话对话框。

可修改以下字段：

名称
体重和体重单位（所选重量单位将用于整个 footscan  9 应用程序）
鞋码和鞋码单位（所选鞋码单位将用于整个 footscan  9 应用程序）
备注

标有星号 (*) 的字段为必填字段。

单击  保存 按钮，可保存修改内容；单击  取消 按钮，可取消修改内容。

®
®
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8.3 “导出媒体”对话框

导出视频媒体在 Clinical, Scientific 软件包中可用。

“导出媒体”对话框（图 36）允许将所选会话中所有识别的足部导出为图像或视频。

Figure 36: 可将足部导出为图像和/或视频的导出媒体对话框。

Footscan  9 将所有导出的媒体文件储存在计算机的专用文件夹中，可在“设置”对话框中更
改此文件夹（第 6.4 节）。

可在“设置”对话框中更改导出图像的文件格式和 dpi（第 6.4 节）。视频始终导出为 mp4 格
式。

导出媒体文件的名称包含客户和会话的名称以及会话日期。每种导出媒体均会根据其类型
添加特定数据。

可支持导出以下媒体：

静态图像 导出静态测量的图像。

平衡视频 导出平衡测量的视频。

最大的图像
将所选会话的所有足迹导出为图像文件。确切来说，该应用程序将动态
测量中传感器识别到的每只脚的最大压力值保存为文件。这类图像文件
的名称中包含对应足型（L 代表左脚，R 代表右脚）。

滚动视频
将所选动态测量的所有已识别足部的滚动导出为视频。这类图像文件的
名称中包含对应足型（L 代表左脚，R 代表右脚）。

单击  关闭 按钮，可取消导出；单击  导出 按钮，可开始导出。在导出媒体期间将显示进
度对话框（图 37），单击  中止 按钮可取消导出。

®
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Figure 37: 显示媒体导出进度的对话框。

所有媒体导出完毕后，您可以单击进度对话框（图 38）的  打开文件夹... 按钮，打开包含
所有导出媒体的文件夹。单击  关闭 按钮，关闭进度对话框。

Figure 38: 媒体导出完毕后显示的对话框。
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8.4 “导出文本”对话框

导出文本在 Scientific 软件包中可用。

“导出文本”对话框（图 39）可将测量数据导出为用户可读的文本格式。这类导出文本与
footscan  7 步态分析系统的 ASCII 导出文本兼容。

footscan  9 的导出文本和 footscan  7 步态分析系统的 ASCII 导出文本之间存
在重要区别：footscan  9 的导出文本为压力值，而 footscan  7 的导出文本为力
值。

Figure 39: “导出文本”对话框可将数据导出为兼容 footscan  7 的 ASCII 格式。

所有文本导出文件均将生成相应标题，其中包含患者姓名、扫描速度、日期和测量名称。某
些导出文本还包含压力平板上方识别的足部坐标。

可支持导出以下文本：

整板滚动 整板逐帧导出动态测量的文本：将导出测量的每个压力帧。

动态滚动 动态逐帧导出动态测量的文本：将导出所有已识别足部的压力帧。

静态图像 导出静态测量的静态图像文本：将导出包含静态测量的压力帧。

®
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压力和力
导出动态测量的压强和压力文本：将导出所有已识别足部的压强和压力
数据。如需了解更多信息，请查看第 10.15 节。

力中心线 导出动态测量的力中心文本：将导出所有已识别足部的力中心数据。

单步时间分析
导出动态测量的单足受力时间分析文本：将导出所有已识别足部的时间
信息。如需了解更多信息，请查看第 10.22 节。

最大动态图像 导出动态测量的动态最大图像文本：将导出已识别足部的最大图像。

最大整板图像 导出动态测量中整板最大图像： 将导出最大的测量图像。

压力平板数据
导出动态测量的压力平板数据文本：将导出所有识别足部的压力平板数
据。如需了解更多信息，请查看第 10.25 节。

区域划分
导出动态测量的区域划分文本：将导出所有已识别足部的区域划分数
据。每个区域均配有已分配的参考编号。如需了解更多信息，请查看第
10.15 节。

脚尺寸
导出动态测量的足维度文本：将导出所有已识别的足维度。如需了解更
多信息，请查看第 10.18 节。

轴角
导出动态测量的足轴角文本：将导出足轴角和已识别的距下关节灵活
度。如需了解更多信息，请查看第 10.12 节。

接触百分比
导出动态测量的接触百分比文本：将导出已识别脚部的接触百分比。如
需了解更多信息，请查看第 10.15 节。

平衡稳定性

导出平衡测量的稳定性文本：区间信息、椭圆信息、负载分布百分比，以
及相对于所选坐标系的力和压力中心（COP、位置和速度）的每帧信息。
为整板测量和不同的选择（左/右、前/后和 Q1/Q2/Q3/Q4 四个象限）提
供每帧信息。坐标系和分区十字线位置可以使用控制 坐标系统 和 
分区十字位置 进行选择。如需获取更多信息，请参阅第 10.9 节。

整个平板平衡

导出平衡测量的整个平衡：整个平衡测量的所有压力帧将使用类似
RLE（行程编码）的算法导出。零压力连续传感器数量将换成该数量的负
数。例如：[-20 0.31 0.12 -10 0.14 0.1] 重新采集 20 个连续的零，接着
是压力值 0.31 和 0.12，再采集 10 个连续的零，以及压力值 0.14 和
0.1。

每一足平衡
每足平衡测量的文本导出：区间信息、每只脚的椭圆信息、相对于足轴
的压力中心（COP、位置）的每帧信息，以及每足相应的 COP 夹角和
COP 间距。如需获取更多信息，请参阅第 10.11 节。

翻转曲线
导出动态测量的翻转曲线文本：将导出已识别足部的翻转曲线。如需了
解更多信息，请查看第 10.20 节。

如果会话中静态、动态和/或平衡测量不可用，将禁用相应复选框。

可选择以下选项：

导出的文本包
含标题信息

添加标题信息到导出文本。此信息包括会话名称、人名、测量日期和扫
描速度。

请使用 .xls 作
为文本导出的文
件扩展名

使用 xls 作为导出文本的文件扩展名，该操作可以轻松在 Microsoft
Excel 中打开文件。如果未选择 xls 后缀，则使用 txt 作为文件扩展名。
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导出的文本包
含触发信息

添加额外的 3D 接口盒触发信息到导出文本。此类信息包括框架的偏移
量以及足部或框架是否处于活动触发区间；如果处于活动触发区间，该
信息还会提供触发指数。使用此选项时，脚部的排序方式不同：如果未
选择此选项，脚部的排序方式为先左后右；如果选择此选项，脚部的排
序方式则按时间顺序排列。此选项会导致导出的文本文件与 footscan
7 不兼容！

单击  导出 按钮开始导出，所选导出文本将依次运行。单击  关闭 按钮，关闭“导出文
本”对话框。

®
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章节 9

记录向导

记录向导可帮助您创建测量会话。测量会话可包含 4 个测量项目：3D 扫描、静态测量、平衡
测量以及动态测量。

请注意，在记录向导中无法访问其他屏幕。屏幕左侧为客户的姓名、照片和出生日期，可用
做参考。向导的每个步骤均设有至少 1 个按钮，单击按钮即可跳过当前阶段。

Figure 40: 根据记录向导的要求，需要在记录设置中填写关于客户和会话的信息。

记录设置  继续操作之前，需要在记录设置（图 40）中输入关于客户和会话的信息。 表格中
标有星号 * 的字段为必填字段。

首先，记录向导需要设置 压力板 或 3D 扫描仪 以进行记录；此外，还需要输入 记录
会话名称*。此名称可用于识别客户端屏幕的测量会话（第 8 章）。启动记录向导时，记录设
置将给出建议名称。

此外，测量过程中采用的脚部识别算法需要输入客户的准确 体重* 和 鞋码*，以便得到
最佳结果。footscan  9 将记忆客户最近一次测量会话的数值，并在初始阶段使用该值。

（可选）可添加 备注 到测量会话。这些备注会显示在客户端屏幕的会话列表（第 8 章）。

通过选中或取消选中 3D 扫描、 静态、 平衡 和 动态 复选框，可选择需要执行的记
录。

完成表格后，单击  下一步 继续，或单击  取消 退出记录向导，取消创建测量会话。

3D 扫描器记录 扫描器记录可创建客户足部的三维图像。

®
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Figure 41: 3D 扫描器记录可创建客户足部的 3D 模型并制作足底面照片。

显示 3D 模型预览窗口和扫描左右脚足底面照片的 3D 扫描记录。将分别对每只脚进行 3D
扫描记录，可单击  扫描左足 和  扫描右足 按钮启动。为准确记录，当 3D 扫描器扫描
时，请尽量站在扫描器的中心位置保持不动，这一点至关重要。处理完 3D 数据后，3D 扫描
的结果将显示为自上而下的 3D 视图，以及被扫描脚部的足底面照片。

可提供以下扫描选项：

形状

控制扫描类型。可以是“Foot（脚）”或“Foambox（泡沫盒）”。选
择“Foot（脚）”可以扫描常规（凸面）物体，如脚部。选
择“Foambox（泡沫盒）”可以扫描泡沫印模盒或其他凹面物
体。

扫描分辨率
控制扫描分辨率。扫描分辨率越高，扫描越详细，分辨率较低
时扫描速度更快，但不够详细。

光敏性
控制 3D 扫描的光敏度。扫描深色物体时，需要提高光敏度。
另请注意，当光敏度较高时，扫描会更容易受到房间或环境
的照明条件影响。

单击  下一步，保存 3D 扫描器的测量结果。单击  跳过，废弃该结果。

静态记录 当客户站在平板上时，静态测量可以捕捉客户足底压力分布的静态画面。
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Figure 42: 当客户站在平板上时，静态记录采集足底压力分布的快照。

静态记录阶段（图 42）由一张大画布组成，显示压力平板上的活动情况。单击  快照 (F5)，
采集当前足底压力分布的快照。应用程序将保留最新快照，将其显示在屏幕右上方。

单击  下一步，保存最后一张快照。单击  跳过，废弃静态测量。

为了防止意外跳过，应用程序将通过确认对话框来保护  跳过。如需禁用此行
为，请参阅设置对话框（第 6.4 节）

.

平衡记录 平衡测量是一种动态测量，可以捕捉到客户站在平板上时足底的压力分布和压力
中心的位移 (COP)。

Figure 43: 平衡测量可捕捉客户站在平板上时足底的压力分布情况。

平衡记录阶段（图 43）显示为一张大型预览画布，该界面分为 4 个象限，由水平和垂直的交
叉紫红色线（分区十字线）进行标示。预览过程中，画布将显示压力图像及其压力中心。记录
过程中，画布将同时显示压力图像以及压力线与椭圆的中心。基于主元分析 (PCA)，椭圆表
示压力中心值的 70%，而这些压力中心值的平均值则为椭圆中心。而在主元分析 (PCA)
中，椭圆的主轴和副轴是压力中心值的标准差。在记录期间，这些轴线也会显示在画布上。
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预览时，可使用  和  按钮来调整压力平板的方向。

可在预览过程中显示一组参考线。这些参考线有助于指导用户将脚放在正确位置，脚后跟
应放置于垂直线与倾斜的参考线的交点处。可通过单击 显示参考位置线 复选框来显示参
考线。启用后即可调整以下参数：

足角：两脚之间的夹角。此参数可在 足角 数字调整框中进行调整（单位为度）。
脚后跟距离：两脚脚后跟之间的距离。此参数可在 跟距 数字调整框中进行调整（单位
为厘米）。

平板检测到压力后，  开始记录 按钮将变为活动状态，单击此按钮即可开始平衡记录。可
以在给定延迟时间后开始实际测量。延迟时间可通过使用 启动延迟 数字调整框进行设
置。单击“启动延迟”后，预览窗口将显示倒计时。倒计时结束后，开始实际记录。最大持续时
间结束或按下  停止记录 按钮时，平衡记录将自动停止。最大持续时间可通过 最长持续
时间 数字调整框进行设置。平衡记录期间，屏幕将显示已用记录时间。

单击  下一步，保存平衡测量结果。单击  跳过，废弃该结果。

动态记录 动态测量可以捕捉到客户的足底压力分布，涵盖从刚开始着地时相到滚动结束的
全整跨步过程。footscan  9 可自动识别左右脚。客户应以自然步态行走或奔跑。最终测量
开始前，进行几次跑步练习可能会有所帮助。

Figure 44: 动态记录可以捕捉步态运动过程中客户的足底动态压力分布，还可以自动识别
左右脚。

动态记录阶段（图 44）显示为一张大型预览画布。底部时间轴显示了动态测量期间检测到的
所有足部。所选足部将以蓝色突出显示。Footscan  9 至少需要 1 只脚以进行分析。而进行
D3D 分析（第 11 节）甚至需要左右脚各 2 只。动态记录阶段将在屏幕右侧显示所选足部。
单击并拖动任何时间轴的足部缩略图来修改其分类；此外，还可以将略缩图移动到垃圾箱以
完全废弃该足部。

Footscan  9 也会保存所有已废弃足部。记录完成后，您仍可以恢复已废弃足部
或更改其分类。“Analyze”（分析）屏幕的足部选择面板（第 10 章）设有时间轴，可
在该时间轴修改足部的选择及分类。

记录时，Footscan  9 可对所记录的足部进行自动分类。记录过程中，footscan  9 将对数据
进行处理，判断记录脚部是左脚还是右脚。

此外，软件还可以将记录的脚部自动分类到垃圾箱。如果勾选 足部位于平板边缘 选项，
软件会将平板边缘记录到的足部自动丢弃到垃圾箱。勾选 未识别足部分区，将未处于识
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别区的脚部移动到垃圾箱（如需了解关于解剖学分区分析的详细信息，请查看第 10.15
节）。

单击  开始记录，开始动态记录。footscan  9 可识别以步态（和相反）方向行走的足部。如
果对当前的动态测量满意，请单击  停止记录 完成记录。

单击  下一步，保存动态测量结果。单击  跳过，废弃该结果。

如果测量至少有一次成功，应用程序将创建测量会话，然后导航到“分析”屏幕（第 10 节）。
否则，应用程序将返回到客户端屏幕（第 8 节）。

为了防止意外跳过，应用程序将通过确认对话框来保护  跳过。如需禁用此行
为，请参阅设置对话框（第 6.4 节）。

®
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章节 10

分析屏幕

“Analyze”（分析）屏幕（图 45）显示了记录向导创建的测量会话分析。此屏幕既可以分析单个
测量会话（图 45a），也可以比较不同的测量会话（图 45b）。

(a) 分析单个测量会话 (b) 比较多个测量会话

Figure 45: 分析屏幕

“Analyze”（分析）屏幕将始终在屏幕左侧显示客户的姓名、照片和出生日期，以及当前测量
会话的名称和日期，可用做参考。进行比较时，屏幕右侧将显示第二个测量会话的详细信
息。此外，分析屏幕还列出了所有客户及其相应会话，可从中选择第二个会话。

测量会话的分析内容位于  3D 扫描、  静态、  平衡和  动态 按钮下方。比较测量会话
位于  比较 按钮下方。如果单击上述按钮，将向下展开所有可用的分析选项。

可支持以下分析：

 双足 分析 3D 扫描的左脚和/或右脚。（第 10.6 节）

 跖面照片 分析 3D 扫描的左脚和/或右脚的足底面照片。（第 10.7 节）

 静态 静态测量的相对力分布（第 10.8 节）。

 平衡 平衡测量的压力分布和压力中心 (COP) 位移。（第 10.9 节）

 区间 将平衡分析分为不同的时间区间。（第 10.10 节）

 每只脚的 COP 对每只脚的压力中心 (COP) 进行平衡分析，将其分为不同的时间区
间。（第 10.11 节）。

 2D 当前所选足部的 2D 滚动（第 10.12 节）。

 3D 当前所选足部 3D 滚动（第 10.13 节）。

 冲量 分析当前所选足部的冲量（第 10.14 节）。

 分区 当前所选足部的解剖学分区（第 10.15 节）。

 探测点 分析当前所选足部的用户定义区压力（第 10.16 节）。

 负荷率 分析当前所选足部的负荷率（第 10.17 节）。

 足印尺寸 分析当前所选足部的足迹尺寸（第 10.17 节）。
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 风险分析 进行风险分析，给出更多关于动态测量中足部风险的信息（第 10.19
节）。

 步态比率 分析当前所选足部的翻转曲线（第 10.20 节）。

 压力中心
(COP) 图形 当前所选足部的压力中心图标分析（第 10.21 节）。

 跨步时间 对当前所选足部进行单足受力时间分析（第 10.22 节）。

 全平板分析 分析整个动态测量期间平板上的活动（第 10.23 节）。

 多步分析 进行动态测量的多步分析（第 10.24 节）。

 压力平板 进行动态测量的压力平板分析（第 10.25 节）。

 编辑分区 手动分区编辑屏幕（第 10.26 节）。

可进行以下比较：

 2D 对当前所选足部的 2D 滚动比较（第 10.27 节）。

 冲量 比较当前所选足部的冲量（第 10.28 节）。

 区域 比较所选足部各部位（前足、中足、后足）的压力分布（第 10.29 节）。

分析工具栏 每个分析屏幕均设有相应的工具栏。工具栏有助于控制分析可视化，以更好地
满足您的需求。根据显示的分析类型，可支持以下部分操作：

放大视图，使其与压力中心线紧密配合。

缩放视图，使其与内容紧密配合。

缩小视图。或者在视图上使用鼠标滚轮。

放大视图。 或者在视图上使用鼠标滚轮。

逆时针旋转视图。

顺时针旋转视图。

切换传感器网格。传感器网格显示了平板传感器的位置。

切换显示压力分布的压力中心。

切换显示压力椭圆中心。如需了解更多信息，请参阅“平衡记录”章节
（见 9）。

切换显示分区十字线。

切换显示每只脚的 COP 平衡分析中的划分标记。如需了解更多信息，
请参阅“每只脚的 COP 平衡分析”章节（见  每只脚的 COP）。

切换分别显示每只脚的压力中心。如需了解更多信息，请参阅“每只脚
的 COP 平衡分析”章节（见  每只脚的 COP）。
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切换分别显示每只脚的压力中心椭圆。如需了解更多信息，请参阅“每
只脚的 COP 平衡分析”章节（见  每只脚的 COP）。

切换显示足轴。

切换显示动态测量下方的脚部轮廓灰度图。

切换显示距下关节角。如需了解更多信息，请参阅“2D 分析”章节（见
10.12）。

切换显示数值。如需了解更多信息，请参阅“2D 分析”章节（见 10.12）。

切换显示多步态标注。如需了解更多信息，请参阅“多步分析”章节（见
10.24）。

切换显示足型和接触百分比。如需了解更多信息，请参阅“分区分析”章
节（见 10.15）。

Figure 46: 控制动态测量滚动条的“重放”控制台。

重放控制台  重放控制台（图46）控制动态测量的滚动。除了停止 、播放 、后退  和快
进  控件外，控制台还包含可用于滚动到任意帧的滑块以及可用于控制滚动速度的倍速
器。

如果分析屏幕显示多个滚动条，可使用  按钮来控制重放时间。切换后，时间以接触持续
时间的百分比表示，否则重播将显示为实时状态。

Footscan  9 将保存该  按钮的状态，并将其在所有分析屏幕中共享。

足部选择 大多数分析仅适用于单个左脚和/或右脚。而动态测量的其
他足部与这些分析并不相关。footscan  9 引入了足部选择功能，可用
于决定最适合分析的足部。应用程序会将所选的一双足部连同动态测
量结果一起保存。记录向导（第 9 章）设置了初始选择。有修改分区和/
或足轴的脚用铅笔符号表示（参阅第 10.26 章）。

单击  选择足部 可修改当前的所选足部。展开时间轴，突出显示所选的一双足部。 可单击
缩略图来更改选择。分析屏幕将即时更新分析结果。再次单击  选择足部 即可隐藏时间
轴。

如果比较两双脚，分析屏幕也会显示第二个测量的  选择足部（图 45b）。请注意，此按钮
仅可选择要与其进行比较的双足。其不会影响第二个测量中存储的所选足部。

®

®
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色阶 某些分析会将物理量显示为图像。此类图像中的颜色与代表的值
有关。而色阶则表达了该物理量和颜色之间的关系。色阶在对应的颜
色旁边显示了整个色谱和一些关键的物理量数值。最小值和最大值分
别位于色谱两端。
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10.1 动态叠加

“动态叠加”是一个概览菜单，其包含了 2D、3D 和脉冲子菜单。这些功能可以直观概览综合
压强测量结果和 3D 扫描的足部。

使用鼠标滚轮可放大和缩小图像。

其方向指针（位于每只脚的右下角）也可以用于更改观察点，只需单击并拖拽/旋转。可以直
接单击彩色三角形进入所选视角的方向：

红色：正面平面视角
蓝色：横向平面视角
绿色：矢状面视角

某些较旧的计算机系统可能无法充分支持 3D 渲染。3D 分析在此类系统中不可
用。如需了解更多信息，请参阅 footscan  9 的最低系统要求。®
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10.2 动态叠加：2D

动态叠加 - 2D 分析（图 47）显示了 2D 压强测量结果和 3D 扫描的足部的综合可视化。

Figure 47: 动态叠加 - 2D 分析显示了 2D 压强测量结果和 3D 扫描的足部的综合可视化。

虚线表示滚动的压力中心。粉红线显示了连接足跟内外侧中部与第 2、3 跖骨头中部的足
轴。播放时，2D 分析将循环播放滚动。压力中心线上的大白点显示了当前的压力中心。停止
时，2D 分析将显示双脚的传感器最大数值。其 COP 线条和足部各轴可以通过切换工具栏
按钮进行可视化。

RS-PRD-00685-003 100



10.3 动态叠加：3D

动态叠加 - 3D 分析（图 48）以高度图的形式显示了当前所选足部，并在 3D 扫描测量结果
的基础上进行了可视化。

Figure 48: 动态叠加 - 3D 分析以高度图的形式显示了当前所选足部，并在 3D 扫描测量结
果的基础上进行了可视化。

该图的高度与相应的压力值成比例。
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10.4 动态叠加：冲量

动态叠加 - 冲量分析（图 49）显示了当前所选足部施加在各传感器上的总冲量，并在 3D 扫
描测量结果的基础上进行了可视化。

Figure 49: 动态叠加 - 冲量分析显示了当前所选足部上每个传感器中施加的总冲量，并在
3D 扫描测量结果的基础上进行了可视化。

色阶以 Ns/cm2 表示冲量。冲量分析屏幕将所有冲量值高于最大值 65% 的传感器显示为红
色。此类高压强区域表明受试者的患病风险可能会增加（例如糖尿病患者可能会存在溃疡风
险）。
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10.5 动态叠加：潜在不匹配解决方案

解决不匹配错误的潜在解决方案：

使用“选择足部”选项选择不同的足部
检查 3D 扫描的质量（发生任何异常），并且如有必要，应：
重新进行 3D 扫描测量
导入新的 STL 或 OBJ 文件
确保 3D 数据的单位为 mm

确保两次测量（3D 扫描和压强/冲量测量）均对会话中的同一人进行
由于部分足印产生的不匹配（例如，前足行走）
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10.6 双脚 3D 扫描器

双脚 3D 扫描分析功能（图 50）可显示扫描的左脚和/或右脚。

Figure 50: 双脚 3D 扫描分析可显示扫描的左脚和/或右脚。

通过单击和拖动视图中扫描的脚部，可以对其进行操作。其方向指针（位于每个足部的右下
角）可以用于更改视角，只需单击并拖拽/旋转。可以直接单击彩色三角形进入所选视角的方
向：

红色：正面平面视角
蓝色：横向平面视角
绿色：矢状面视角

可执行某些预定义测量，显示每个脚部的 3D 扫描图像，并在图像下方的表格中显示测量值
（单位：毫米）：

足弓高度：蓝线
足弓长度：紫红线
足长：红线
足宽：绿线

虽然无法修改这类预定义的测量，但可以视需要添加、修改或删除围度测量（环绕 3D 足部
模型）。单击  按钮，即可添加新的围度测量。单击  按钮，即可删除围度测量。

与其他预定义的测量一样，围度测量既显示在 3D 足部模型上，也显示在其下方的测量表
中。

可单击 3D 足部模型或其测量表条目来选择围度测量。无论采用何种方式选中围度测量，其
都会自动在 3D 足部模型和测量表中突出显示。

使用鼠标在 3D 足部模型上拖动围度测量，即可对该测量进行修改。使用鼠标左键，即可沿
轴线垂直移动围长。使用鼠标右键拖动围长，即可旋转围度测量。

测量表中还提供了估算鞋码，该鞋码由所测脚长和放余量参数估算得出。放余量（单位：毫
米）可通过 放余量（毫米）： 数字调整框和设置对话框进行设置（见第 6.4 节）。
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请注意，扫描类型如果选择“Foambox”（泡沫盒），扫描对象时将无法使用围长和
其他预定义的测量。

单击 全屏观看左足 或 全屏观看右足 按钮，即可全屏显示扫描的足部图像（图 51）。请注
意，测量概览仅显示选定围长。

如需退出全屏，请单击 返回 按钮。

Figure 51: 双脚 3D 扫描分析可全屏显示扫描的左右脚图像。

RS-PRD-00685-003 105



10.7 足底面照片

足底面照片分析（图 52）显示了 3D 扫描的左脚和/或右脚的足底面照片。

Figure 52: 跖面照片分析显示左脚和/或右脚足底面照片。

此足底屏幕支持手动调整裁剪区域：

可单击并拖动裁剪矩形的角部顶点来改变大小
可单击并拖动裁剪矩形的中心来更改位置

单击  重置更改 按钮即可重置更改。
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10.8 静态

静态分析（图 53）显示静态测量的相对力分布情况。

Figure 53: 静态分析显示静态测量的相对压力分布。方框中的百分比则显示了 footscan
平板上的总力在各象限的分布情况。

分析屏幕将静态测量划分为 4 个象限，用粉色线标示。这些象限的中心为测量的压力中心。
左侧方框中的百分比表示了 footscan  平板上方的压力在象限定义的不同区域内的分布情
况。

可拖动中心和/或线条来修改各象限的相对位置。分析屏幕将相应地更新方框中的百分比。
单击  重置更改 按钮即可重置更改。

右上方的平板微缩图显示了静态分析当前显示的平板区域。通过放大和缩小操作，可即时
更新该微缩图。使用工具栏中的  和  按钮，即可修改平板的方向。

®

®
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10.9 平衡

平衡分析（图 54）可评估平衡测量的压力分布和压力中心 (COP) 的位移。

Figure 54: 平衡分析的默认屏幕。

播放时，平衡分析将循环播放整个平衡测量的情况。停止时，屏幕将显示平衡测量期间所记
录的最大压力值。

平衡分析屏幕显示两种图形：

压力中心图：该图显示了压力中心分别在 x 轴和 y 轴方向的位移（单位：毫米）。x 轴表示
时间（单位：秒）。
受力图：该图显示了总垂直力（单位：牛顿）。使用 分力 组合框，选择要显示的分立。x
轴表示时间（单位：秒）。

两图均可通过单击  按钮隐藏或显示。

平衡测量的画面分为 4 个象限。这些象限的分界点以分区十字线的交点为标记。方框中的
百分比表示 footscan  平板上的受力在不同区域（左/右脚、前/后足以及 4 个象限）内的分布
情况。

屏幕将显示压力中心的以下数值信息：

位置：x 和 y 坐标的当前位置、最小位置和最大位置（单位：毫米）
范围：x 和 y 坐标的最小位置和最大位置之间的间距（单位：毫米）
移动距离：压力中心线的长度（单位：毫米）
椭圆面积：经计算得出的压力中心的椭圆面积（单位：平方毫米）

可在 坐标系统 组合框中调整执行计算的坐标系，并在平板微缩图中显示（x 轴为蓝色，y
轴为红色）。可能的情况如下：

分区十字线坐标：坐标系以分区十字线的交点为中心。
平板坐标：采用的坐标系与压力平板记录的坐标系相同。

可在 分区十字位置 组合框中调整分区十字线的位置。可能的情况如下：

第一帧 COP：分区十字线位于平衡测量第一帧的 COP 上。
平板中心：分区十字线位于平板中心。

®
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平均 COP（四舍五入至传感器）：分区十字线位于整个平衡测量的平均 COP 上。将该平
均值四舍五入至最接近的传感器。
自定义：用户可通过单击并拖动分区十字线对其进行定义。
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10.10 区间平衡

区间平衡分析在 Scientific 软件包中可用。

区间平衡分析屏幕（图 55）可评估分为不同时间区间的平衡测量。

Figure 55: 区间平衡分析屏幕。

区间平衡分析屏幕将平衡测量分为若干区间，各区间将显示以下内容：

区间内平衡测量的压力最大值图像。
时间区间的范围（单位：秒）。
COP 移动距离（单位：毫米）。
COP 椭圆面积（单位：平方毫米）。

可通过 分区区间 组合框来设置平衡测量的区间数量和划分方式，提供以下选项：

区间数量：将平衡测量分为时间长度相等的区间。可在 区间数量 数字调整框中设置区
间数量，最多可设置 12 个。
区间持续时间：区间时间是固定的，可在 区间持续时长 数字调整框中设置区间持续时
间。如果总记录时间不要求为区间时间的精确倍数，可以缩短最后的区间时间。
手动操作：用户可通过图形内的区间标记线手动控制区间。可进行以下操作：
添加区间：单击  按钮，即可将光标置于图形的所需位置。单击以添加区间。
移动区间：单击  按钮，即可将光标置于需要移动的区间标记线。单击并拖动区间
标记线到所需位置。
删除区间：单击  按钮，即可将光标置于需要删除的区间标记线。单击以删除区间
标记线。
清除所有区间：单击  按钮，即可删除所有区间。

可随时手动添加、移动、删除或移除区间。完成后， 分区区间 组合框将切换为“手动”。

可通过 坐标系统 和 分区十字位置 组合框调整使用的坐标系和受力分区十字线的原
点。如需了解更多信息，请参阅“平衡分析”章节（见 10.9）。
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10.11 每只脚的压力中心 (COP) 平衡分析

每只脚的 COP 平衡分析在 Clinical, Scientific 软件包中可用。

每只脚的压力中心 (COP) 平衡分析（图 56）显示压力中心的变化情况，将其解构为若干详
细的分析。

Figure 56: 每只脚的 COP 平衡分析屏幕。

每只脚的 COP 平衡分析屏幕显示了每只脚压力中心随时间变化的细节。屏幕将以图表形
式显示 COP 随时间推移的变化情况，以文字概述的形式显示最重要的数值。

这类图表提供了以下细节：

内外侧移位图：显示双脚压力中心相对于足轴的内外侧位移。图中显示 x 轴显示的是随
时间变化的位移量（单位：秒），y 轴显示的是位移量（单位：毫米）。
前后移位图：显示了双脚压力中心相对于足轴的前后方向位移。图中显示 x 轴显示的是
随时间变化的位移量（单位：秒），y 轴显示的是位移量（单位：毫米）。
COP 夹角图：图表的 x 轴显示了左右脚的压力中心所定义的线与屏幕水平面之间的夹
角，该角度随时间推移而变化（单位：秒）。图表中的 y 轴显示了该角的度数（单位：度）。
COP 间距图：显示左右脚的压力中心之间的距离。图表中的 x 轴显示的左右脚 COP 间
距随时间推移而变化（单位：秒）。图表中的 y 轴显示了左右脚的 COP 间距（单位：毫
米）。

数值的文字概述提供了左右脚的以下细节：

当前值：在当前所选压力帧下，左右脚压力中心的移动轨迹在 x 轴和 y 轴上的当前绝对
值。
最小值：左右脚压力中心的移动轨迹在 x 轴和 y 轴上的最小绝对值。
最大值：左右脚压力中心的移动轨迹在 x 轴和 y 轴上的最大绝对值。
移动距离：左右脚压力中心的移动轨迹长度（单位：毫米）。
椭圆面积 (1 SD)：左右脚压力中心线的椭圆形计算面积（单位：平方毫米）。椭圆的主轴
和副轴为压力中心值的标准差 (1 SD)。
椭圆主轴：左右脚压力中心椭圆的长轴长度（单位：毫米）。
椭圆副轴：左右脚压力中心椭圆的短轴长度（单位：毫米）。
COP 最小夹角：左右脚压力中心与屏幕水平面之间的最小夹角（单位：度）。
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COP 最大夹角：左右脚压力中心与屏幕水平面之间的最大夹角（单位：度）。
COP 最小间距：左右脚压力中心之间的最小距离（单位：毫米）。
COP 最大间距：左右脚压力中心之间的最大距离（单位：毫米）。
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10.12 2D

Clinical, Scientific 软件包中提供了有关外旋和距下关节角的信息。

2D 分析将重放当前所选足部的滚动。

Figure 57: 2D 分析将重放当前所选的一双足部的滚动。

2D 分析显示了当前所选的一双足部。虚线表示滚动的压力中心。粉红线显示了连接足跟内
外侧中部与第 2、3 跖骨头中部的足轴。

Clinical, Scientific 软件包中提供了有关距下关节角和距下关节灵活度的信息：

距下关节角：指示着地阶段额状面后足相对于地面的移动量。距下关节角的数值越大，
说明后足旋前越严重。最小值和最大值表示着地阶段后足相对于地面的最大旋后和最
大旋前位置。

距下关节灵活度：最小到最大距下关节角之间的范围。

切换  工具栏按钮，即可显示足轴外旋和距下关节角的相关信息，有关数值信息如下所示：

足轴外旋（单位：度）
最小距下关节角（单位：度）
最大距下关节角（单位：度）
距下关节灵活度

切换  工具栏按钮，即可直观显示距下关节角。棕线显示了距下关节角的最小角和最大
角。重放时，红线将显示当前的距下关节角。

播放时，2D 分析将循环播放滚动。压力中心线上的大白点显示了当前的压力中心。停止
时，2D 分析将显示双脚的传感器最大数值。
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10.13 3D

3D 分析将当前的所选足部显示为高度图。该图的高度与相应的压力值成比例。

Figure 58: 3D 分析将当前的所选足部显示为高度图。

使用鼠标滚轮可放大和缩小图像。单击并拖动高度图可改变视角。

某些较旧的计算机系统可能无法充分支持 3D 渲染。3D 分析在此类系统中不可
用。如需了解更多信息，请参阅 footscan  9 的最低系统要求。®

RS-PRD-00685-003 114



10.14 冲量

冲量分析（图 59）显示了当前所选足部施加在各传感器上的总冲量。色阶以 Ns/cm2 表示冲
量。

Figure 59: 冲量分析以图像形式显示对当前所选足部施加的总冲量。红色表示冲量值高于
最大冲量值的 65%。

冲量分析屏幕将所有冲量值高于最大值 65% 的传感器显示为红色。此类高压强区域表明受
试者的患病风险可能会增加，例如糖尿病患者可能会存在溃疡风险。
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10.15 分区

记录动态测量时，Footscan  9 会自动识别足部（第 9 章）。在足部检测过程中，应用程序将
确定 10 个解剖学分区的位置。某些分析在计算参数时需要借助这些区域，如足轴。

Figure 60: 分区分析可以显示当前所选足部的 10 个解剖学分区。

分区分析屏幕（图 60）主要分为两部分。屏幕左侧显示了所选的左右脚，并将其分为 10 个
解剖学分区。分区分析还在这些分区的上方绘制了压力中心和足轴。屏幕右侧的图表绘制
了滚动过程中各分区施力的累加。底部图例描述了各分区的关联色。

切换  工具栏按钮，即可显示接触面积百分比和足型。根据分区，显示了前足、中足和后足
底部的负荷接触面积占总接触面积的比例。

Clinical, Scientific 软件包中提供了有关足型和接触面百分比的信息。

除了这 10 个分区外，还可以单击  按钮，绘制出所有分区的总和。

此外，如果您希望仅绘制所选的左右脚、所有受测左右脚的平均值或绘制所选足部和足部
平均值的组合，您可以通过更改 选择力图 下拉列表的选项选择绘制内容。所选左右脚在
图中显示为实线，而所有受测左右脚的平均值在图中显示为点状虚线。如果仅绘制所选的
左右脚，将使用绝对滚动时间（单位：毫秒）。如果仅绘制平均值，滚动条将重新调整，其进度
将显示为相对时间（以百分比显示）。

播放时，分析屏幕将显示滚动期间各分区的活动情况。图中的垂直线标示出了滚动进度。

®
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10.16 探测点

探测点分析（图 61）显示了当前所选足部施加在用户定义的 10 个矩形区域或探测点上方的
压力。每个探测点均代表其在相同颜色区域的精确位置。

Figure 61: 探测点分析屏幕绘制了当前所选足部在用户定义的 10 个探测点上方的压力。

探测点分析屏幕将各探测点上的压力以图表形式绘制在当前所选足部的滚动图旁边。播放
时，图表将在当前位置实时显示垂直标记线。

开始时，footscan  9 将各探测点置于传感器相应分区的中心。单击并拖动探测点
的任意角，即可在相应方向调整其大小。单击并拖动探测点的中间区域，即可重
新定位。请注意，如果探测点发生变化，应用程序将即时更新图表。

®
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10.17 负荷率

负荷率分析屏幕（图 62）评估了各解剖学分区的负荷变化速率。确切来说，该屏幕显示了各
分区上的受力导数（以 N/s 表示）。

Figure 62: 负荷率分析显示了各解剖学分区的负荷变化速率。

除图表内容外，该分析屏幕与分区分析（第 10.15 节）相同，均包含了当前所选足部在各分
区的负荷率。

请记住，导数数值计算对于测量噪声非常敏感。负荷率分析采用掩膜平均对负荷
率图表进行过滤，以减少此类噪声的影响。因此，图表更加平滑。在 平滑因子
下拉菜单中选择掩膜平均的宽度（单位：ms）。
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10.18 足印尺寸

足印尺寸分析（图 63）测量所选的一双足部的宽度和高度。

Figure 63: 足印尺寸分析屏幕显示了当前所选足部的一般尺寸。

蓝绿线条描述每个足印的长度。粉红线条横跨跖骨头的总宽度。图例显示了上述线条的长
度（单位：cm）。

单击并拖动各线条的边缘（标有圆点），将其移动到其他兴趣点。单击  重置更改 可将线条
恢复到默认位置。
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10.19 风险分析

风险分析（图 64）给出了更多关于动态测量中足部风险的信息。

Figure 64: 风险分析屏幕。

风险分析屏幕介绍了动态测量中足部的全局风险和局部风险。全局风险给出了左右脚面临
的共同风险，可能发生的足部全局风险及其字体颜色如下所示：

低风险：橙色
中风险：红色
高风险：深红色

局部风险给出了各足部分区面临的风险，将计算以下足部分区的风险：

前足外侧和内侧
中足内侧
后足外侧和内侧

在界面中绘制足部分区时，可能发生的足部局部风险及其颜色如下所示：

中性：白色
低风险：橙色
中风险：红色
高风险：深红色

风险分析屏幕不会计算中足的外侧风险，因此该部位在界面足部图像中显示为灰色。

如需了解更多信息和此类分析所依据的科研参考资料，请查看本手册的附录（见 19）。
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10.20 翻转曲线分析

翻转曲线分析在 Scientific 软件包中可用。

翻转曲线分析（图 65）给出了所选左脚和/或右脚的比较和所有测量的左脚和/或右脚的平均
值，以便进行具体计算。

Figure 65: 翻转曲线分析屏幕。

翻转曲线分析提供了关于滚动过程不同方面的具体计算。翻转曲线的计算原理在于分析足
部各分区底部的压力累加，并比较足部的内侧部分和外侧部分。各图表描述了所选足部（左
脚和/或右脚）的步态比率分析和所有测量的左脚和/或右脚的平均值。低风险区域表示下肢
受伤风险较低的区域。如需了解更多信息，请查看本手册的附录（见 19）。

每种步态比率分析均侧重于不同的特定滚动属性：

足跟旋转

足跟旋转是指受试者处于支撑相时，后足水平面的内外侧压力分布。后足水平面内外侧压
力分布的计算原理在于比较足后跟内侧 (MH) 和足后跟外侧 (LH) 底部的压力情况。

如果足后跟内侧的底部压力增大，说明后足外翻；如果足后跟外侧的底部压力增大，说明后
足内翻。

大拇趾僵硬度

大拇趾僵硬度是指受试者处于支撑相时，第 1 脚趾 (T1) 和第 1 跖骨头 (M1) 之间的压力分
布。大拇趾僵硬度的计算原理在于比较第 1 脚趾和第 1 跖骨头底部的压力情况。

如果大拇趾僵硬度为正值，表示第 1 脚趾的负荷较大，如果大拇趾僵硬度为负值，表示第 1
跖骨头 (M1) 的负载较大。

足部平衡（足部内外侧压力分布）

足部内外侧平衡是指受试者处于支撑相时，足部整体的内外侧压力分布。足部内外侧平衡
的计算原理在于比较足部内侧 (M1+M2+MH) 和足部外侧 (M3+M4+M5+LH) 的底部压力情
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况。

如果足部内侧的底部压力较大，说明足部旋前；如果足部外侧的底部压力较大，说明足部旋
后。

前足平衡（前足内外侧压力分布）

前足内外侧压力分布定义为受试者处于支撑相时，前足水平面的压力分布。前足捏外侧压
力分布的计算原理在于比较前足内侧 (M1+M2) 与前足外侧 (M3+M4+M5) 的底部压力情
况。

如果前足内侧的底部压力增大，说明前足旋前；如果前足外侧的底部压力增大，说明前足旋
后。

前足内侧平衡

前足内侧平衡或其压力分布定义为受试者处于支撑相时，第 1 跖骨 (M1) 和第 2 跖骨 (M2)
之间的压力分布。前足内侧压力分布的计算原理在于比较 M1 和 M2 的底部压力情况。

如果该值为正值，表示第 2 跖骨的负荷较大，如果该值为负值，表示第 1 跖骨的负载较大。
如果该值较大，说明第 1 跖骨和第 2 跖骨的负载差异较大。

跖骨负载

跖骨负载是指受试者处于支撑相时，跖骨内侧和跖骨外侧之间的压力分布。跖骨负载的计
算原理在于比较内跖骨 (M2+M3) 和外跖骨 (M1+M4+M5) 的压力分部情况。

如果该值为正值，表示内跖骨的负载较大，如果该值为负值，表示外跖骨的负载较大。如果
跖骨负载的数值较大，说明内跖骨和外跖骨的负载差异较大。

步态比率根据解剖学分区进行计算，不同步态比率的常用计算公式如下：

足跟旋转：(MH-LH)/Zavrg*100
大拇趾僵硬度：(T1-M1)/Zavrg*100
足部平衡：((M1+M2+MH)-(M3+M4+M5+LH))/Zavrg*100
前足平衡：((M1+M2)-(M3+M4+M5))/Zavrg*100
前足内侧平衡：(M2-M1)/Zavrg*100
跖骨负载：((M2+M3)-(M1+M4+M5))/Zavrg*100

公式中解剖学分区的各变量含义如下：

Mx：趾骨 x 分区的底部压力。
MH：足后跟内侧分区底部的压力。
LH：足后跟外侧分区底部的压力。
T1：第 1 趾区底部的压力。
Zavrg：足底总压力的平均值。
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10.21 压力中心图标分析

压力中心图标分析在 Clinical, Scientific 软件包中可用。

压力中心图标分析（图 66）显示了压力中心和足轴之间的距离。该距离定义为压力中心的内
外侧 (x) 分量，用足轴坐标表示。

Figure 66: 压力中心图标分析屏幕。

测量压力中心 (COP) 和足轴之间的距离。各图表描述了所选足部（左脚和/或右脚）的 COP
到足轴的距离和所有测量的左脚和/或右脚的平均距离。图表以相对于测量分量的持续时间
的时间进行绘制。

COP 到足轴的距离

考虑足部整体的压力中心。时间相对于整足接触阶段。

后足  COP 到足轴的距离

仅考虑后足区域的压力中心。时间相对于后足接触阶段。
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10.22 单足受力时间分析

单足受力时间分析在 Clinical, Scientific 软件包中可用。

单足受力时间分析（图 67）显示了所选左右脚在足部滚动期间的不同事件和时相。

Figure 67: 单足受力时间分析屏幕。

各事件的时间将同时以毫米和百分比显示。百分比相对于滚动总时间。屏幕将显示以下事
件：

足刚开始着地相：第一次记录压力的时间。
跖骨刚开始着地相：某个跖骨分区可见的时间。
趾骨刚开始着地相：所有跖骨分区可见的时间。
足跟离开地面时相：足跟底部压力消失的时间。
趾离地时相：所有分区均没有压力的时间。

各时相的持续时间将同时以毫米和百分比显示。屏幕将显示以下阶段：

着地阶段：“足刚开始着地相”事件和“跖骨刚开始着地相”事件之间的阶段。
前掌接触阶段：“跖骨刚开始着地相”事件和“趾骨刚开始着地相”事件之间的阶段。
整足接触阶段：“趾骨刚开始着地相”事件和“足跟离开地面时相”事件之间的阶段。
离地阶段：“足跟离开地面时相”事件和“趾离地时相”事件之间的阶段。
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10.23 全平板分析

全平板分析（图 68）将重放动态测量的全过程，不论足部选择如何。

Figure 68: 全平板分析将重放动态测量的全过程。

播放时，分析屏幕将循环播放整个动态测量的过程。停止时，该屏幕将显示第一只脚的最大
传感器数值。
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10.24 多步分析

多步分析在 Clinical, Scientific 软件包中可用。

多步分析（图 69）显示了动态测量中的步伐和步幅信息。

Figure 69: 多步分析屏幕。

所有方向相同的连续脚步均可分为步伐和步幅：

一次迈步中包含了两种不同的脚步类型。可能的情况如下：
LR：左脚 - 右脚
RL：右脚 - 左脚

步幅包括脚步的类型交替，一般包含 3 个脚步。如果缺失中间的脚步（例如由于靠近平
板的原因），一个步幅可能包含 2 个脚步，而且这两步的类型相同。可能的情况如下：

LRL：左脚 - 右脚 - 左脚
RLR：右脚 - 左脚 - 右脚
LL：左脚 - 左脚（中间缺少右脚步）
RR：右脚 - 右脚（中间缺少左脚步）

重放期间，预览窗口将显示当前帧，在两个表格中以淡蓝色突出显示属于当前脚步的步伐
和步幅。停止时，将显示测量中同方向的第一个连续脚步的最大传感器数值。

可在任意表格中选择步伐或步幅。重放控制台将跳转到所选步伐或步幅的第一帧。重放停
止时，屏幕将以深蓝色显示所选的步伐或步幅，而其他表格将以浅蓝色突出显示属于其范
围的步伐或步幅。例如：

一个步伐可能存在多个步幅，因此如果在步幅表选择某个步伐，可能会突出显示其所属
的两个步幅
一个步幅可能包含多个步伐，因此如果在步伐表选择某个步幅，可能会突出显示其涵盖
的两个步伐。

多步分析屏幕将计算出各步伐和步幅的部分参数，将其显示于相应的步伐表和步幅表。

切换  工具栏按钮可对步伐和步幅进行注释。步伐将以深蓝色的尺寸线标示，步幅将以深
绿色的尺寸线标示。注释仅在当前连续脚步方向相同时才会显示。重放过程中，屏幕将以浅
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色标注不属于当前脚步的步伐和步幅。

步伐

步伐是指第一只脚的足后跟着地至第二只脚的足后跟着地的间距。屏幕将计算以下参数：

距离：两个足后跟着地之间的距离（单位：毫米）
持续时间：两个足后跟着地之间的时间（单位：秒）
速度：根据计算的距离和持续时间所得出的速度（单位：米/秒）

步幅

步幅是指第一只脚的足后跟着地至同一只脚的足后跟再次着地的距离。根据步幅可计算出
两种参数：相对于第一只脚的步态周期参数和相对于中间脚步的支撑参数。

以下是相对于第一只脚计算得出的步态周期参数：

距离：两个足后跟着地之间的距离（单位：毫米）
持续时间：两个足后跟着地之间的时间（单位：秒）
速度：根据计算的距离和持续时间所得出的速度（单位：米/秒）
支撑相时间：第一足的着地时间（单位：秒）。该时期指的是足后跟着地阶段到足趾离地
阶段的时间
摆动相时间：第一足未着地的时间（单位：秒）。该时期指的是第一足趾离地时相至同一
足的足后跟着地的时间

以下是相对于中间脚步计算得出的支撑参数：

足后跟之间的支撑距离：从中间脚步到由首尾脚步确定的线的距离（单位：毫米）
单支撑相时间：只有中间脚步着地的时间（单位：秒）
双支撑相时间：双足同时着地的时间（单位：秒）。这种情况可能发生在第一足和中间脚
步和/或中间脚步和最后一足上。
双腾空相时间：双足同时未着地的时间（单位：秒）。这种情况可能发生在第一足和中间
脚步之间和/或中间脚步和最后一足之间。
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10.25 压力平板

压力平板分析可在 Scientific 软件包中获取。

压力平板分析（图 70）显示了动态测量过程中 footscan  3D 接口盒采集的压力和外部触发
输入的信息。

Figure 70: 压力平板分析屏幕。

压力平板分析屏幕显示两种图形：

压力图：该图显示了压力平板在 x、y、z 三个方向上所记录的压力（单位：牛顿）。x 轴表
示时间（单位：秒）。
触发图：该图显示了 footscan  3D 接口盒记录的数字触发输入信号。x 轴表示时间（单
位：秒）。

压力图可通过单击  力 按钮隐藏或显示。触发图可通过单击  触发 按钮隐藏或显示。

®

®
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10.26 手动分区编辑

手动分区编辑屏幕可在 Scientific 软件包中获取。

手动分区编辑屏幕（图 71）可用于手动编辑解剖学分区和足轴。修改对所有的分析、报告、
文本导出和鞋垫设计都会产生影响。

Figure 71: 手动分区编辑屏幕。

使用底部的“选择足部”面板选择左右脚要修改的分区（第 10 章）。在分区选择列表中选择一
个分区（例如  第 1 脚趾）。单击鼠标左键（逐个像素）或按住鼠标左键并拖动鼠标（类似笔
刷更改）来修改分区。您可以同时对所选的左右脚执行该操作。您可以对其他分区重复此过
程。

同时按住 CTRL 键和鼠标左键可调整足轴。通过改变两个点的位置（足后跟内外侧分区之间
的交点，以及第 2 和第 3 跖骨之间的交点）可以移动足轴。

如果 footscan  9 无法计算出有效的足轴，单击  添加足轴 可以添加一个任意足轴。然
后，可以将此足轴移到正确的解剖学位置。

如果对修改的分区和/或足轴满意，可以单击  保存 保存这些修改。如果想放弃这些更改，
可以单击  取消。

您可以随时单击  重置分区 或  重置足轴 恢复相应的更改，然后返回到 footscan  9 确
定的计算分区和/或足轴。这将放弃您对分区和/或足轴作出的所有手动更改。

可以单击  重新计算足轴 使用修改后的分区重新计算足轴。

单击  旋转足部 180° 会将脚旋转 180 度，并重新计算分区和足轴。对分区和/或足轴作出
的所有手动修改都会被放弃。将脚旋转 180 度可以帮助默认分区计算改进分区确定。

这一功能需要用户具备在临床/生物力学方面的分析能力，因为分区的变化可能
导致生物力学参数计算错误。

®

®
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在手动编辑分区和/或足轴后，在足部选择小工具中更改脚（左/右）将放弃手动修
改，并重新计算原来的分区和足轴。
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10.27 比较：2D

2D 比较（图 72）将当前所选足部与任意其他一双足部进行比较。

Figure 72: 2D 比较将当前所选足部与任意其他一双足部进行比较。

比较屏幕会将两双足部显示在屏幕中间，并将二者绘制为颜色相同的色阶。作为参考，色阶
采用了当前动态测量的压力值范围。
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10.28 比较：冲量

冲量比较（图 73）显示了两个相邻的冲量分析。

Figure 73: 冲量比较屏幕将对两个冲量分析进行比较。

两个分析共用颜色相同的色阶。比较屏幕的数值范围采用当前所选足部的最小冲量值和最
大冲量值。
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10.29 比较：区域

区域比较（图 74）比较了两双足部的主要足部区域（前足、中足和后足）的所受压力。

Figure 74: 区域比较屏幕比较了两双足部的主要足部区域的所受压力。

区域比较与 2D 比较几乎相同。该屏幕增加了两组图表，用于显示足部各区域所受的压力或
压强。单击  力 或  压力 按钮可切换压强和压力。播放时，图中的标记线将显示滚动进
度。
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章节 11

设计屏幕 - D3D
D3D 分析可基于当前的动态测量提供矫正支持。D3D 代表动态三维。该功能是 Materialise
Motion 多年来进行大量压力测量研究的成果。

为了给出可靠方案，D3D 分析需要至少两只左脚和/或右脚。

组装好的 D3D 矫正辅具由基底部件、矫正部件和顶盖组成。可通过 D3D 向导制定 D3D 方
案，解决所有上述方面的问题。如需启动 D3D 向导，请单击菜单栏中的 Design（设计）选项
卡。您可能需要在设置对话框中启用 D3D 设计向导。如图 75 所示，屏幕右侧将显示向导。
由于 D3D 向导只占据屏幕右侧，因此在使用 D3D 向导期间可以与分析工具进行交互操
作。这样，用户在继续进行向导步骤时，仍可以查阅所有可用数据。

Figure 75: 屏幕左侧为数据可视化界面，右侧为 D3D 向导。

某些 D3D 选项可能会影响其他选择，如某些基底部件无需顶盖。如果出现这种
情况，D3D 分析会将受影响的选项恢复为默认值。为避免这种情况，一般的经验
是从上到下逐步查看 D3D 参数。
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11.1 “开始”面板

“开始”面板（图 76）给出了一些重要消息的概览，用户在继续操作前必须仔细阅读。

单击 开始 按钮，即可启动 D3D 向导。

Figure 76: “开始”面板。
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11.2 用途

可在“用途”面板选择矫形器辅具的主要用途。如有需要，可以指定运动项目。

用途 可控制矫形器辅具的主要用途。

如有需要，可通过 运动 控制运动。

Figure 77: 用途和运动。

使用  和  按钮，即可浏览向导。此外也可以单击向导顶部的圆点。

可在 备注 文本编辑框中单击输入附加备注，该操作适用于 D3D 向导的所有阶段。

所有 D3D 向导面板的底部均提供概览，其内容包含所有 D3D 分析的参数及其当前值，该
概览无法编辑，但如果单击特定部分，可将向导导航到可编辑所选部分的页面。
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11.3 鞋垫底层

鞋垫底层面板控制 D3D 矫形器辅具的基底部件。D3D 分析会提出关于基底类型的建议，可
对建议值作出修改。

底层类型 控制底层类型。

底层尺寸 控制底层尺寸。

Figure 78: 鞋垫底层。
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11.4 鞋垫顶层

鞋垫顶层面板控制 D3D 矫形器辅具的顶盖。D3D 分析会提出关于顶部类型的建议，可对建
议值作出修改。

上层类型 控制顶层类型。

上层尺寸 控制顶层尺寸。

Figure 79: 鞋垫顶层。
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11.5 鞋垫高度

鞋垫高度面板控制 D3D 矫形器辅具的高度。D3D 分析会给出关于左右脚高度的建议，可对
这些数值作出修改。

鞋垫高度可采用以下数值：

F：扁平足的鞋垫型号
N：高弓足的鞋垫型号
FN：正常足的鞋垫型号
F+B：扁平足 +B 矫正的鞋垫型号。FN 型号不可用时，可将其用于正常脚型。

左足 控制左脚的鞋垫高度。

右足 控制右脚的鞋垫高度。

Figure 80: 鞋垫高度。
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11.6 左足矫正

左足矫正页面显示了由 footscan  9 计算得出的 4 类矫形器参数，旁边为数值对应的矫正
部件。选择所需的左足矫正部件。右侧的鞋垫轮廓显示当前配置。勾选后，请指定厚度或倾
斜度。

B+ 厚度 控制 B+ 厚度。

C+/C- 斜角 控制 C+/C- 倾斜度。

Figure 81: 左足矫正。

®
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11.7 右足矫正

右足矫正页面显示了由 footscan  9 计算得出的 4 类矫形器参数，旁边为对应的矫正部件。
选择所需的右足矫正部件。左侧的鞋垫轮廓显示当前配置。勾选后，请指定厚度或倾斜度。

B+ 厚度 控制 B+ 厚度。

C+/C- 斜角 控制 C+/C- 倾斜度。

Figure 82: 右脚矫正。

®
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11.8 结账

单击 继续报告，即可进入结账概览。

Figure 83: 结账。
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章节 12

设计屏幕 - Phits
Materialise Phits 向导会根据受试对象的足底压力测量计算并提出鞋垫设计。其中的数学算
法使用每个足印的平均动态压力情况来计算脚的具体属性，得出相应的鞋垫设计。然后，在
设计向导中用户提出鞋垫设计，但是用户能够完全控制本应用程序，可以根据自己的专业

知识和 /或对受试对象的了解，以任何方式自由修改提出的设计。

Materialise Phits 应用程序的数学计算仅仅是一种建议，用户对鞋垫设计担负全部责
任。

如需开始鞋垫设计，请单击菜单栏中的 Design（设计）选项卡。如图 84 所示，屏幕右侧将显
示向导。由于设计向导只占据屏幕右侧，因此在使用鞋垫设计期间可以与分析工具进行交
互操作。这样，用户在继续进行设计步骤时，仍可以查阅所有可用数据。

Figure 84: 屏幕左侧为数据可视化界面，右侧为 Materialise Phits 鞋垫设计向导。

™
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12.1 “开始”面板

“开始”面板（图 85）给出了一些重要消息的概览，用户在启动鞋垫设计前必须仔细阅读。

单击开始启动鞋垫设计。

Figure 85: “开始”面板。
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12.2 一般信息

“一般信息”面板（图 86）需要关于鞋子类型的一般信息。

尺寸 控制鞋码。默认情况下，该值将与在记录向导中输入的值相对
应。鞋码采用英国尺码。

用途 控制鞋垫将使用的用途（日常使用、运动或安全）。

类型 控制鞋子的类型。在“用途”中选择“日常使用”或“安全”时，会提
供“舒适”、“窄”、“宽”选项。在“用途”中选择“运动”时，会提供“跑
步”、“骑行”、“足球”、“高尔夫”、“高山滑雪”和“北欧式滑雪”选
项。

Figure 86: 一般信息。
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12.3 鞋垫组成

“鞋垫组成”面板（图 87）可以设置顶层和打印底层的属性。

顶层

组装 控制矫形器的最后效果。可选择“已组装全长度”和“已组装四分
之三长度”，获得现成的矫形器组装。如果用户想自己组装，可
以选择“未组装全长度”和“没有顶层”选项。

厚度 控制顶层的厚度。默认厚度取决于之前在“一般信息”面板中选
择的用途。对于非全长度 3D 打印鞋垫，提供 3 和 6 mm 选
项。对于全长 3D 打印鞋垫，只提供 2 mm 选项。

硬度 控制顶层的肖氏值（20 肖氏 PU 软泡、30 肖氏 EVA、35 肖氏
EVA 或 40 肖氏 EVA）。默认硬度会根据受试对象的体重而
定，并且始终使用 EVA（PU 软泡必须手动进行选择）。对于骑
行鞋垫，EVA 或 PU 材料可使用 20 肖氏。

材料 控制矫形器的最后效果。有或没有合成皮革饰面。

底层

尺寸 控制打印底层的尺寸，步进为 0.5 英国尺码。默认情况下，该
值对应鞋码减一。

类型 控制鞋垫的类型（正常或矫正）和支撑结构（Phits 和修身
Phits）。

内外侧支撑 控制内外侧支撑的程度（正常或高）。
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Figure 87: 鞋垫组成。
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12.4 一般矫正

在“一般矫正”面板（图 88）中可以修改僵硬度方向和足舟支撑。

僵硬度方向 控制旋前/旋后矫正量。正值表示抗旋前僵硬度。负值表示抗旋
后僵硬度。使用箭头修改僵硬度的方向。

足舟支撑 控制足弓支撑的高度（七种不同的高度，从极平到极高不等）。

Figure 88: 一般矫正。
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12.5 局部僵硬度

在“局部僵硬度”面板（图 89）中可以调整鞋垫底层的局部僵硬度。

底层被划分为五个预定义分区。僵硬度范围从 1（即更灵活 = 浅蓝色）到 5（即更僵硬 = 深蓝
色）。在分区上悬停光标激活局部僵硬度控制器，用户可以为每个分区设置局部僵硬度。

单击重置按钮可将局部僵硬度值重置为默认值。

Figure 89: 局部僵硬度。
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12.6 后跟矫正

后跟垫 选择是否包含适用于脂肪垫综合征、足跟骨刺或足底筋膜炎的
后跟软垫（PU 软泡）。后跟垫选项仅适用于搭配 3 或 6 mm
EVA 顶层使用，并且仅用于非全长度 3D 打印鞋垫。

后跟杯 控制后跟边缘的高度。选项可选择“标准”或“低”。

后跟楔形 控制后跟楔形的方向（从 -5 到 7 度，步进为 1 度）。后跟楔形
既可用于内侧 (+)，也可用于外侧 (-)。零度楔形表示中间方向。

后跟偏移 控制后跟的平面增加（从 1 mm 到 6 mm，步进为 1 mm）。

Figure 90: 后跟矫正。
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12.7 跖骨矫正

在“跖骨矫正”面板（图 91）可添加额外的跖骨条或跖骨垫。

跖骨条

左/右 添加跖骨条。只有在“鞋垫组成”面板中选择了矫正或矫正-修身
基底类型才会提供该选项。

高度 控制所选跖骨条的高度（从 1 mm 到 3 mm，步进为 1 mm）。

外侧边缘

外侧边缘 控制外侧边缘的高度（标准和低）。

跖骨垫

形状 控制跖骨垫的形状（泪滴形和 T 形）

高度 控制所选跖骨垫的高度（从 1 mm 到 5 mm，步进为 1 mm）。

Figure 91: 跖骨矫正。
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12.8 前足矫正

在“前足矫正”面板（图 92）可添加额外的前足矫正。

形状 控制前足矫正的形状。在此功能中，普通鞋垫（即舒适、窄、宽、
跑步、足球和高尔夫）和全长度 3D 打印鞋垫之间进行了区分。

普通鞋垫是标准 2/3 打印鞋垫，为特定分区额外打印前足矫
正。普通鞋垫有五个选项，具体为第 1 跖骨区、第 1-2 跖骨区、
第 2-4 跖骨区、第 2-5 跖骨区和第 5 跖骨区。

对于全长度 3D 打印鞋垫，会打印完整的前足区，并且前足矫
正可以采用前足区楔形的形式。该楔形可以朝内侧或外侧。

高度 控制所选前足矫正的高度。对于普通鞋垫，高度从 2 mm 到 4
mm 不等，步进为 1 mm。对于骑行鞋垫，楔形从 1 mm 到 4
mm 不等，步进为 1 mm。

僵硬度 控制前足矫正的僵硬度（灵活或僵硬）。该选项仅适用于普通鞋
垫。

Figure 92: 前足矫正。

RS-PRD-00685-003 152



12.9 个性化

在“个性化”面板（图 93）中，可以在鞋垫上添加个性化定制。

个人 ID 控制添加到鞋垫后部的个人 ID。默认情况下，个人 ID 设置为
受试对象的名字（限制为 8 个字母和数字字符）。

单击继续结账，即可进入结账概览。

Figure 93: 个性化。
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章节 13

结账屏幕

结账窗口（图 94）会显示受试对象信息的概览。

送货地址 控制所需的送货地址。

参考 ID 可以添加患者的参考信息（即客户编号），该信息会出现在
Phits 盒子的标签上。

备注 可以添加额外备注，方便管理。这会打印在 Phits 盒子内的纸
上，但是生产团队不会阅读。

单击确认订单按钮可提交订单并上传至云。一旦提交订单，就无法进行更改，也无法取消。

Figure 94: 结账屏幕。
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章节 14

订单屏幕

订单摘要（图 95）将显示订单的基本信息概览，例如受试对象信息、唯一订单 ID（如 RS15-
ENA-MUS）、订单状态、预期发货日期和送货地址。

Figure 95: 订单摘要。

在订单选项卡（图 96）中可以查阅所提交订单的状态。

使用 患者、 订单 Id 和 参考 ID 文本字段可以在数据库中查阅特定订单。也可以在线跟
踪订单动态：https://portal.rsprint.com。

Figure 96: 订单管理。
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章节 15

报告屏幕

报告屏幕（图 97）用于创建测量会话的打印报告。

Figure 97: 报告屏幕可创建包含多个分析结果的报告（见第 10 章）。

此屏幕显示了当前测量会话的可用报告内容清单。这类报告内容反映了会话的部分分析结
果(见第 10 章)。 此屏幕会将所有检查内容合并至同一个报告。

单击  导出为 PDF 文件 按钮能够允许您选择位置和文件名，将当前报告保存为 PDF 文
件，并存入您选择的位置。PDF 文件有固定的页边距和页面大小，即 A4。

左侧的灰色栏包含所有可配置的打印机设置。打印预览显示当前报告和上述打印机设置。
如果对打印预览满意，单击  打印 按钮即可用打印机打印报告或将报告生成为 PDF 文
件。

打印机设置  首先选择 打印机。屏幕将刷新所选打印机的 页面大小 列表。选择每页的
空白 页边距 宽度。最后选择 复印件 的数量和所需打印的 页面大小：全部打印或仅打
印奇数/偶数页。最后的选项可用于双面打印。

打印预览 该预览显示了当前的报告内容和给定的打印机设置。预览页面每次仅显示一页。
使用鼠标滚轮或单击  和  按钮，即可浏览报告内容。

报告内容  报告屏幕的内容以当前测量会话的分析结果为依据。 根据该会话的测量结果，可
能无法获得某些报告内容。

所有报告内容均包含页眉和页脚部分。页眉部分显示了相关客户和测量会话的信息。页脚
默认显示为 Materialise Motion 和 footscan  9。这两个部分一定程度上均支持自定义（见第
6.4 节）。

勾选以下方框，即可将对应内容添加到当前报告：

®
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实际尺寸跖面图像 显示按 1:1 比例缩放
的足底面照片。对于每个 3D 扫描的足部，
此内容将使报告页数增加一页。

静态 可添加静态分析的结果（见第 10.8
节）。该结果将显示静态测量时传感器记录
的最大值，以及 4 个象限和各象限之间的相
对压力分布。

平衡 显示整个平衡测量的足底压力分布。
最大图像可视化会显示平衡测量期间所记录
的最大压力值以及压力中心线。此外，该选
项还会显示有关压力中心的数值信息（见第
10.9 节）。
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平衡曲线图表 显示整个平衡测量的足底
压力分布。这些图显示了力量中心随时间变
化的位置以及所选分区的分力大小（第 10.9
节）。

平衡分段图表绘制 显示了在整个平衡测
量中确定的每个区间的足底压力分布。对于
每个区间，最大图像可视化会显示记录的最
大压力值和压力中心线。此外，它还会显示
有关压力中心的数值信息。（第 10.10 节）

平衡分段图表 显示了在整个平衡测量中
确定的每个区间的足底压力分布。这些图显
示了力量中心随时间变化的位置以及所选分
区的分力大小。在这些图中标明了所选区间
的开始和结束。（第 10.10 节）
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平衡压强中心 分别显示两只脚的足底压
力分布。最大图像可视化会显示平衡测量期
间所记录的最大压力值以及相对于足轴的压
力中心线。此外，它还会显示有关压力中心
的数值信息。（第 10.11 节）

平衡压强中心图表 分别显示两只脚的足
底压力分布。这些图显示了左右脚随时间变
化的压力中心位置以及力的中心夹角和间
距。（第 10.11 节）。

标准 显示动态测量中所选足部的最大压
力值。此外，该选项还会显示足轴和压力中
心（见第 10.12 节）。

RS-PRD-00685-003 159



实际尺寸足 描绘了所选足底按 1:1 比例
测量的最大压力。对于每个足部，此内容将
使报告页数增加一页。

数字 可打印所选足部，以及网格中列出的
每个传感器所感应的最大压力值（N/cm2）。

对于每个足部，这将使报告页数增加一页。

滚动 列出了所选足部的滚动图像顺序，每
张图像的时间以毫秒显示。 对于每个足部，
这将使报告页数增加一页。
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足轴 显示了动态测量中所选足部的最大
压力值和足轴、压力中心线和距下关节角。
此外，该选项还会显示外旋和距下关节角的
数值信息（见第 10.12 节）。足轴报告在
Clinical, Scientific 软件包中可用。

每个区域的压力 绘制了所选足部各分区
的压力（N/cm2）图（见第 10.15 节）。

每个区域的总力 绘制了所选足部各分区
的受力（N）图（见第 10.15 节）。
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每个探测点的压力 绘制了所选足部各探
测点的压力（N/cm2）图（见第 10.16 节）。

每个探测点的总力 绘制了所选足部各探
测点的受力（N）图形（见第 10.16 节）。

足印尺寸 将在报告中添加足印尺寸的分
析结果（见第 10.18 节）。
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单步时间分析 将显示所选足部滚动过程
中的事件和时相（见第 10.22 节）。单足受力
时间分析报告在 Clinical, Scientific 软件包
中可用。

D3D 为当前动态测量添加 D3D 方案。

多图像 可结合静态、标准和滚动报告内
容。
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备注 将显示当前会话和人员的备注。

Footscan  9 可保存鞋楦报告选择。®
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部分 3

从 footscan  7 或 8 步态分析系统迁
移

®

RS-PRD-00685-003 165



章节 16

常规信息

若要从 footscan  7 或 8 步态分析系统升级到 footscan  9，您需要转换 footscan  7 或 8
步态分析系统安装程序，使其与 footscan  9 兼容。此迁移包括两部分：迁移 footscan  7
或 8 步态分析系统的测量数据和升级使用的压力平板。

第  1 部分：footscan  7 或  8 步态分析系统的测量数据

迁移向导可帮助您迁移所有 footscan  7 或 8 步态分析系统中的数据，以便将其用于
footscan  9 系列软件。可支持以下两种方案：

完全迁移

适用于 footscan  7 或 8 步态分析系统和 footscan  9 步态分析系统位于同一台计算机
的情况。

如果 footscan  7 或 8 步态分析系统尚未迁移，可通过运行 footscan  9 软件启动迁移
过程。状态栏将显示迁移图标（ ）和请求开始完全迁移的气球消息，提示您需要开始或
推迟完全迁移过程：

Figure 98: 完全迁移的气球提示框。

单击气球消息中的“yes”（是）或单击主屏幕的  从 footscan 7 或 8 步态分析系统迁移
按钮，即可开始完全迁移。完全迁移过程分三个阶段：

1. 将 footscan  7 或 8 步态分析系统的数据导出到中间数据库文件：

迁移向导使用名为 footscan  7/8 gait export tool 的软件工具来导出 footscan  7
或 8 步态分析系统中的数据。如果计算机上未安装该软件，footscan  9 会自动下载
并安装 footscan  7/8 gait export tool。如果计算机无法连接互联网或下载失败，您
可以使用安装程序手动安装 footscan  7/8 gait export tool。可在
support.motion@materialise.be 提供的安装介质上找到 footscan  7/8 gait export
tool 安装程序。

2. 接下来，中间数据库文件将被导入到 footscan  9 数据库
3. 如有需要，您还可以升级 footscan  7 压力平板（见第 17.8 节）

数据库导入

适用于 footscan  7 或 8 步态分析系统与 footscan  9 步态分析系统位于不同计算机的
情况。

在包含 footscan  7 或 8 步态分析系统的计算机上使用 footscan  7/8 gait export tool
软件工具，为迁移数据做准备。可在 support.motion@materialise.be 提供的安装介质
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（U 盘）上找到 footscan  7/8 gait export tool 安装程序。

运行 footscan  7/8 gait export tool，导出 footscan  7 或 8 步态分析系统的所有数据。
导出结果（中间数据库文件）需要复制到包含 footscan 9 安装程序的计算机。根据该中
间文件的复制位置，footscan  9 软件将检测中间文件或要求手动干预：

中间文件现已复制到 C:\Users\<you>\footscan\import。

下次打开 footscan  9 时，软件将检测中间数据库文件，并在状态栏中显示迁移图
标（ ）和气球消息，请求开始导入中间数据库。您可以选择启动、推迟或永不启动数
据库导入功能。

Figure 99: 数据库导入的气球提示框。

中间文件现已复制到其他位置。

footscan  9 软件无法自动检测中间文件。为导入中间数据库文件，您需要单击主屏
幕的  从 footscan 7 或 8 步态分析系统迁移 迁移按钮，自行启动迁移向导。

如需了解关于 footscan  7/8 gait export tool 软件的安装信息和执行导出的步骤指南，请查
阅 footscan  7/8 gait export tool 手册。

footscan  8 步态分析系统的数据迁移可能不适用于某些 footscan  8 步态分析
系统版本和 footscan  9 版本的组合。如果您希望将 footscan  8 步态分析系统
的数据迁移到新的 footscan  9 软件，请发送电子邮件至
support.motion@materialise.be 联系支持人员。

导入后，footscan  7 或 8 步态分析系统的测量值在 footscan  9 中将看起来有
所差异。这是可视化改进的结果，不同之处包括插值、压力到颜色的映射和背景
颜色。

第  2 部分：压力平板

与 footscan  7 软件配合使用的压力平板需要更新固件和新许可证，以便与 footscan  9 系
列软件兼容。如需了解关于平板转换的更多信息，请参阅第 17.8 节。

与 footscan  8 软件配合使用的压力平板仅需更新许可证，以便与 footscan  9 系列软件兼
容。

一旦将 footscan  7 的压力平板转换为配合 footscan  9 使用，该平板便无法继
续兼容旧版 footscan  7 软件！

为获得准确的测量值，您需要对设备进行正确校准。在将 footscan  7 数据的绝
对压力值转换为 footscan  9 数据的过程中，如果未定期执行 footscan  7 手册
所述的校准程序，则会出现错误。由 footscan  9 进行的新测量将得出准确的测
量值，但如果将现有的 footscan  7 测量值导入 footscan  9，软件将保留其原始
数值，包括因不当校准导致的误差。
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章节 17

迁移向导

开始迁移后，软件显示的第一个屏幕是介绍页面。

Figure 100: 迁移介绍页面。

屏幕底部可能会出现以下按钮，各按钮的功能如下所示：

< 上一步(B) 返回上一个屏幕。

下一步(N) > 进入下一个屏幕。

 取消 取消导出。

帮助(H) 打开帮助文件。

完成(F) 完成迁移后，关闭向导。

单击 下一步(N) > 按钮以继续。
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17.1 迁移开始页面

选择是否执行完全迁移、数据库导入或仅升级平板。

Figure 101: 迁移开始页面。

可使用以下选项：

1. 此计算机已安装 Footscan 7 或 8 步态分析系统

此选项将开始完全迁移。单击 下一步(N) > 按钮，迁移向导将自动启动 footscan  7/8
gait export tool（见第 17.4 节）。

如果计算机未安装 footscan  7/8 gait export tool，迁移向导将自动下载并安装该软件
（见第 17.3 节）。

导出完成后，软件将自动开始导入。

2. Footscan 7 或 8 步态分析系统已安装至另一台计算机

此选项将开始数据库导入。您的计算机需要具有包含 footscan  7 或 8 步态分析系统数
据的中间数据库文件，单击 下一步(N) > 按钮将引导您进入相关页面，您可以在该页面
选择希望导入的中间数据库文件。（见第 17.2 节）。

3. 请勿迁移任何数据，更新平板即可。

您可以选择不执行任何数据迁移，而是仅升级压力平板，使其与 footscan  9 系列软件
兼容。单击 下一步(N) > 按钮将引导您进入平板升级页面（见第 17.6 节）。
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17.2 “选择导入文件”页面

选择需要导入的中间数据库文件。

Figure 102: 迁移过程中的“选择导入文件”页面。

本页面的自动检测文件部分将列出所有位于 footscan  9 软件导入文件夹的中间数据库文
件。页面将显示找到的中间数据库文件及其导入情况，你可以选择需要导入的数据库文件。
如果 footscan  9 导入文件夹中未找到中间数据库文件， 自动探测文件 单选按钮将显示
为未选中

如果中间数据库文件未处于 footscan  9 软件的导入文件夹，可使用 浏览... 按钮来选择中
间数据库文件。如果选择的中间数据库文件有效， 自定义位置 单选按钮将显示为已选中。

单击 下一步(N) > 按钮以继续。

®
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17.3 “下载导出工具”页面

在完全迁移过程中，如果计算机上未安装 footscan  7/8 gait export tool 软件，footscan  9
将下载并安装该软件。

Figure 103: 迁移过程中的“下载导出工具”页面。

下载导出工具页面将显示 footscan  7/8 gait export tool 软件的下载安装进度和所有细节。
下载完成后，footscan  7/8 gait export tool 软件将自动启动安装程序。

如果在下载或安装 footscan  7/8 gait export tool 软件的过程中出现错误，您只能选择取消
迁移（即单击  取消 按钮）。再次启动迁移向导之前，请确保计算机的互联网连接正常，并
且有权限在计算机上安装新软件。

您可以通过安装程序手动安装 footscan  7/8 gait export tool，footscan  7/8 gait export
tool 安装程序可在 support.motion@materialise.be 提供的安装介质（U盘）中找到。手动安
装 footscan  7/8 gait export tool 后，您可以再次启动迁移向导，不会进入“下载导出工
具”页面。

如果 footscan  7/8 gait export tool 下载安装成功，可以单击 下一步(N) > 按钮继续。
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17.4 “运行导出工具”页面

footscan  7/8 gait export tool 软件运行时，该页面将显示于以下屏幕的顶部。

Figure 104: 迁移过程中的“运行导出工具”页面。

如需了解关于 footscan  7/8 gait export tool 的更多信息，请查看 footscan  7/8 gait
export tool 手册。

如果 footscan  7/8 gait export tool 完成时出现错误，迁移向导将自行关闭。

footscan  7/8 gait export tool 成功完成导出后，软件将自动引导您进入“导入向导”页面（见
第 17.5 节）。
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17.5 导入页面

导入期间将显示以下屏幕。

Figure 105: 迁移过程中的导入页面。

屏幕中列出了正在导入的数据详情。

请注意，完成迁移可能需要几个小时，具体情况视 footscan  7 或 8 的数据库大小而定。

导入完成后，软件将启用 下一步(N) > 按钮。单击 下一步(N) > 按钮以继续。

®
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17.6 平板升级页面

此屏幕可升级压力平板，使其与 footscan  9 系列软件兼容。

Figure 106: 迁移过程中的平板升级页面。

如果连接计算机的 footscan  7 或 8 设备可升级以兼容 footscan  9 软件，该设备旁边将显
示 升级至 footscan 9... 按钮。如需了解关于升级设备的更多信息，请查看第 17.8 节。

单击 下一步(N) > 按钮以继续。
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17.7 迁移完成页面

迁移完成后，将显示以下屏幕。

Figure 107: 迁移完成页面。

单击 完成(F) 按钮，完成迁移并关闭向导。
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17.8 升级平板

footscan  7 设备需要进行固件升级，获得配置文件和校准文件的许可，以便兼容
footscan  9 系列软件。

footscan  8 设备无需升级固件即可兼容 footscan  9 系列软件。设备的配置文
件中需要存在许可证，并应具有校准文件。

可通过以下多种方式启动平板转换：

footscan  7 设备连接电脑后，屏幕将显示状态按钮（ ）并弹出气球消息，请求升级设
备。

Figure 108: “开始升级平板”的气球消息。

footscan  7 设备连接计算机后，许可证和硬件校准管理器中将显示 升级至 footscan
9... 按钮。单击此按钮，即可开始平板转换。

Figure 109: 设备列表的 升级至 footscan 9... 按钮。

将 footscan  7 的数据完全迁移至 footscan  9 的过程中，您可以相应地升级
footscan  7 设备（见第 17.6 节）。

升级前，请确保设备的配置文件中包含许可证，存在校准文件。如果软件无法检测到有效的
许可证或校准文件，屏幕将显示错误信息，无法完成升级。如果您对许可证或校准有疑问，
请联系 support.motion@materialise.be。

如果您开始升级并且设备具备有效的 footscan  9 许可证和校准文件，软件将显示以下屏
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幕：

Figure 110: 平板升级对话引导窗口。

升级设备前，请仔细阅读以下警告：

升级设备是永久性的。升级后的设备无法再与 footscan  7 软件配合使用，只能
与 footscan  9 一起使用。

切勿在升级过程中断开设备连接！此操作会损坏设备，使其无法使用。

升级期间，切勿切断电源或关闭计算机。如果您使用笔记本电脑，请确保已插入
电源适配器。

单击 开始 按钮，即可开始转换。转换过程中将显示以下屏幕：

Figure 111: 升级中的平板升级对话窗口。

升级完成后，将显示以下屏幕：

®
®
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Figure 112: 平板升级对话已完成。

如果装置中包含接口盒，您需要关闭再打开接口盒的电源。如果设备为 USB 平板，您需要
拔掉再重新插入平板。

单击 已完成 按钮，完成升级。

如果设备在升级过程中出现错误，将出现错误屏幕。您需要单击 已完成 按钮，关闭对话框。
如果平板转换过程中仍存在问题，请联系 support.motion@materialise.be。
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部分 4

附录
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章节 18

系统规格

本附录包含所有入门级 footscan  压力平板的技术规格和所有接口盒设置。®
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18.1 0.5m 入门级压力平板

Figure 113: 0.5m 入门级压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 578mm x 418 mm x 12mm

重量 4.2kg

传感器数量 4096 个（64x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 488mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 300Hz

分辨率 10bits

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

PC 连接 USB2.0

平板电缆长度 4300mm ± 50mm（一体式电缆）

耗电量 5V @ 500mA（最大值）

保护级别 I

IP 防护等级 IP40
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18.2 1m 入门级压力平板

Figure 114: 1m 入门级压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 1068mm x 418 mm x 12mm

重量 8.3kg

传感器数量 8192 个（128x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 975mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 200Hz

分辨率 10bits

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

PC 连接 USB2.0

平板电缆长度 4300mm ± 50mm（一体式电缆）

耗电量 5V @ 500mA（最大值）

保护级别 I

IP 防护等级 IP40
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18.3 1m 入门级重型压力平板

Figure 115: 1m 入门级重型压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 1118mm x 469 mm x 18mm

重量 16.5kg

传感器数量 8192 个（128x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 975mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 200Hz

分辨率 10bits

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

PC 连接 USB2.0

平板电缆长度 4600mm ± 50mm（可拆卸式电缆）

耗电量 5V @ 500mA（最大值）

保护级别 I

IP 防护等级 IP40
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18.4 1.5m 入门级压力平板

Figure 116: 1.5m 入门级压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 1605mm x 469 mm x 18mm

重量 24kg

传感器数量 12288 个（192x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 1463mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 200Hz

分辨率 10bits

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

PC 连接 USB2.0

平板电缆长度 4600mm ± 50mm（可拆卸式电缆）

耗电量 5V @ 500mA（最大值）

保护级别 I

IP 防护等级 IP40
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18.5 接口盒

Figure 117: 接口盒

尺寸（长x宽x高） 220mm x 190mm x 94mm

重量 2.2kg

数据采集频率 高达 500Hz

分辨率 12bits

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

PC 连接 USB2.0（标准 5m USB 电缆 A-B ）

功率 12V DC

耗电量 footscan  0.5m 压力平板：8.24W

footscan  1m 压力平板：10.95W

footscan  2m 压力平板：13.65W

保护级别 I

IP 防护等级 IP40

®

®

®
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18.6 用于接口盒的 0.5m footscan 压力平板

Figure 118: 用于接口盒的 0.5m footscan 压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 578mm x 418 mm x 12mm

重量 4.2kg

传感器数量 4096 个（64x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 488mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 500Hz

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

平板电缆长度 300mm ± 50mm（一体式电缆）

连接  footscan  接口盒的电缆总长度 6000mm ± 50mm

保护级别 I

IP 防护等级 IP40

®
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18.7 用于接口盒的 1m footscan 压力平板

Figure 119: 用于接口盒的 1m footscan 压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 1068mm x 418 mm x 12mm

重量 7.7kg

传感器数量 8192 个（128x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 975mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 250Hz

工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

平板电缆长度 300mm ± 50mm（一体式电缆）

连接  footscan  接口盒的电缆总长度 6000mm ± 50mm

保护级别 I

IP 防护等级 IP40

®
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18.8 用于接口盒的 2m footscan 压力平板

Figure 120: 用于接口盒的 2m footscan 压力平板尺寸

尺寸（长x宽x高） 2093mm x 469 mm x 18mm

重量 28.8kg

传感器数量 16384 个（256x64 矩阵式分布）

传感器尺寸 7.62mm x 5.08mm

有效感应面积 1950mm x 325mm

传感器技术 压阻式

压力范围 1-127 N/cm2

数据采集频率 125Hz
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工作温度范围 +15 °C 至 +30 °C

储存温度范围 +0 °C 至 +40 °C

相对湿度 20% 至 80%（不冷凝）

平板电缆长度 300mm ± 50mm（一体式电缆）

连接  footscan  接口盒的电缆总长度 6000mm ± 50mm

保护级别 I

IP 防护等级 IP40

®
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章节 19

风险分析和翻转曲线图。

参考资料：

[1] Franklyn-Miller A, Bilzon J, Wilson C, McCrory P. Can RSScan footscan D3D
software predict injury in a military population following plantar pressure
assessment? A prospective cohort study.Foot 2013;24:6–10.
doi:10.1016/j.foot.2013.11.002.

[2] Franklyn-Miller A, Wilson C, Bilzon J, McCrory P. Foot orthoses in the prevention
of injury in initial military training: a randomized controlled trial.Am J Sports Med
2011;39:30–7. doi:10.1177/0363546510382852.

描述：

footscan  9 软件具备风险分析和翻转曲线图等功能，而 footscan  7 软件同样具备上述功
能，但名称不同。footscan  7 中的“D3D 软件”包含风险分析和鞋垫构造功能。在 footscan
9 软件中，风险分析功能位于风险分析屏幕，而鞋垫构造功能则可以通过 Phits  和 D3D 设
计向导来实现。footscan  9 的翻转曲线图在 footscan  7 中被命名为“平衡”图。

footscan  9 软件所使用的风险分析算法基于一项跑步者服务的研究。在这项研究中，参与
的长跑者（100 公里/周）至少有三年以上无痛无伤的经历（即具备极低的受伤风险特征）。此
外，参与研究的几所合作大学和内部研究人员还进行了超过 25,000 次的 footscan  测量，
从中获得了大量知识。由于未证实静态足部姿态参数和动态活动之间存在联系，因此这项
研究的目的在于确定相关参数，以描述受伤风险，并基于动态足底压力测量来为个人提供
最佳的矫形器辅具（与传统静态技术相比）。该研究得出的相关参数是一步内的平衡情况（足
后跟着地阶段的后足平衡，占支撑相 (SP) 的 0-15%；支撑相中期的中足平衡，占 SP 的 25-
40%；足跟离开地面时相的前足平衡，占 SP 的 50-80%）。

footscan  风险分析算法已在一项前瞻性群体研究中得到科学验证 [1]，该研究旨在确定
footscan  有能力预测 200 名男性军人受试者的受伤风险。研究采用 footscan  风险分析
算法，将参与者的受伤情况分为高风险（≥2 次矫正）、中风险（=1 次矫正）和低风险（=无矫
正），对其基础训练期间的受伤情况进行跟踪。结果表明：归为受伤高风险组的参与者明显
比中风险、低风险组的参与者更容易受伤（P <0.001，或 5.28 以及 95% CI 2.88，9.70）。这
证明了 footscan  9 软件具有预测价值，能够正确预测下肢受伤风险。

该算法还进一步提供了基于个人动态足底压力测量的最佳矫形器建议。模块化鞋垫（D3D
鞋垫）和 3D 打印鞋垫（Phits  鞋垫）均以该算法作为基础。在一项随机对照研究中，基于
D3D 算法的模块化鞋垫已被证明有效 [2]。400 名男性军人受试者参加了这项研究，该群体
呈现出中度或高度的受伤风险。研究人员让参与者随机使用 D3D 矫形器（根据 footscan
分析制作），对其训练期间的受伤情况进行跟踪。结果证明 D3D 矫形器有效：参与者使用
D3D 矫形器后，其绝对风险降低了 49%。

Footscan  9 软件可将新受试者的步态比率图与受伤风险极低的受试者群体的翻转曲线图
进行比较。这种低风险的受伤情况在翻转曲线图中显示为实心区域。
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章节 20

特定压力平板的 3D 接口盒设置示例。

举个例子，我们假设将某个压力平板连接到模拟通道 1-6（各通道分别连接压力平板输出
Fx、Fy、Fz、Mx、My、Mz）。压力平板制造商提供的数据描述了测量值如何受到施加的力和力
矩影响。在此例中，我们将此类数值表示为两个 6x6 的灵敏度矩阵。我们将使用灵敏度反向
矩阵，将第 1-3 行的数值以 N/(µV/Vex) 表示，第 4-6 行的数值以 Nm/(µV/Vex) 表示：

前 3 行的数值可按 V/N 系数输入 footscan  9，具体如下所示：

通道 X 系数  (V/N) Y 系数  (V/N) Z 系数  (V/N)

1 k/b11 k/b21 k/b31

2 k/b12 k/b22 k/b32

3 k/b13 k/b23 k/b33

4 k/b14 k/b24 k/b34

5 k/b15 k/b25 k/b35

6 k/b16 k/b26 k/b36

其中 

公式的 G 指的是增益（范围一般在 1000 到 2000 之间），E 指的是激励电压（一般为 5 伏或
10 伏）。

®
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