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Introducao

Felicitamo-lo pela sua nova aquisigao! O sistema de medic¢éo de pressio footscan® foi
desenvolvido para efetuar uma gravagao e analise do andar dispondo da mais
avangada tecnologia. O nosso software intuitivo footscan® 9 regista com precisdo os
dados relativos a pressao efetuada pela planta do pé estatica e dindamica em sujeitos
descalcgos e calgados.

Este documento € composto por duas partes principais. O manual de instalagéo
demonstra como configurar o hardware e software corretamente para realizar a primeira
medicdo. O manual do utilizador disponibiliza uma sintese de todas as fun¢des do
software footscan® 9.

O capitulo introdutério abrange ainda informagdes gerais sobre a Materialise Motion e
respetivos produtos, bem como as convencgdes utilizadas ao longo do documento.

Desfrute do sistema footscan®.
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Acerca da Materialise Motion

A Materialise Motion disponibiliza solugdes profissionais para a realizagdo de medigbes
de pressao dinamica com elevada precisdo, em qualquer tipo de enquadramento, com
os nossos famosos sistemas footscan®. O nosso principal objetivo é disponibilizar ao
cliente um sistema de medicao de pressao acessivel, com as melhores especificagbes
para obter um resultado preciso, conjugado com uma interface de utilizador simples e
facil ao nivel do hardware e software.

Para alcancar estes objetivos 0os nossos engenheiros de hardware e software utilizam
tecnologia de ponta, o que resulta num sistema de medi¢ao de pressao de elevada
qualidade para utilizagao geral, clinica, cientifica e industrial. Colaboramos com
diversas universidades internacionais para validar os parametros de hardware e
software do sistema footscan®. Para garantir a satisfagdo do cliente prestamos
assisténcia a todos o0s nossos produtos.

Assisténcia
A Materialise Motion disponibiliza as seguintes op¢des de assisténcia:

» Este Guia de Instalagdo e Manual do Utilizador.

* Materialise Motion na web: http://www.materialisemotion.com.

e Contacte o distribuidor regional. A lista completa de distribuidores esta disponivel
em http://www.materialisemotion.com.

¢ Se nao conseguir localizar um distribuidor regional, contacte o departamento de
assisténcia da Materialise Motion através de support.motion@materialise.be. Inclua
0s numeros de série do produto, a configuragédo do sistema, capturas de ecré e
uma descri¢cdo detalhada da falha.

» Se ja tiver utilizado todas as opgdes de assisténcia acima, a assisténcia por telefone
esta disponivel de segunda a sexta das 9h00 as 16h00 GMT+1h00.

e Caso o produto precise de ser reparado, contacte o distribuidor regional ou o
departamento de assisténcia da Materialise Motion através de
support.motion@materialise.be para iniciar o processo RMA (Return Material
Authorization - autorizagdo de devolugéo de material).

Pré-venda e venda

Para informagdes de pré-venda e venda, contacte o distribuidor regional. Se nao
conseguir localizar um distribuidor regional, contacte a Materialise Motion diretamente
através de sales.motion@materialise.be.

Sede mundial

Materialise Motion
De Weven 7
B-3583 Paal
Bélgica
Tel. +32 (0) 14 23 20 31
Fax. +32 (0) 14 23 53 90
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Visao geral de produtos

De um modo geral, todos os sistemas footscan® funcionam da mesma forma:

A plataforma footscan® mede a pressdo da planta
do pé com uma matriz X-Y de sensores sensiveis a
pressao resistentes que sao lidos sequencialmente.

O sistema regista os dados de pressdo com o \\
sujeito em pé ou a caminhar sobre a plataforma.

O software footscan® 9 processa os dados. O
resultado é uma imagem de pressdo do pé. A
escala de cor da imagem varia de azul (pressao
minima) a vermelho (pressdo maxima). Além disso,
o sistema avalia uma série de propriedades fisicas
para alargar a analise da medicéo.

Os sistemas basicos do Footscan® estao disponiveis em trés tamanhos: 0,5m, 1 m e
1,5 m. As plataformas ligam-se diretamente a uma porta USB2 do computador através
do cabo USB fixo (sistema de 0,5 m e 1 m) ou amovivel (resistente de 1 m e sistema de
1,5 m). N&o é necessario uma fonte de alimentag&o adicional. O anexo 18 fornece mais
informacdes técnicas.

Sistema basico

Sistema basico 1m Sistema basico 1,5m
0,5m

Sistema resistente basico de 1 m

Os sistemas com caixa de interface Footscan® também estdo disponiveis em trés
tamanhos: 0,5 m, 1 m e 2m. S4o0 compostos por uma caixa de interface e uma
plataforma footscan® e por cabos para os ligar:
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Plataforma de 0,5 m -

Plataforma de 1m

Plataforma de 2m

Caixa de interface

Cabo coaxial analdégico com 6 m (se necessario, esta
disponivel um cabo adicional mais comprido).

Cabo USB A-Bcom 5m 9

Fonte de alimentacéo

Cabo de alimentacao (especificar a versao de pais de acordo
com a encomenda).

Uma dongle de segurancga footscan® & uma dongle USB2 que pode ser utilizada para
executar o software footscan® 9 sem a ligacdo de uma plataforma footscan®.
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Os leitores 3D podem ser utilizados para criar uma representacao tridimensional de um
pé, consulte mais informagdes no manual fornecido com o seu leitor 3D.

RS-PRD-00587-025
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Convencgoes neste documento

Utilizam-se as seguintes convengdes de estilo de tipo de letra ao longo deste guia:

>

~

V7
I\

«

X Botao

¥ Caixa de verificagdo

@®@Bot&o de opgdo

B Campo de texto

v Lista pendente

BFicheiro

& Diretoério

Aviso. Leia atentamente estas instrugoes.

Sugestao ou nota.

O texto aplica-se a um moddulo especifico.

Refere-se a um botdo na interface do utilizador do
software.

Refere-se a uma caixa de verificagdo na interface do
utilizador do software.

Refere-se a um botdo de opgado na interface do utilizador
do software.

Refere-se a um campo de texto na interface do utilizador
do software.

Refere-se a uma selegdo de lista pendente na interface de
utilizador do software.

Refere-se a um ficheiro no computador.

Refere-se a um diretério no computador.

RS-PRD-00587-025
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PARTE 1

Guia de instalacao

RS-PRD-00587-025
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Este capitulo fornece informagdes importantes sobre o seu produto footscan®. Contém
recomendacgdes para uma segura utilizacdo e manutencéo do produto, bem como
informacdes sobre os termos e condigbes da garantia. Os requisitos minimos de
sistema e o Contrato de Licencga de Utilizador Final (EULA) do software footscan® 9
concluem este capitulo.

Leia com atencdo o que se segue antes de avancgar para os capitulos seguintes.

RS-PRD-00587-025
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1.1 Simbolos

Os seguintes simbolos podem surgir no produto, embalagem ou documentagéo:

>

~

\ 7
I\

E 1 -

RoHS

= AN ON

Atencao, leia estas instrugbes atentamente. Se surgirem
na etiqueta do produto: consulte a documentagdo de
acompanhamento.

Sugestado ou nota.

Marcacéo de acordo com a diretiva Europeia 2002/96/CE
relativa a Residuos de equipamento elétrico e eletrdnico
(REEE).

NuUmero de série.

Fabricante.

Em conformidade com a diretiva europeia 2002/95/CE
relativa a restricdo de utilizacdo de determinadas
substancias perigosas em equipamento elétrico e
eletrénico (RSP).

Marcacéo para regulamento de controlo de poluicdo na
Republica Popular da China SJ/T11364-2006.

Marcagdo CE de acordo com diretivas europeias.

Pecas aplicadas tipo B.

Este lado para cima.

Fragil.

RS-PRD-00587-025
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Proteger da chuva.

Limitagdo de temperatura de armazenamento
embalagem.

Embalagem reciclavel.

Embalagem reciclavel, material em cart&o.

Contém ou presenca de latex de borracha natural.

na

RS-PRD-00587-025
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1.2 Utilizagao prevista

O sistema de medicao de pressao de tecnologia avangada footscan® destina-se a
utilizagdo com seres humanos, para medir a pressao plantar estatica e dinamica
durante exercicios de equilibrio e/ou caminhada/corrida.

O software Materialise footscan® 9 do dispositivo médico com a marca CE destina-se a
visualizagéo de dados e pardmetros do movimento humano estatico e dindmico
derivados destes dados. A aplicagédo permite a concegéo especifica do doente de uma
ortétese que pode ser produzida através de additive manufacturing.

O funcionamento e interpretacdo das medi¢des, bem como a prescricao do tratamento
ou corre¢des com ortéteses devem ser realizados por profissionais com formagéo
adequada.

RS-PRD-00587-025
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1.3 Contraindicagdes

Clientes com problemas de estabilidade quando caminham ou correm podem precisar
de ajuda durante a medigéo.

Os doentes e utilizadores, que manifestem reacdes alérgicas a determinadas proteinas
no latex, devem ser informados que a camada de borracha de protegdo superior nas
plataformas EL HD de 1 m, EL de 1,5 m e Advanced/Hi-end footscan® de 2 m contém
uma mistura de borracha seca natural e borracha sintética, devendo ser tomadas
precaucdes para evitar o contacto da mesma com a pele desprotegida.

RS-PRD-00587-025
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1.4 Informagdes gerais de seguranga

Esta seccao contém instrucdes importantes relativas a seguranca. Leia-as
com atencgéo.

e Todos os utilizadores devem ler o guia de instalagado e o manual de utilizador antes
de utilizarem o sistema footscan®, os quais devem ser sempre disponibilizados aos
utilizadores.

¢ Antes da sessao de medigdo, o cliente deve receber instrugbes quanto a forma de
caminhar ou correr sobre a plataforma footscan®.

¢ No caso de o cliente sofrer alguma lesdo decorrente da utilizacdo ou do
funcionamento incorreto do sistema footscan®, e desde que tenham sido tomadas
todas as precaugdes, que o sistema footscan® esteja bem conservado e a ser
utilizado de acordo com o previsto, comunique essa situagao ao fabricante
Materialise Motion.

¢ Todo o equipamento direta ou indiretamente ligado ao sistema footscan® (PC e
periféricos, plataforma de presséo, dispositivo de acionamento, camara
sincronizada, etc.) tem de estar configurado de acordo com a norma EN 60601-1.
Em caso de duavida, contacte um técnico qualificado.

 Certifique-se de que existe uma distancia de seguranca de 1,5 m entre o cliente e
qualquer um dos equipamentos acima mencionados (exceto o equipamento
necessario para a medi¢do, como a plataforma de presséo) ou outro equipamento
gue nao esteja em conformidade com a norma EN 60601-1.

¢ O PC utilizado deve estar em conformidade com a norma de segurancga aplicavel
para equipamento ndo médico (EN 60950).

» N&o coloque o sistema footscan® (plataforma, cabo, etc.) junto de equipamento ou
cabos de eletricidade que gerem campos eletromagnéticos ou eletrostéticos, se
necessario mude-o de lugar.

* Nao coloque em funcionamento ou armazene o sistema footscan® fora do intervalo
de temperatura ambiente e de humidade indicados, ndo exponha o sistema
footscan® a luz solar direta, ndo exponha o sistema footscan® a humidade.

* Instale a plataforma footscan® numa superficie soélida, ndo escorregadia. Certifique-
se de que esta completamente apoiada e que a totalidade da passadeira do cliente
nao é escorregadia.

* Instale a plataforma footscan® numa passadeira suficientemente longa para permitir
que o cliente caminhe ou corra num padrao de andar normal.

» Para eliminar a diferenca de altura entre o chdo e a plataforma footscan®, coloque a
plataforma footscan® encaixada no chao ou utilize uma passadeira elevada acima
do nivel do chao (disponibilizada pela Materialise Motion ou através dos
distribuidores locais).

» Evite o contacto direto entre a superficie de medicdo da plataforma footscan® e pele
danificada, usando métodos de isolamento adequados.

* Proteja a superficie de medi¢cdo de impacto elevado ou objetos afiados. Mossas ou
danos na superficie de medi¢cao podem influenciar a medigdo e podem danificar de
forma permanente a Camada Sensivel a Pressao e componentes eletronicos. Utilize
uma cobertura de protecéo ao realizar essas medi¢des, por exemplo uma camada
de material EVA (folhas de Espuma Vinilica Acetinada) de 3-5 mm.

 Proteja o cabo da plataforma footscan® e os conectores contra danos acidentais.
Assegure-se de que néo é possivel tropecar no cabo. Utilize uma conduta de cabo
ou outra forma de cobertura e protegédo do cabo.

* N&o dobre o cabo footscan® num angulo agudo.

* N3o levante a plataforma footscan® pelo cabo, nunca puxe o cabo.

» Nao utilize extensdées com o cabo da plataforma footscan®.

* Quando nao estiver a ser utilizada, guarde a plataforma footscan® na horizontal
(com a superficie de medigao para cima), dentro da embalagem ou na mala de
transporte. Nao guarde a plataforma footscan® na vertical sem um apoio adequado
(cabo sempre a apontar para cima), ndo coloque nenhum peso sobre a superficie
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de medicao.

e N&o utilize acessorios de terceiros ndo adequados ou ndo aprovados ou pecgas
sobressalentes que nao sejam originais, pois isso pode provocar anomalias ou
medigdes incorretas e anular a garantia.

» Os sistemas footscan® ndo se destinam a utilizagdo num ambiente rico em oxigénio.

RS-PRD-00587-025
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1.5 Verificag6es de seguranga

Esta seccao contém instrucdes importantes relativas a seguranca. Leia-as
com atencg&o.

* Antes de qualquer sessdo de medigdo, examine a superficie de medi¢édo da
plataforma footscan®, nao utilize a plataforma footscan® se o autocolante de
protecdo ou a borracha estiverem danificados de modo que o cliente possa tropecar
ou lesionar-se. Os autocolantes e borrachas sobressalentes podem ser
encomendados a Materialise Motion ou aos distribuidores locais.

¢ Antes de qualquer sessao de medigc&o, examine o cabo e a passadeira do cliente,
garantindo a maxima segurancga para o cliente durante a realizagdo da medigéo.

 Verifique o cabo e a ligagdo semanalmente. N&o utilize o sistema se o cabo estiver
danificado. Os cabos amoviveis podem ser substituidos pelo utilizador, os cabos
sobressalentes estio disponiveis através da Materialise Motion ou dos distribuidores
locais.

RS-PRD-00587-025
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1.6 Manutencgao da superficie de medigao

e Para assegurar a seguranga do cliente, limpe e, se necessario, desinfete a
superficie de medigdo da plataforma footscan® ou o sensor da palmilha entre
utilizagbes.

¢ A superficie de medigdo pode ser limpa e desinfetada com um desinfetante
adequado ou um detergente suave.

* N&o despeje ou pulverize o produto de limpeza ou desinfetante diretamente na
plataforma footscan®, utilize um pano himido para limpar e remover qualquer tipo
de contaminagéo.

» Certifique-se de que a superficie de medig¢do da plataforma footscan® esta
completamente seca antes da utilizag&o.

¢ Nao utilize produtos de limpeza ou desinfetantes agressivos que possam danificar o
PVC, o plastico policarbonato, a borracha ou o aluminio.

¢ Nao utilize produtos de limpeza ou desinfetantes a base de solventes, inflamaveis
ou abrasivos.

* Nao mergulhe nenhuma peca do sistema footscan® em agua ou outros liquidos.

* Nao esterilize a plataforma footscan® ou qualquer um dos seus componentes.
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1.7 Calibragem e reparagao

» A Materialise Motion recomenda o envio do sistema footscan® uma vez por ano a
Materialise Motion para substituir a placa sensivel a pressao (PSL - Pressure
Sensitive Layer) e para calibragem. Contacte o departamento de assisténcia da
Materialise Motion através de support.motion@materialise.be para obter
informacgdes sobre o nosso procedimento de RMA (Return Material Authorization -
autorizagéo de devolucao de material).

» N&o existem pecas dentro do sistema footscan® que possam ser reparadas pelo
utilizador. A desmontagem do sistema footscan® anula a garantia.

» O sistema footscan® sé deve ser reparado por pessoal qualificado na sede da
Materialise Motion. Contacte o departamento de assisténcia da Materialise Motion
através de support.motion@materialise.be para obter informagées sobre o nosso
procedimento de RMA (Return Material Authorization - autorizagdo de devolugéo de
material).

» Conserve a embalagem original do sistema footscan®, a qual pode ser utilizada
para enviar o sistema footscan® para a Materialise Motion a fim de reparar ou
substituir a placa sensivel a presséo (PSL - Pressure Sensitive Layer).
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1.8 Informacgao ao cliente na Unido Europeia (UE)

Os produtos Footscan® sdo marcados de acordo com a diretiva Europeia 2002/96/CE
relativa a Residuos de equipamento elétrico e eletrénico (REEE).

Este simbolo no produto ou documentacéo indica que o produto ndo
deve ser tratado como um residuo domeéstico. Deve ser entregue no
respetivo ponto de recolha para que se proceda a reciclagem de
equipamento elétrico e eletronico. A eliminagdo deve ser levada a
cabo segundo as normas locais em matéria de legislagdo ambiental
relativas a eliminacdo de residuos. Para obter informagbes mais

| detalhadas sobre a eliminagdo deste produto, contacte o distribuidor
onde adquiriu o produto, o servico de eliminagdo de residuos
domésticos ou os servigos municipalizados locais.

Em alternativa, o produto pode ser enviado de volta para a Materialise Motion a fim de
ser eliminado ou trocado. Contacte o departamento de assisténcia da Materialise

Motion através de support.motion@materialise.be para obter informagdes sobre 0 nosso
procedimento de RMA (Return Material Authorization - autorizagdo de devolugao de
material).

RS-PRD-00587-025
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1.9 Termos e condigdes da garantia limitada

e Os produtos da Materialise Motion ficam ao abrigo da garantia relativamente a
defeitos no material ou de mao-de-obra durante o periodo de um ano a partir da
data de entrega (o "Periodo de garantia").

¢ Se for determinado um defeito no produto durante o Periodo de garantia, a
Materialise Motion ira reparar o produto.

e Areparacdo em conformidade com esta garantia é a Unica e exclusiva
compensacao do cliente e a Unica e exclusiva responsabilidade da Materialise
Motion em relagdo aos defeitos no produto.

* Qualquer peca substituida ao abrigo da garantia torna-se propriedade da
Materialise Motion.

¢ As pegas substituidas ao abrigo da garantia serao abrangidas por uma garantia de
reparacao de 90 dias ou pelo restante periodo de garantia do produto, o que for
mais longo. O periodo de garantia do produto n&o sera alargado.

¢ O cliente deve esgotar todas as opc¢des de assisténcia indicadas na secgéo das
informacdes de contactos antes de devolver um produto.

* O cliente deve entrar em contacto com o departamento de assisténcia da
Materialise Motion (informagdes de contacto na pagina 6) antes de devolver um
produto, para obter informagdes relativas ao procedimento de autorizagédo de
devolucao de material (RMA - Return Material Authorization) e respetivo formulario
da Materialise Motion. Apés receber e validar o formulario preenchido pelo cliente, a
assisténcia ao cliente da Materialise Motion ira emitir um numero de RMA. Os
produtos devolvidos sem um numero de RMA valido seréo rejeitados.

¢ O cliente enviara o produto defeituoso, assumindo os custos de expedic¢ao, para a
Materialise Motion. A Materialise Motion enviara o produto reparado, assumindo os
custos de expedigdo, para o cliente. Os clientes fora da Europa deverao emitir uma
fatura pro-forma e declarar a encomenda como exportagéo temporaria. Contacte a
assisténcia ao cliente da Materialise Motion para obter mais informagées sobre o
envio fora do espaco europeu.

¢ De acordo com o permitido pela(s) lei(s) aplicavel(eis), a Materialise Motion n&o
assume qualquer responsabilidade pela perda ou danos ou corrupg¢ao de dados,
por qualquer lucro cessante, perda de utilizagdo de produtos ou funcionalidade,
perda de negdcio, perda de contratos, perda de rendimentos ou poupancas
previstas, aumento de custos ou despesas ou qualquer perda ou dano indiretos,
subsequentes ou especiais.

¢ A presente Garantia Limitada nao afeta os direitos legais (regulamentares) em
conformidade com a legislag&o nacional aplicavel a venda de produtos.

A garantia abrange:

¢ O custo de todas as pecas e mao-de-obra decorrentes da reparagdo ou substituicdo
de qualquer peca, no seguimento de avaria mecanica ou elétrica, em que se
demonstre satisfatoriamente a Materialise Motion terem sido provocados por
materiais ou mao de obra defeituosos.

A garantia ndo abrange:

e Desgaste normal, incluindo desgaste de pegas como fusiveis, mossas, riscos na
pintura, cabos de interface e camada sensivel a pressao (PSL - Pressure Sensitive
Layer).

e O custo da reparagéo no seguimento de danos acidentais, funcionamento
negligente, utilizagdo n&o prevista, utilizagao ou instalagéo incorreta de
equipamento de terceiros incompativel, negligéncia, danos decorrentes do
manuseamento, do transporte, utilizagdo incorreta, incumprimento das instrugbes
fornecidas, questdes de forgca maior, forcas da natureza ou danos decorrentes de
outras causas externas.

* Desempenho insatisfatorio provocado pelo ndo cumprimento dos requisitos minimos
de sistema, a utilizagdo ou ligacao de qualquer acessorio nao produzido ou
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autorizado pela Materialise Motion.

* A utilizagdo do sistema footscan® com uma finalidade diferente da utilizagdo
prevista.

e Reparacgdes, alteragcdes ou desmontagem levadas a cabo por pessoas ou agentes
nao autorizados.

¢ Danos provocados durante o transporte para a Materialise Motion devido a um
acondicionamento insuficiente ou inadequado.

» Software Footscan® (consulte o Contrato de Licenca de Utilizador Final do software
footscan® na Seccgéo 1.12).
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1.10 Requisitos minimos de sistema

O Footscan® 9.7.2 é a ultima versdo que ira suportar o Windows® 8 e 8.1.
Todas as futuras versdes irdo exigir, no minimo, o Windows® 10 como
sistema operativo.

O Footscan® 9 pode ser executado nas seguintes versdes de 64 bits do Microsoft
Windows®: 10.

Os requisitos minimos de sistema sao:

Microsoft Windows® 10 de 64 bits.

Um processador intel série i3 da 72 geracdo ou semelhante/mais recente.

1GB de espaco de disco rigido HDD livre.

2GB de RAM.

Uma placa grafica integrada que suporte, no minimo, OpenGL® 2.1 ou OpenGL
ES® 3.0.

Suporte para uma resolu¢do minima de ecra de 1024x768.

Uma porta USB2 disponivel para ligar a plataforma footscan®.

A Materialise Motion recomenda os seguintes requisitos do sistema para uma maxima
experiéncia do utilizador:

Microsoft Windows® 10 de 64 bits.

Um processador intel série i5 ou i7 da 72 geragcéo ou semelhante/mais recente.

5GB de espaco de disco rigido SSD livre.

4 GB de RAM.

Uma placa grafica dedicada que suporte, no minimo, OpenGL® 2.1.

Suporte Full HD correspondente a uma resolugéo de ecra de 1920x1080.

Até quatro portas USB2 disponiveis para ligar plataformas footscan®, caixas, leitores
e dongles.

Uma ligagéo a Internet ativa.

Nao se garante que o software footscan® 9 seja corretamente executado
numa maquina virtual. A execugdo numa maquina virtual podera provocar
problemas de ligagdo com a plataforma ou impedir que o software funcione
corretamente. E aconselhavel executar o software footscan® 9 diretamente no
sistema operativo nativo.

Nao se garante que o software footscan® 9 seja corretamente executado em
dispositivos méveis (por exemplo, tablets). A execu¢do em dispositivos moveis
podera provocar problemas de ligagdo com a plataforma ou impedir que o
software funcione corretamente. E aconselhavel executar o software
footscan® 9 em dispositivos ndo moveis.

N&o se garante que o software footscan® 9 seja corretamente executado
numa configuragdo com varios monitores de diferentes resolu¢des. Mover o
software footscan® 9 de um ecra para o outro com uma resolucao diferente
pode afetar a interface, dificultando a utilizagdo do software footscan® 9.
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1.11 Acesso a Internet

Footscan® 9 requer uma ligagéo a Internet ativa para um funcionamento correto. Em
caso de acesso limitado a Internet (firewall, ...), certifique-se de que os seguintes urls
estdo acessiveis:

» Transferéncia automatica de atualizagdes ao software e do assistente de migragao:

o https://downloads.api.materialisemotion.com

o ftp.rsscan.com
Identificacdo do software footscan® 9:

o https://identity.materialisemotion.com
Transferéncia automatica dos ficheiros de configuragéo (ver capitulo 4.2) e
calibragem (ver capitulo 4.3):

o https://config.api.materialisemotion.com

o https://calib.api.materialisemotion.com
Registo andnimo das estatisticas de utilizagéo:

o https://usagestats.api.materialisemotion.com
Servigo de envio de e-mails:

o https://mailing.api.materialisemotion.com
Phits:

o https://portal.rsprint.com

Contacte o departamento de assisténcia da Materialise Motion através de
support.motion@materialise.be para mais assisténcia.
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1.12 Contrato de Licencga de Utilizador Final do Software

A IMPORTANTE - LEIA ESTE AVISO ANTES DE INSTALAR O SOFTWARE

Este Contrato de Licenca de Utilizador Final ou EULA é um acordo legal entre o
utilizador (como pessoa fisica ou juridica) e o fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE
anexo (RS Print powered by Materialise NV) que inclui software informatico e pode
incluir suportes de dados associados, materiais impressos € documentagao "online" ou
eletronica. O presente EULA substitui todas as declaragdes, garantias, politicas ou
EULA relativos ao PRODUTO DE SOFTWARE. Um EULA celebrado entre o utilizador e
o fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE pode alterar ou anular o presente EULA.

Ao instalar, copiar, ou utilizar o PRODUTO DE SOFTWARE o utilizador concorda com
os termos do presente EULA. Caso n&o concorde com qualquer um dos termos do
presente EULA, o fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE nao lhe concede nenhuma
licenga de utilizagdo do PRODUTO DE SOFTWARE pelo que néo pode instalar, copiar,
descarregar ou utilizar o PRODUTO DE SOFTWARE. Elimine todas as copias do(s)
seu(s) sistema(s), contacte o distribuidor local ou o fabricante do PRODUTO DE
SOFTWARE para obter mais instrugées sobre como devolver o produto n&o utilizado.

footscan © RS Print powered by Materialise NV.

O PRODUTO DE SOFTWARE encontra-se protegido por direitos de autor, tratados
internacionais em matéria de direitos de autor, legislacao e tratados em matéria de
propriedade intelectual. O PRODUTO DE SOFTWARE ¢ licenciado, n&o vendido. O
presente EULA concede-lhe uma licenga ndo exclusiva e indefinida, conforme indicado
abaixo.

1. CONCESSAO DE LICENCA
O presente EULA concede-lhe os seguintes direitos:

¢ Instalacao e utilizagdo de software. Pode instalar um namero ilimitado de copias do
PRODUTO DE SOFTWARE em computadores ou servidores de rede na sua
empresa. E necessaria uma licenca de software para cada sistema footscan®,
autorizando a utilizagdo do PRODUTO DE SOFTWARE em apenas um sistema
footscan®, indicado pelo numero de série do sistema de footscan®. Pode utilizar um
PRODUTO DE SOFTWARE sem um sistema footscan® com o mero objetivo de
processar e visualizar dados de medi¢ao gravados.

2. DESCRIGAO DE OUTROS DIREITOS E LIMITAGOES

e Limitagbes. Nao pode efetuar engenharia inversa, decompor, desmontar, traduzir,
editar, adaptar ou modificar o PRODUTO DE SOFTWARE ou tentar de qualquer
outra forma aceder a dados invisiveis ao utilizador durante a utilizagdo normal do
PRODUTO DE SOFTWARE, sem a prévia autorizagéo por escrito do fabricante do
PRODUTO DE SOFTWARE, excetuando e somente na medida em que essa
atividade seja expressamente autorizada pela legislagéo aplicavel ndo obstante esta
limitacdo (diretiva CE 91/250/CEE relativa a protecao legal dos programas
informaticos).

* Separagdo, combinacao ou integragdo de componentes. Nenhuma parte do
PRODUTO DE SOFTWARE pode ser combinada ou integrada noutro PRODUTO
DE SOFTWARE sem a prévia autorizagéo por escrito do fabricante do PRODUTO
DE SOFTWARE. Todas as partes do PRODUTO DE SOFTWARE combinadas ou
integradas noutro PRODUTO DE SOFTWARE est&o ainda sujeitas aos termos e
condicdes do presente EULA.

¢ N&o pode distribuir, emprestar, sublicenciar, alugar ou locar o PRODUTO DE
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SOFTWARE.

» Transferéncia de software. Pode transferir de forma permanente todos os seus
direitos ao abrigo do EULA, desde que ndo conserve nenhuma copia, que o
PRODUTO DE SOFTWARE seja completamente transferido (incluindo qualquer
suporte de dados associado, materiais impressos, documentagao "online" ou
eletronica, todas as atualizagbes e o presente EULA) e o destinatario aceite os
termos do presente EULA. No caso de o PRODUTO DE SOFTWARE ser uma
atualizagéo de versdes anteriores, todas as versbes anteriores devem ser incluidas
na transferéncia.

* Rescisdo. Sem prejuizo de quaisquer outros direitos, o fabricante pode rescindir o
presente EULA em caso de incumprimento por parte do utilizador dos termos e
condigcdes do presente EULA. Qualquer uma das partes pode rescindir o presente
EULA de forma imediata e sem aviso prévio, por carta registada, em caso de
faléncia, suspensao de pagamento, violagédo grave de termos e condigbes
contratuais, ou qualquer causa que viole os direitos de uma das partes. Em caso de
rescisdo, deve destruir todas as copias do PRODUTO DE SOFTWARE incluindo
todo e qualquer suporte de dados associado, materiais impressos, documentacao
"online" ou eletrénica, ou proceder a devolu¢cdo dos mesmos ao fabricante do
PRODUTO DE SOFTWARE ou ao representante local.

3. DIREITOS DE AUTOR

¢ Todos os direitos de propriedade intelectual e de autor relativos ao Produto de
Software (incluindo, entre outros, qualquer imagem, fotografia, animacgéo, video,
som, musica, e texto incorporado no PRODUTO DE SOFTWARE), a documentagéo
gue o acompanha e a qualquer cépia do PRODUTO DE SOFTWARE, sdo
propriedade do fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE ou dos respetivos
fornecedores.

¢ O PRODUTO DE SOFTWARE encontra-se protegido pela legislagao relativa a
direitos de autor e pelas disposi¢des do tratado internacional relacionado. Por
conseguinte, deve tratar o PRODUTO DE SOFTWARE como qualquer outro
material sujeito a direitos autorais. As cOpias da documentac&o que o acompanha
limitam-se a utilizac&o interna.

4. ASSISTENCIA AO PRODUTO

Estao disponiveis as seguintes opgdes de assisténcia para o PRODUTO DE
SOFTWARE:

e A documentagdo que o acompanha.

¢ O website da RS Print powered by Materialise NV http://www.materialisemotion.com

e O distribuidor da sua regido. Se nao conseguir localizar um distribuidor regional,
contacte o departamento de assisténcia da RS Print powered by Materialise NV
através de support.motion@materialise.be.

5. GARANTIA LIMITADA E LIMITAGAO DE RESPONSABILIDADE

¢ O fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE garante que o suporte em que o
PRODUTO DE SOFTWARE é gravado, bem como todo e qualquer material
impresso que 0 acompanha se encontram livres de defeitos materiais e mao-de-
obra durante um periodo de 90 dias a partir da data da compra original mediante
uma utilizagdo normal. Se no periodo de garantia limitada de 90 dias detetar algum
defeito fisico no suporte onde o PRODUTO DE SOFTWARE é gravado ou em
qualquer material impresso que o acompanha, pode enviar o PRODUTO DE
SOFTWARE de volta para o fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE para que
este seja substituido sem qualquer custo, ou para que seja reembolsado pela
compra. ESTE E O UNICO RECURSO DO UTILIZADOR, toda a responsabilidade
do fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE limitar-se-a ao pre¢o de compra do
PRODUTO DE SOFTWARE.

¢ Excetuando a garantia limitada descrita acima, o PRODUTO DE SOFTWARE é
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vendido TAL COMO ESTA E COM TODOS OS DEFEITOS sem garantia, expressa
ou implicita, no que respeita a sua conformidade ou capacidade para qualquer
finalidade em particular, integridade, ou precisao das fun¢gdes do PRODUTO DE
SOFTWARE, ou que o PRODUTO DE SOFTWARE funcionara de forma ininterrupta
e sem erros. Todos os riscos respeitantes aos resultados e desempenho do
PRODUTO DE SOFTWARE sao assumidos pelo utilizador e este assume todos os
riscos relativos a sua qualidade e desempenho. E da responsabilidade do utilizador
a verificagdo dos resultados obtidos no decorrer da utilizagdo do PRODUTO DE
SOFTWARE.

e Dentro do limite maximo permitido pela legislagao aplicavel, o fabricante do
PRODUTO DE SOFTWARE nunca sera responsavel por danos, incluindo qualquer
dano geral, especial, acidental ou decorrente da utilizagao, utilizag&o incorreta ou
incapacidade de utilizagdo do PRODUTO DE SOFTWARE (incluindo, mas néo se
limitando a, receitas perdidas, interrupgao de negocio, perda de dados, ou uma
falha no funcionamento do programa com qualquer outro programa), mesmo que 0
fabricante do PRODUTO DE SOFTWARE tenha sido avisado da possibilidade de
existéncia de tais danos.

» A presente Garantia Limitada é considerada invalida se a falha do PRODUTO DE
SOFTWARE decorrer de um acidente, utilizagéo incorreta, aplicagéo incorreta,
utilizagdo anormal ou um virus.

6. LEGISLAGAO VIGENTE

¢ O presente EULA é regido pela legislacao belga. O tribunal competente sera em
HASSELT, Bélgica. Qualquer disputa decorrente do presente EULA, incluindo as
disputas relacionadas com a validade, interpretacdo ou rescisdo do EULA, deve ser
resolvida de forma exclusiva e final pelos tribunais de HASSELT, Bélgica.
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O presente capitulo descreve os procedimentos de instalagéo e configuragdo do
sistema footscan®. Orienta-o ao longo de todas as etapas necessarias para obter um
sistema footscan® em pleno funcionamento.

A maior parte das etapas dos procedimentos de instalagao descritos neste capitulo
aplicam-se a todos os sistemas footscan®. As seccbes que se apliguem somente a
determinados sistemas ser&o assinaladas como tal.

Se a instalagdo n&o decorrer como descrito neste capitulo, consulte sugestdes de
resolugdes de problemas no capitulo 4.
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2.1 Pré-requisitos

Antes de prosseguir certifique-se de que:

0 seu computador cumpre os requisitos minimos de sistema (secc¢éo 1.10);

e tem todas as pecas de hardware necessarias. Para um sistema basico de 1,5 m,
existe um cabo USB A-A amovivel incluido no sistema footscan®.

» obteve um suporte de dados (unidade USB) com o programa de instalagdo da
aplicacdo e um ficheiro de licenga e de calibragem de fabrica.

» tem autorizagéo para instalar software no computador. Em caso de duvida, pecga

ajuda ao administrador de sistema local.

Contacte o departamento de assisténcia da Materialise Motion através de
support.motion@materialise.be se alguma das pecas de hardware e/ou software estiver
em falta.
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2.2 Ligar o cabo USB ao dispositivo

Esta seccao aplica-se apenas aos sistemas basicos de 1,5 m. Caso néo seja
aplicavel, prossiga para a Secgéo 2.3.

A plataforma basica de 1,5 m utiliza um
cabo A-A USB amovivel. Abra a tampa de
borracha para aceder ao conector da
plataforma.

Cologue um dos dois conectores idénticos
do cabo A-A USB fornecido na parte da
frente do conector da plataforma. Faca
corresponder a orientacdo dos conectores.

Insira com cuidado o conector do cabo A-A
USB no conector da plataforma.

Encaminhe o cabo pela calha de alivio de
tensdo.

Faca deslizar o casquilho por cima do cabo
na estrutura e feche a tampa de borracha.

O cabo pode ser removido quando o sistema n&o estiver em utilizagéo ou tiver de ser
transportado.
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2.3 Instalar a caixa de interface

Esta seccao aplica-se somente aos sistemas com caixa de interface. Caso
nao seja aplicavel, prossiga para a Secgao 2.4.

Verifique se o interruptor de alimentagéo
na caixa de interface footscan® se
encontra na posicao OFF (desligado).

Ligue o cabo da plataforma footscan® ao
cabo coaxial analdgico (extremidade mini-
DIN). Alinhe a posig&o das ranhuras.

Alinhe os conectores numa linha direita e
insira com cuidado. Nao faga forga em
excesso.

Ligue o cabo coaxial analégico
(extremidade XLR) ao conector anal6gico
footscan® na caixa de interface footscan®.
Alinhe a chave de posicionamento e insira-
a até a lingueta trancar.

Ligue a fonte de alimentagdo externa a
caixa de interface footscan®.

Ligue o cabo de alimentacdo a fonte de
alimentacao externa e a eletricidade.
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Ligue a caixa de interface footscan® ao
computador com o cabo compativel USB
2.0 fornecido. Ligue o lado USB-B do cabo
(conector retangular) a ficha USB na caixa
de interface footscan®. Faga corresponder
a orientagao dos conectores.

Quando a configuracdo de hardware
estiver concluida, mude o interruptor da
caixa de interface footscan® para a
posicdoON (ligado). O LED de
alimentacao verde acende.
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2.4 Instalar o software

Nao ligue ainda o sistema footscan® ao computador. Isso faz parte dos
procedimentos de instalagéo que serdo apresentados posteriormente nesta

seccao.

Insira o suporte que contém o programa de instalagdo no computador. O procedimento
de instalac&o inicia automaticamente. Se nao iniciar automaticamente, inicie o ficheiro

autorun.hta manualmente.

Clique em Instalar o software para
continuar a instalagéo. E possivel
que o computador requeira a sua
autorizagdo para instalar a
footscan® 9.

Selecione o idioma pretendido e
clique em Ok.

O programa de instalagdo
apresenta o Contrato de Licenga
de Utilizador Final do software
footscan® 9 (consulte a secgao
1.12) .Selecione ®@Aceito o
contrato e clique em Seguinte
para continuar.

Footscan 9

9 nstalar o software
ﬁ] Ler a documentagédo

Ferramenta de exportagédo para o Footscan 7 ou 8 gait
D Instalar a ferramenta

ﬁl Ler a documentagédo

Seleccione o ldioma do Assistente de Instalagdo 2%

? Seleccione o idioma para usar durante a

Instalacdo.

Portugués (Portugal) w

Cancelar

Contrato de licenga
£ importante que leia as seguintes informages antes de continuar.

Leia atentamente o seguinte contrato de licenca, Deve aceitar os termos do contrato
antes de continuar a instalacdo.

IMPORTANTE - LEIA ESTE AVISO ANTES DE INSTALAR O ~
SOFTWARE

Este Contrato de Licenga de Utilizador Final ou EULA & um acordo legal
entre o utilizador (como pessoa fisica ou juridica) ¢ o fabricante do
PRODUTO DE SOFTWARE anexo (RS Print powered by Materialise NV)
que inclui software informdtico e pode incluir suportes de dados
associados, materiais impressos ¢ documentagio "online” ou eletronica.
O presente EULA substitui todas as declarages, garantias, politicas ou
ETT & solatitrac aa PRATMTTA NE SNETWADE TTm ETT A nslahenda "

(®) Aceito o contrato
(O N&o aceito o contrato

oo
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O programa de instalagao lista os
detalhes relativos a instalacao.
Clique em Instalar para iniciar a
instalagdo. Se o programa de
instalagcéo for fornecido
juntamente com um ficheiro de
licenca e de calibragem, o
programa de instalag&o ira solicitar
a substituicdo do atual. Consulte a
sec¢cdo2.6 para obter mais
informacdes. Se necessario, sera
efetuada uma atualizagdo da base
de dados do footscan®. Consulte
a Secgdo2.5 para obter mais
informagdes. Caso n&o exista uma
base de dados footscan®, sera
instalada uma base de dados de
demonstragéo.

O programa de instalagcédo
prossegue com o controlador do
dispositivo USB footscan®. Clique
em Seguinte para continuar.

O controlador de dispositivo USB
footscan® foi instalado
corretamente. Clique em Terminar
para continuar.

Coloque a plataforma no chéo,
com a superficie de medicdo
virada para cima (tendo a etiqueta
com o numero de série virada para
baixo). Alinhe a plataforma de
acordo com a dire¢ao do andar
(ver seta).

Pronto para Instalar

O Assistente de Instalac3o estd pronto para instalar o Materialise Footscan 9 no

seu computador,

Clique em Instalar para continuar a instalagdo, ou digue em Anterior se desejar rever

ou alterar alguma das configuragdes.

Localizacdo de destino:
C:\Program Files\Materialise \footscan 9

Pasta do Menu Inidar:
Materialise Software

Tarefas adidionais:
Atalhos adicionais:
Criar atalho no Ambiente de Trabalho

T —

Dispositivos!

Este assistents ajuda-o a instalar
software que alguns dispasitivos
necessitam para poder funcionar

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacio de Controlador de

esles controladores de
de computadores

Para continuar, clique em Seguinte.

Os controladores foram instalado:

Pade agora anexar o dispositiva
dispositiva veio com instrughies, l

Mome do controlador

~ RSscan Intenational fa...

(i

A concluir o assistente

s com Eita neste computador

a este computadar. Se o
leia-as primein

Estado
Preparado para utilizar

Conclui Cancelar
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Ligue o cabo USB da caixa ou
plataforma footscan® a uma porta
compativel USB 2.0 livre no
computador. Apos alguns
instantes, uma notificagcdo no
sistema indica que o controlador
do dispositivo footscan®  foi
instalado corretamente.

Clique em Terminar para concluir
a instalacdo do software. Para
iniciar o footscan® 9 apods a
instalacdo coloque um visto em &
Iniciar o footscan 9 essentials.

Instalacdo do Materialise
Footscan 9 conduida

0 Assistente de Instalacio conduiu a instalagdo do Materialise
Footscan 9 no seu computador. A aplicacSo pode ser inidada
através dos icones de atalho instalados.

Clique em Conduir para finalizar o Assistente de Instalac3o.

Executar o Materialise Footscan 9

A instalacdo do sistema footscan® esta concluida. Avance para o Capitulo 3 para

efetuar a primeira medigéo.
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2.5 Atualizagcao da base de dados

Algumas atualizagées do footscan® 9 requerem também uma atualizagdo da base de
dados do footscan®. As notas de langamento irdo ajuda-lo a identificar quais as
atualizagbes de software que também requerem uma atualizagéo da base de dados. O
processo de atualizagdo da base de dados é concluido automaticamente e sera
efetuado apenas quando necessario. A verificagdo da atualizagdo da base de dados é
levada a cabo durante a instalacédo do software footscan® 9. Durante o processo de
atualizagéo da base de dados, sera informado sobre o respetivo progresso através de
uma janela de progresso.

A atualizag&o podera demorar muito tempo, dependendo do tamanho da sua
base de dados. E aconselhavel adiar a atualizagdo do seu software até que
possa aguardar a conclusdo da atualizagéo.

Uma atualizagido da base de dados nunca ira remover ou alterar os dados existentes. A
atualizagédo da base de dados também ira verificar a consisténcia dos dados antes de
tentar atualizar a prépria base de dados. Se a atualizagdo automatica da base de dados
detetar quaisquer problemas que n&o possa solucionar, o processo de atualizagédo da
base de dados sera cancelado e a base de dados ndo sera atualizada. Caso ocorra um
erro, a instalagdo regressara a versao do footscan® 9 que estava a atualizar. Caso nao
seja possivel iniciar o software footscan® 9, pode reinstalar a versdo do footscan® 9 que
estava a atualizar para aceder aos seus dados. Contacte
support.motion@materialise.be se ocorrerem problemas com a atualizagao da base de
dados e para o ajudar a instalar a versao anterior do footscan® 9.
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2.6 Substituir o ficheiro de licenga e de calibragem durante a instalagao

Quando o programa de instalag&o inclui um novo ficheiro de licenca e de calibragem
para o seu sistema footscan®, o programa de instalago ira pedir confirmagao para o
substituir. Cliqgue em Sim para substituir o ficheiro de licenga e de calibragem ou clique
em N&o para continuar a trabalhar com o ficheiro de licenca e de calibragem que ja tem
instalado.
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2.7 Instalar o software em versoes do Windows® anteriores a 8

Esta seccao aplica-se apenas a computadores que executem versdes do
Microsoft Windows® anteriores a 8, como o Windows® XP, Vista ou 7.

Esta versado do footscan® 9 nao pode ser instalada em versées do Windows® anteriores
a 8! O programa de instalagdo ira apresentar uma caixa de dialogo de erro quando
tentar instala-lo. Sugerimos que atualize o seu sistema operativo para uma versdo mais
recente do Microsoft Windows® e consulte os requisitos minimos do sistema (capitulo
1.10) para obter mais informacdes.

Os utilizadores com versées do Windows® mais antigas ainda podem atualizar o
respetivo ficheiro de licenca e de calibragem. Isto podera ser necessario depois da
plataforma de presséo footscan® ter recebido uma substituicdo para a PSL. O ficheiro
de licenca e de calibragem pode ser instalado executando o programa de instalagéo
Ccomo se segue:

1. Inicie o programa de instalagao.

2. Clique na mensagem de erro que indica que o software n&o pode ser instalado em
versoes do Microsoft Windows® anteriores a 8.

3. Uma caixa de mensagem ira aparecer solicitando que substitua o ficheiro de licenca
e de calibragem existente por um novo.

4. Clique em Sim para substituir o seu ficheiro de licenca e de calibragem ou clique
em Nao para continuar a trabalhar com o ficheiro de licencga e de calibragem que ja
tem instalado.
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Este capitulo indica o0 numero minimo de etapas a partir de uma instalagao nova do
sistema footscan® até a primeira medigédo.

Inicie o software a partir do atalho no ambiente de trabalho, ou da entrada no menu

Iniciar.
Rl A= Base de dados ™ Encomendas L} Definicies P Ajuda

Calibragem de pes
A maregularmente fornece dados de
andlise

= footscan’

L
materialise

nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn

01 v L o9
Figure 1: O ecra principal é o principal ponto de acesso do footscan® 9.
Ao iniciar, o footscan® 9 apresenta o ecra principal (Figura 1).

Se ainda n&o tiver ligado o sistema footscan®, ligue-o agora. Surge um baldo de
notificagdo, informando que o dispositivo footscan® precisa que o peso seja calibrado.

O dispositivo seguinte precisa de calibragem de peso:
Plataforma basica de 0,5 m (4/9/9999)

Iniciar o processo de calibragem de peso?

Sim N&o, desta vez nao

Figure 2: O baldo de notificagéo a avisa-lo que um dispositivo footscan® necessita que
0 peso seja calibrado.

Clique no botao Sim para iniciar a calibragem do peso.
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3.1 Calibragem de peso

A calibragem de peso utiliza uma medigdo de um sujeito com peso conhecido para
aferir os dados de pressdo adequadamente. A Materialise Motion recomenda que se
efetue uma calibragem de peso regularmente para assegurar uma medi¢éo exata.
Consulte a Secgéo 6.1 para obter mais informagdes.

Preencha os campos EPeso e v = s
Tamanho do pé do sujeito a (.

medir. Estes campos sdo g
obrigatorios. Selecione =
Seguinte para continuar.

O assistente de calibragem
apresenta o BFator de
calibragem e PData da ultima
calibragem de peso do v
Dispositivo selecionado. Clique
em © Iniciar calibragem. A pré-
visualizagdo € ativada e apresenta
a atividade na plataforma.
Caminhe sobre a plataforma 6 a 8
vezes na direcdo de andar
(Secgéao 2.4). O assistente calcula
um fator de calibragem com base
nos pés detetados no dispositivo.
Clique emW® Terminar para
concluir a calibragem.

o o @ —
Dispostivo A Petaforms bésca de 0,5 m (4/9/9999) 0 unca folcatbraco | € 1ncer calbragem =] e

Apdés uma calibragem correta o
assistente apresenta o BFator de
calibragem e BData atualizados.
Cligue em ¥ Fechar para sair do
assistente de calibragem e
regressar ao ecra principal. aall=s IR

R Y

;;;;;

,,,,,
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3.2 Criar um novo sujeito

N\ /_ Caso n3o exista uma base de dados footscan® durante a instalagéo do
’@‘ footscan® 9, o programa de instalag&o ira copiar uma base de dados de
T  demonstragéo.

Para registar uma nova medigdo, a aplicagao precisa da informagao do sujeito a medir.
O footscan® 9 disponibiliza o ecra Base de dados para gerir a informagdo sobre os
sujeitos de medigéo.

Clique em = Base de dados no ecra principal para navegar para o ecrd Base de dados.

o oo [

Atualmente n&o existem sujeitos
para medi¢do na lista. Clique em
+ Adicionar para adicionar um. A
aplicacdo navega para o ecra
Cliente.

.
- Y—
R
B, e
a

O ecra Clente formece uma - CEpEyT———m

interface para editar informacéo
pessoal sobre um sujeito. Lista ?
também todas as sessdes de :
medicdo deste sujeito. Preencha X
a informacgdo pessoal do sujeito
recentemente criado. ®Nome, &
Apelido e @Sexo s&o campos
obrigatérios. Utilize ™ Guardar ou
X Cancelar para prosseguir apos 5
editar a informagdo pessoal do -
sujeito.
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3.3 Criar uma nova gravagao

O assistente de Gravagéo é responsavel pela criagdo de novas medicdes. E composto
por cinco etapas: Configuragéo de gravagéo, Gravacao de leituras 3D, Gravagéo
estatica, Gravacgao de equilibrio e Gravagao dinamica. Os outros ecras est&o inativos
durante a utilizagao do assistente de Gravagao. Clique em ® Gravar no ecra Cliente

para criar uma medigao.

Forneca um ®Nome da sesséo de
gravagdo * para a sessdo de
medigdo seguinte, assim como o
®Peso * e o ¥ Tamanho de sapato
* do sujeito. Selecione quais as
gravagbes que pretende efetuar
ativando/desativando as caixas de
verificagdo do protocolo de
gravacdo. Clique em =® Seguinte
para prosseguir.

A Gravagdo de leituras 3D ¢é
efetuada em cada pé
separadamente e pode ser
iniciada clicando nos botbes ® Ler
pé esquerdo e ® Ler pé direito.
Para uma gravacéo precisa, é
importante manter-se o0 mais
imével possivel no centro do leitor
3D durante a leitura. O resultado
da leitura 3D sera apresentado
como uma visdao 3D invertida e
uma fotografia da superficie
plantar do pé lido assim que os
dados 3D tenham sido
processados.

A Gravagdo estatica inclui uma
janela de pré-visualizagcado grande
que apresenta a atividade na
plataforma. Coloque-se em pé em
cima da plataforma e clique em &f
Tirar instantaneo (F5) para realizar
uma gravagdo estatica. Volte a
tentar até obter um resultado
satisfatério. Clique em ® Seguinte
para continuar.

4

@09
S

- ey

A
AT
2
¢
i

eV
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A Gravagdo de  equilibrio

apresenta a atividade na

plataforma através de pré- [#riren e - P v
visualizagcdo. O botdo ™ Iniciar

gravagcao fica ativo quando é 4
exercida pressdo na plataforma, F=
clique neste botdo para iniciar

uma gravagdo de equilibrio. w ‘O
Mantenha-se o mais imovel s

possivel sobre a plataforma Foan 556
durante a gravagdo. A gravagéo
para automaticamente assim que
o tempo de gravacdo tenha
decorrido na totalidade ou quando
o utilizador clicar no botao ¥ Parar
gravacéo.

A Gravacao dindmica apresenta a
atividade na plataforma através de [
pré-visualizacdo. A gravagdo € o
iniciada ao clicar em ® |Iniciar pdy [ S
gravagcdo. Caminhe sobre a e \S
plataforma na direcdo do andar

(Seccaon24). A cronologia (w
apresenta todos 0s pés

reconhecidos durante a medicéo !
como miniaturas. O assistente ?D -
i

apresenta os  Ultimos  pés
esquerdo e direito no lado direito [
do ecra. Termine a gravagéo com
¥ Parar gravagao.

Cligue em = Seguinte para encerrar o assistente de Gravagdo. A aplicagédo navega
para o ecra Analisar, onde pode rever a sua medi¢do. Consulte a segunda parte deste
Guia de Instalagdo e Manual do Utilizador para uma viséo geral aprofundada do ecra
Analisar.
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Este capitulo aborda detalhes sobre o sistema footscan® que podem ser relevantes
para alguns utilizadores durante o processo de instalagéo. Consulte este capitulo se a
instalacdo n&o decorrer conforme descrito neste documento. Para problemas
imprevistos, contacte o departamento de assisténcia da Materialise Motion através de
support.motion@materialise.be.
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4.1 Licenciamento

Para evitar uma utilizagdo nao autorizada, o footscan® 9 s6 é executado quando esta
ligado um dispositivo licenciado ao computador. Um dispositivo licenciado pode ser
uma plataforma footscan®, um leitor 3D ou uma dongle USB2. O ficheiro de
configuracao inclui informagées sobre a licenga do(s) dispositivo(s) footscan®. O
suporte do programa de instalagao inclui um ficheiro de configuragéo valido e ficheiro(s)
de calibragem de fabrica que abrangem o(s) seu(s) dispositivo(s) footscan®. O
programa de instalagdo copia automaticamente estes ficheiros para o computador. Se
néo estiver ligado nenhum dispositivo licenciado enquanto a aplicagéo esta em
execucgao, surge a janela Segurancga (Figura 3). Esta janela desaparece assim que um
dispositivo licenciado é ligado ao computador.

Autorizacdo de software falhou.

N&o existem sistemas de footscan ligados.

Ligue o dispositivo footscan ou a dongle de seguranca
e certifique-se de que tem um ficheiro rsconfig e um ficheiro de calibragem e licenca validos,
assegurando-se também que todos os dispositivos ligados pertencem a uma Unica configuracdo de sistema rsconfig.

§ Gerir configuragéo ? Gerir calibragem @ Encerrar a aplicagdo ? Ajuda

Figure 3: A janela Segurancga surge quando nenhum dispositivo licenciado esta ligado
com a aplicagdo em execucdo. Esta desaparece assim que uma plataforma licenciada
ou uma dongle é ligada ao computador.

A janela Seguranca pode surgir enquanto o dispositivo estiver ligado ao computador.
Este é o caso quando a licenca atual ndo abrange o dispositivo ligado. Escolha ¢ Gerir
calibragem para abrir a caixa de dialogo de licenca e calibragem do hardware, a fim de
rever quais os dispositivos que est&o licenciados no seu ficheiro de configuracao atual
(Figura 4).

Ligado

ﬂ Plataforma basica de 0,5 m

NUmero de série: 4/9/9999 Néo licenciado

Leitor 3D

Ligado
3 D Nimero de série: Serial0
Q Versdo do firmware: 1.0
Licenciado

Licenciado no seu ficheiro de configuragdo

Dongle de seguranca

Hb Nimero de série: 1738454034

Licenciado no seu ficheiro de configuragao

Néo ligado

Licenciado

Namero de série: 4/9/0002 Néo ligado
ﬂ Licenciado no seu ficheiro de configuragdo Licenciado
Nenhum ficheiro de calibragem encontrado Néo calibrado
v
Versio de software atual: 9.7.3 | .B Instalar ficheiro de callbragem...l J Fechar

Figure 4: A caixa de dialogo de Licencga e calibragem do hardware lista todos os
dispositivos footscan® ligados.

A caixa de dialogo de Licenca e calibragem do hardware lista os numeros de série de
todos os dispositivos footscan® abrangidos, juntamente com as respetivas descri¢oes,
licengas e informacgéo sobre calibragem. Compare o numero de série do dispositivo
ligado (na placa de identificagdo na parte de tras) com a lista da janela de Licenca e
calibragem de hardware e contacte o departamento de assisténcia da Materialise
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Motion através de support.motion@materialise.be para obter mais assisténcia.

A instalagdo de um novo ficheiro de configuragao e informagdes sobre o pacote de
software e os médulos que adquiriu encontram-se na caixa de dialogo do pacote e
modulos de software, escolha ® Gerir configuracéo para abrir a caixa de dialogo do
pacote e moédulos de software. Consulte mais informagdes na secgao 6.2.
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4.2 Ficheiro de configuragéao

\ ' v O Footscan® 9 ira tentar transferir automaticamente o ficheiro de
Z@~ configuragdo mais recente para o seu sistema. Isto é feito automaticamente
\,,/ em segundo plano quando o software esta a iniciar. Caso exista um novo
¥ ficheiro de configuracao disponivel, o footscan® 9 ira perguntar-lhe se
pretende continuar e substituir o seu ficheiro de configuragédo atual com a
versdo atualizada. Dependendo do seu sistema operativo, podera necessitar
de direitos de administrador para autorizar esta agéo.

\ ' 7 Apenas pode ligar dispositivos footscan® pertencentes a mesma configuragéo
ao seu sistema durante o arranque. O Footscan® 9 ira apresentar uma
mensagem de erro caso sejam ligados varios dispositivos footscan®
pertencentes a diferentes configuragbes. Certifique-se de que apenas séo
ligados dispositivos footscan® com a mesma configuragéo e reinicie o
footscan® 9.

O ficheiro de configuragdo contém informacdes sobre todos os dispositivos footscan®
licenciados para o seu sistema. Contém também informacdes sobre o seu pacote e
moddulos footscan® desbloqueados.

Uma nova configuracéo, por exemplo um novo dispositivo footscan® licenciado,
modulos recentemente adquiridos ou um pacote atualizado, pode ser instalada através
da caixa de dialogo do pacote e médulos de software (figura 5), encontrando mais
informacdes sobre a caixa de dialogo do pacote e mddulos de software na secgéo 6.2.

Tem o pacote footscan 9 Full option.
Contacte sales. motion@materialise.be para atualizar o seu pacote ou comprar médulos adicionais.

Ativado Médulo Descrigéo &)

Ativo  BALANCE Allows access to the balance analysis.
Ativo  BALANCEINTERVAL Allows access to the balance interval and cop per foot analysis.
Ativo CADCAM Allows access to the CAD/CAM exports.

Ativo  DATABASEMANAGEMENT Allows the database management tool.

Ativo FORCEPLATE Allows access to the force plate analysis.

Ativo  GAIT Allows access to dynamic gait recording.

Ativo  GAITRATIOS Allows access to the gait ratios and COP graphs analysis.

Ativo  IMPORT3DSCANS Allows the import of 3D scans.

Ativo  MANUALZONES Allows access to the manual zones definition.

Ativo  PHITS Allows access to the phits design wizard. v
Configuragéo do sistema 7527269224 - rev 0001 - 31/05/2021 ‘E Instalar ficheiro de configuragéo...

Figure 5: E possivel instalar um novo ficheiro de configurag&o através da caixa de
dialogo do pacote e modulos de software.

Para ativar o sua nova configuracgéo, clique no botdo # Instalar ficheiro de
configuragao... e selecione o novo ficheiro de configuragao na caixa de dialogo.

A caixa de dialogo do pacote e médulos de software pode ser aberta em dois locais:

1. Ao clicar no botdo ®¥ Gerir configuracéo na janela Seguranca (Figura 6). Encontra
mais informacgdes acerca da janela Seguranga na secgao 4.1.
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Autorizacgo de software falhou.

N&o existem sistemas de footscan ligados.

Ligue o dispositivo footscan ou a dongle de seguranga
e certifique-se de que tem um ficheiro rsconfig e um ficheiro de calibragem e licenca validos,
assegurando-se também que todos os dispositivos ligados pertencem a uma Unica configuragéo de sistema rsconfig.

%Gerir configuragdo ? Gerir calibragem @ Encerrar a aplicagdo ? Ajuda

Figure 6: A caixa de diadlogo do pacote e médulos de software pode ser aberta na
caixa de didlogo Seguranga.

2. Ao clicar no botéo R Pacote e médulos de software no ecra principal (Figura 7).
Encontra mais informacgdes acerca do ecra principal na secgéo 6.

NECEE el == Base de dados ™ Encomendas L} Definicges ‘P Ajuda

= footscan’

]
L
materialise

Figure 7: A aixa de didlogo do pacote e médulos de software pode ser aberta no
ecra principal.
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4.3 Ficheiro de calibragem

\ ' #_ O Footscan® 9 ira tentar transferir automaticamente o(s) ficheiro(s) de
Z@~ calibragem mais recente(s) para o seu sistema. Isto é feito automaticamente
\,,/ em segundo plano quando o software esta a iniciar. Caso exista um novo
e ficheiro de calibragem disponivel, o footscan® 9 ira perguntar-lhe se pretende
continuar e substituir o seu ficheiro de calibragem atual com a verséo
atualizada. Dependendo do seu sistema operativo, podera necessitar de
direitos de administrador para autorizar esta acao.

O ficheiro de calibragem contém a informacgéo de calibragem de fabrica do seu
dispositivo footscan®, um novo ficheiro de calibragem que pode ser instalado através da
caixa de dialogo de licenca e calibragem de hardware (figura 8).

ﬂ Plataforma basica de 0,5 m Ligado
Namero de série: 4/9/9999 Nao licenciado
Leitor 3D
Ligado
3 D Nimero de série: Serial0

Q Versao do firmware: 1.0
Licenciado

Licenciado no seu ficheiro de configuragao

Dongle de seguranga

ﬂb Némero de série: 1738454034

Licenciado no seu ficheiro de configuragao

Néo ligado

Licenciado

Numero de série: 4/9/0002 Nao ligado
n Licenciado no seu ficheiro de configuragao Licenciado
Nenhum ficheiro de calibragem encontrado Nao calibrado
v
Vers3o de software atual: 9.7.3 | _B Instalar ficheiro de callbragem...l « Fechar

Figure 8: A caixa de didlogo de Licenca e calibragem do hardware lista todos os
dispositivos footscan® ligados.

Cliqgue em # Instalar ficheiro de calibragem... para instalar um novo ficheiro de
calibragem. Encontra mais informagbes sobre a caixa de dialogo de licenca e
calibragem de hardware em 6.3

A caixa de didlogo de licenca e calibragem de hardware pode ser aberta em dois locais:

1. Clicando no botdo ¥ Gerir calibragem na caixa de didlogo Seguranca (figura 9).
Encontra mais informacdes acerca da janela Seguranca na secgao 4.1.

Autorizacdo de software falhou.

N&o existem sistemas de footscan ligados.

Ligue o dispositivo footscan ou a dongle de seguranga
e certifique-se de que tem um ficheiro rsconfig e um ficheiro de calibragem e licenga validos,
assegurando-se também que todos os dispositivos ligados pertencem a uma Unica configuracéo de sistema rsconfig.

‘Gerir configuragéo ? Gerir calibragem @ Encerrar a aplicagdo ? Ajuda

Figure 9: A caixa de didlogo de licenca e calibragem de hardware pode ser aberta
na caixa de dialogo de segurancga.

2. Clicando no botédo ¢ Licenca e calibragem de hardware no ecra principal (figura
10). Encontra mais informagdes acerca do ecré principal na secgéo 6.
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Figure 10: A caia de didlogo de licenga e calibragem de hardwae pde sr aberta
no ecra principal.

Ddo footsca
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A transferéncia automatica dos ficheiros de configuragao e

4.4 -
calibragem falhou
O Footscan® 9 ira tentar transferir automaticamente o(s) ficheiro(s) de configuragéo e
calibragem mais recente(s) para o seu sistema. Verifique o seguinte, caso a
transferéncia falhe:

 Certifique-se de que possui uma ligagao a Internet ativa.
e Em caso de acesso limitado a Internet (firewall, ...), certifique-se de que os urls
necessarios estéo acessiveis (ver capitulo 1.11).

Contacte o departamento de assisténcia da Materialise Motion através de
support.motion@materialise.be para mais assisténcia.
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Substituicdo da placa sensivel a pressao (PSL - Pressure Sensitive

e Layer)

A A Materialise Motion recomenda que substitua a PSL anualmente.

\ ' v_ O Footscan® 9 ira tentar transferir automaticamente a lista de substituicéo da
:@‘ PSL pendente dos seus dispositivos footscan®. Isto é feito automaticamente
R em segundo plano quando o software esta a iniciar. Caso o footscan® 9
e detete um ficheiro de substituicdo da PSL ja existente no computador, entéo
o footscan® 9 ird apresentar uma caixa de didlogo de confirmacado onde
pergunta se a PSL foi realmente substituida no seu dispositivo footscan®.

Existem duas formas para substituir a PSL da sua plataforma de presséo footscan®:

» Substituicao feita pela Materialise Motion: o seu dispositivo € enviado para a
Materialise Motion através de um procedimento RMA. A substituicdo da PSL e a
calibragem na fabrica seréo realizadas pela Materialise Motion e sera
disponibilizado um novo ficheiro de calibragem no servidor de calibragem da
Materialise Motion. Assim que iniciar o software footscan® 9 com a plataforma de
pressao ligada, o software footscan® 9 ira transferir e utilizar o novo ficheiro de
calibragem.

¢ Substituicdo no local: a Materialise Motion pode preparar uma nova PSL e esta
pode ser instalada na sua plataforma de pressao por um distribuidor. Sera
disponibilizado um novo ficheiro de calibragem no servidor de calibragem da
Materialise Motion com um sinal de "pendente", o que significa que tem de ser
sinalizado ao servidor de calibragem da Materialise Motion quando a PSL for
realmente substituida. Isto pode ser feito na caixa de dialogo de defini¢des,
consulte a secgdo 6.4.

Contacte o departamento de assisténcia da Materialise Motion através de
support.motion@materialise.be para obter mais informacdes sobre a substituicdo da
PSL.
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4.6 Ficheiros importantes

Quando contactar o departamento de assisténcia da Materialise Motion, este pode
solicitar informagdes adicionais sobre o problema atual. Essas informagbes podem
incluir o contetido dos ficheiros do sistema footscan®. Esta secgéo inclui a localizagéo e
uma descrigdo de alguns dos principais ficheiros da footscan® 9.

Todos os ficheiros do footscan® 9 estéo localizados em dois diretorios:

¢ O ®C:\Program Files\Materialise contém todos os ficheiros do programa. Estéo

localizados na subpasta ®footscan 9.

o O ®C:\Users\<you>\footscan contém todos os ficheiros de dados. Contém a pasta

®mgaitessentials9, mconfig e ®calib.

Consulte a tabela abaixo para ver um lista de ficheiros importantes do footscan® 9.

Ficheiro Localizagao
Bfootscan.exe &footscan 9
B*.rsconfig & config
B*.rscalib & calib
Bfootscan.sqlite & gaitessentials9
Bfootscan.log ®Egaitessentials9

BfootscanSettings.exe ®footscan 9

Descrigao
O footscan® 9 executavel

Ficheiro com informag&o sobre todos os
dispositivos footscan® licenciados, pacote e
moddulos do software desbloqueados.

Ficheiro de calibragem com dados de
calibragem de fabrica para o
funcionamento correto da sua plataforma
de presséo.

Ficheiro com a base de dados que inclui
todas as suas medigoes.

O modulo de Gestéo da Base de Dados
permite-lhe alterar a localizacdo predefinida
da base de dados para outro caminho ou
utilizar um nome de ficheiro diferente.

Ficheiro com um registo amplo do
funcionamento interno do programa.
Utilizado pelo departamento de assisténcia
da Materialise Motion para diagnosticar
problemas.

Ferramenta de definicado de graficos para
modificacdo de algumas definicdes do
OpenGL® utilizadas pelo footscan® 9
(consulte a seccdo 4.11).
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4.7 O programa nao instala

O instalador do software footscan® 9 requer a presenga de algumas atualizagdes do
Windows® no seu sistema. Na maior parte dos casos, as atualizagdes necessarias
serdo automaticamente selecionadas pelo Windows® antes da instalagéo continuar. No
entanto, algumas configuragdes do Windows® poderéo ter alguns problemas para
detetar se as atualizagbes corretas estado instaladas.

Quando o seu sistema operativo Windows® ndo deteta se estdo instaladas as
atualizagbes corretas pode levar a cabo as seguintes agdes:

Procurar atualizagdes

Forcar a instalacdo de
todas as atualizagbes em
falta

Contactar a assisténcia

Na secdo de atualizacdo do Windows do painel de
controlo do Windows® pode forcar uma procura de
atualizagbes. Aconselhamos que instale todas as
atualizacdes indicadas como necessarias pelo Windows®.

Caso o Windows® ndo detete a falta de atualizages, pode
utilizar uma ferramenta denominada "WSUS Offline
Update' para transferir e forcar a instalagdo das
atualizagdes no Windows®. Tenha em atencdo que esta
acdo podera exigir um certo nivel de conhecimentos
informaticos.

Embora a raiz do problema esteja relacionada com uma
falha interna do sistema de atualizagdo do Windows®, néo
oferecemos assisténcia adicional para o ajudar a atualizar
o seu sistema Windows®. Pode contactar a assisténcia
através de support.motion@materialise.be.
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4.8 O programa nao inicia

O software footscan® 9 depende de componentes de software externos para funcionar
corretamente. Todos os componentes necessarios séo instalados automaticamente
durante a instalagdo do software footscan® 9. Caso componentes externos importantes
sejam posteriormente removidos ou fiqguem corrompidos, o software nao ira funcionar
corretamente. Um destes componentes é o pacote redistribuivel do Microsoft Visual
C++, quando este software esta em falta o programa nao inicia. A mensagem de erro
indicara mais ou menos o seguinte:

"O programa nao inicia porque o MSVCP140.dIl esta em falta no seu computador.
Tente reinstalar o programa para solucionar este problema."

Este erro significa que o Pacote Redistribuivel Microsoft Visual C++ ndo existe ou esta
corrompido. E possivel determinar a versdo em falta com base na mensagem de erro:

o "Pacote Redistribuivel Microsoft Visual C++ 2010 (x64)"

MSVCP100.dll ~ :
n&o existe.

MSVCP120.dll oﬂ"Pac,jote Redistribuivel Microsoft Visual C++ 2013 (x64)"
nao existe.

MSVCP140.dll o "Pacote Redistribuivel Microsoft Visual C++ 2015 (x64)"

nao existe.

Pode solucionar este problema através da reinstalagdo do "Pacote Redistribuivel
Microsoft Visual C++ (x64)" correto, tente encontrar e transferir este software para o seu
sistema operativo. Depois de instalar o pacote redistribuivel, o software footscan® 9
devera funcionar corretamente.
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4.9 Aligagao ao dispositivo perdeu-se

A comunicacgéo entre a plataforma footscan® e o software é estabelecida através de
uma ligagdo USB. Dado que a plataforma envia grandes quantidades de dados em
tempo real para o software, a ligagdo com o dispositivo podera perder-se. Se isto
acontecer frequentemente, a solugéo que se segue podera solucionar o problema:

* Verifique se o conector USB do dispositivo USB footscan® encaixa corretamente na
porta USB. A remocéao e a reinsergdo do conector USB podera ser suficiente para
solucionar o problema

¢ Tente utilizar uma porta USB diferente. Mudar de uma porta USB na parte da frente
do computador para a parte de tras (ou vice-versa) ira provavelmente resultar na
utilizacdo de uma ligacdo USB interna diferente, o que podera causar o problema

¢ Quanto utiliza um hub USB:

o Tente utilizar uma porta USB especifica diretamente no computador

o Se precisar de utilizar um hub, tente ligar apenas um dispositivo USB ao hub

o Um hub ligado externamente podera ajudar a obter uma ligagdo mais estavel
com o dispositivo USB

o Alguns hubs USB provocam eles préprios problemas. Utilizar um tipo de hub
USB diferente podera solucionar o problema

Se a plataforma footscan® continuar a apresentar problemas na ligagdo USB, o
problema podera ter origem no controlador USB interno ou podera indicar um problema
na propria plataforma footscan®. Contacte o departamento de assisténcia da Materialise
Motion através de support.motion@materialise.be para mais assisténcia.
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4.10 A migragao do footscan® 8 gait para o footscan® 9 falha

A migragdo dos dados do footscan® 8 gait pode falhar com determinadas combinagées
das versdes do footscan® 8 gait e footscan® 9. Contacte a assisténcia através de

support.motion@materialise.be, caso pretenda migrar os dados do footscan® 8 gait
para o novo software footscan® 9.

Encontra mais informagdes sobre a migragdo do footscan® 7 ou 8 gait para footscan® 9
na secgéo 3.
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4.11 footscan 9 graphics settings tool

So é possivel fazer alteragbes com esta ferramenta quando o software
footscan® 9 esta fechado!

A footscan 9 graphics settings tool pode ser utilizada para alterar algumas das
definicbes do OpenGL® utilizadas pelo footscan® 9.

B footscan 9 graphics settings - O >

OpenGL
Use OpenGL graphics acceleration
Detected OpenGL version: 4.6.0 - Build 27.20.100.8853

Version suffident: Yes
[] Force the usage of the desktop OpenGL graphics driver

[T Farce software rendering for QML user interface elements
GPU
Preferred graphics processor:

Auto-select -

Restore Defaults Close

Figure 11: footscan 9 graphics settings tool
E possivel realizar as seguintes modificacdes:

¢ "Use OpenGL Graphics acceleration”
Desmarque caso o sistema ndo suporte OpenGL® adequadamente. Verifique os
requisitos minimos de software do footscan® 9 (consulte a secgdo 1.10) se tiver
duvidas. Esta definicdo esta também disponivel na caixa de diadlogo das definicoes
(consulte a secgdo 6.4). A footscan 9 graphics settings tool apresenta a verséao
OpenGL® detetada e indica se é suficiente ou ndo para o footscan® 9.

¢ "Force the usage of the desktop OpenGL graphics driver"
Quando assinalado, o backend de composi¢éo da aplicagao sera forgado a utilizar o
controlador OpenGL® de secretaria em vez de selecionar dinamicamente o
controlador a utilizar. Esta opgéo tem de ser usada com cautela! Se o footscan® 9
nao iniciar depois de a caixa de verificagao "Forgar a utilizagdo do controlador de
graficos do OpenGL de secretaria" ter sido assinalada, desative novamente a caixa
de verificag&o.

¢ "Force software rendering for QML user interface elements"
Quando assinalado, o backend de composi¢ao da aplicagao ira utilizar a
composicdo de software para alguns componentes graficos em vez do OpenGL®.
Esta opcéo tem de ser usada com cautela!

» "Preferred graphics processor"
Nesta dropbox, pode selecionar o processador grafico que o footscan® 9 ira utilizar
para a respetiva representacao 3D. "Seleg¢&o automatica" é a selec¢éo predefinida e
ira escolher o processador disponivel mais adequado no seu sistema.

Clique no botao "Restore Defaults" para repor as definigbes de graficos nos valores
predefinidos, clique no botdo "Close" para guardar as suas definigdes.

Depois de fazer as alteracdes, feche a footscan 9 graphics settings tool e inicie
novamente o footscan® 9 para verificar se os problemas foram solucionados.

Podera encontrar a footscan 9 graphics settings tool em:

¢ Menu iniciar do Windows > Materialise Software > footscan 9 graphics settings tool
» BfootscanSettings.exe em ®C:\Program Files\Materialise, subpasta ®footscan 9
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4.12 O programa nao apresenta quaisquer janelas ao arrancar

Quando algumas definicdes de graficos séo alteradas embora o sistema a executar o
footscan® 9 ndo as suporte, poderdo ndo ser apresentadas quaisquer janelas ou
mensagens de erro quando o footscan® 9 € iniciado.

Para solucionar este problema, as definicdes de graficos devem ser restauradas; realize
0s seguintes passos:

» Feche o footscan® 9, o que podera fazer através do "Gestor de Tarefas" do
Windows®

Abra a footscan 9 graphics settings tool (consulte a seccado 4.11)

Desmarque a opgao "Force the usage of the desktop OpenGL graphics driver"
Feche a footscan 9 graphics settings tool e abra novamente o footscan® 9 para
verificar se o problema foi solucionado
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Alguns componentes no footscan® 9 nao sao corretamente

413 .
apresentados ou apresentam-se desproporcionados

Em alguns casos raros, o OpenGL® impede a correta apresentagdo de alguns

componentes de software, tais como os separadores na parte superior do software.

Este problema pode ser solucionado, fazendo uma alteragéo as definicbes de graficos
do footscan® 9. Realize os seguintes passos:

Feche o footscan® 9

Abra a footscan 9 graphics settings tool (consulte a seccado 4.11)

Selecione a opg¢éo "Force software rendering for QML user interface elements”.
Feche a footscan 9 graphics settings tool e abra novamente o footscan® 9 para
verificar se o problema foi solucionado
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PARTE 2

Manual do utilizador
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A janela principal da aplicagéo tem varias pecas fixas e uma area de conteudo principal
onde sdo apresentados diferentes ecrés.

Bem-vindo ao ecra principal. Esta é a janela principal da aplicagao. Pode comegar a consutar os seus dados, alterar as suas definigges, calbrar ofs) seu(s) dispositivo(s) e mais... Ler mas. Ocultar sugestdes

AN Ecra pringi — L] it
A Ecrd principal =2 Base de dados #i=r Encomendas Q Definigbes ? Ajuda

ID do sistema: 7527269224-0001

Figure 12: Esquema geral da janela principal da aplicagéo

A caixa de Sugestoes de ajuda apresenta uma sugestdo de ajuda breve de acordo
com o contexto. Clicar em Ler mais... abre o tdpico de ajuda no ecra atual. A caixa de
Sugestdes de ajuda pode ser ocultada clicando em Ocultar sugestdes e reativada a
partir da caixa de dialogo Definigdes. (Consulte a Secgao 6.4)

Bem-vindo a0 ecré principal. Esta é a janela principal da apiicagéio. Pode comegar a consutar os seus dados, akerar as suas definigdes, calibrar o(s) seu(s) dispositivo(s) e mais...  Ler mais...

Figure 13: A caixa de sugestées de ajuda

A barra de navegagao no topo da aplicagédo apresenta as diferentes etapas do atual
fluxo de trabalho. A barra destaca a etapa atual. Cada bot&o corresponde a um ecra.
Para navegar pela aplicagéo basta clicar nos botdes disponiveis na barra de
navegacao.

/ﬁ\ Ecra principal E Base de dados g_-‘, Encomendas 0 Definicdes ? Ajuda

Figure 14: A barra de navegagao apresenta o fluxo de trabalho do footscan® 9.

A barra de estado mostra a id do sistema do hardware atualmente ligado e a atual
versdo do software. Contém icones para visualizar e manipular o estado do software.
Junto da versdo completa do sistema existe um icone relacionado com atualizacdes
automaticas. O footscan® 9 verifica automaticamente online se existem atualizagées
disponiveis diariamente e envia uma notificagdo se estiver disponivel uma versao mais
recente do software para descarregar. Esta atualizagdo pode conter melhorias e
corregdes de erros. A Materialise Motion recomenda a instalagéo de atualizagdes logo
que estejam disponiveis.

O icone de conectividade a direita mostra se um dispositivo footscan® esta ligado ou
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nao. Ao clicar é aberta uma janela com informagdes detalhadas sobre dispositivos
ligados e sobre a sua licenca.

ID do sistema: 7527269224-0001

Figure 15: A barra de estado

\ ' 7 Quando é necessario calibrar um dispositivo ligado surge um icone de
) calibragem e um bal&o de notificagdo. A Materialise Motion recomenda a
A

= realizacéo regular da calibragem de peso para manter uma exatidao ideal.
-

Aceda a janela Defini¢gdes para modificar a frequéncia de calibragem.
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Ao iniciar, o footscan® 9 apresenta o ecra principal (Figura 16). O ecra principal é o
portal a partir do qual pode aceder a todas as fun¢des da aplicagéo.

A Ecra principal el ™ Encomendas L vefinigies P Ajuda

=3 footscan’

|
Lt
materialis

innoustors you can count ton

Figure 16: Ao iniciar, o footscan® 9 apresenta o ecra principal. O ecra principal orienta-
0 para outros ecréas da aplicacao.

£ Base de dados Navegar para o ecra Base de dados (Capitulo 7).
A Calibragem de peso Iniciar uma calibragem de peso (Secgéo 6.1).
& Definigcbes Abrir a janela Definigbes (Secgéo 6.4).

Mostrar moédulos de software do footscan®
R Pacote e modulos de software  disponiveis e se estes estdo ou ndo ativados
(secgéo 6.2).

¢ Licenca e calibragem de Abrir a informacdo da licenca e hardware ligado
hardware (Secgéo 6.3).

[$1 Migrar de footscan 7 ou 8 gait  Iniciar uma calibragem de peso (Secgéo 3).

i Acerca do Materialise Footscan

9 Abra a caixa acerca de (Secgao 6.5).

® Encerrar Fechar o footscan® 9.

RS-PRD-00587-025

67



6.1 Calibragem de peso

Os valores do dispositivo footscan® s&do proporcionais a pressdo em cada sensor, até
um determinado fator. Este fator de calibragem de peso é idéntico para todos os
sensores, mas pode variar com o tempo devido ao desgaste. O Footscan® 9 baseia-se
num valor atualizado do fator de calibragem de peso para garantir medigdes precisas. A
calibragem de peso reprocessa o fator de calibragem para cada dispositivo.

A calibragem de peso utiliza uma medi¢do de um sujeito com peso conhecido. Com
base nessa medi¢do com caracteristicas conhecidas o footscan® 9 consegue
determinar o fator de calibragem de peso de forma exata.

A Materialise Motion recomenda efetuar calibragens de peso regularmente. Defina o
intervalo de tempo desejado entre calibragens na janela Definigdes (Secgéo 6.4).

Fator de calioragem  Data

] B Ouposivo | & Patormbiska de .5 m(5558) | 15 s ocatrodo | €0 1o aragen] [§=f Termear
(a) Defina o peso e tamanho do

sapato.

(b) Efetue uma medicéo dinamica para calibrar o(s)
dispositivo(s).

Figure 17: A janela de calibragem de peso utiliza uma medigdo dinamica com
caracteristicas conhecidas para calibrar cada dispositivo adequadamente.

A janela de calibragem de peso (Figura 17a) necessita do peso e tamanho do sapato
do sujeito que ira efetuar a medigéo de calibragem. Clique em «' Encerrar para sair da
janela de calibragem de peso. Clique em = Seguinte para prosseguir.

v Dispositivo lista todos os dispositivos (Figura 17b). Dispositivos marcados com um A
necessitam que o peso seja calibrado. A caixa de didlogo apresenta o PFator de
calibragem e EData do dispositivo selecionado.

Clique em © Iniciar calibragem para iniciar a calibragem de peso para o dispositivo
selecionado. A pré-visualizagdo apresenta a atividade na plataforma. Caminhe sobre a
plataforma para efetuar uma medicéo dinamica e clique em FH Terminar. A janela
atualiza o PFator de calibragem e a ®Data. Clique em ¥ Fechar para fechar a janela
de calibragem de peso.

\ ! 7 Acalibragem de peso tem de reconhecer pelo menos um pé para funcionar.
Z@‘ A exatiddo da calibragem de peso aumenta com o numero de pés
‘v’ reconhecidos. Geralmente 6 a 8 pés sdo suficientes para obter um fator de
Y calibragem fiavel.

A Materialise Motion recomenda o envio do sistema footscan® uma vez por
ano a Materialise Motion para substituir a placa sensivel a presséo (PSL -
Pressure Sensitive Layer) e para calibragem. Contacte o departamento de
assisténcia da Materialise Motion através de support.motion@materialise.be
para obter informacdes sobre o nosso procedimento de RMA (Return Material
Authorization - autorizagédo de devolugdo de material).
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6.2 Pacote e mddulos de software

A caixa de dialogo do pacote e modulos de software (figura 18) mostra o seu pacote
atual e todos os médulos de software do footscan® disponiveis.

Tem o pacote footscan 9 Full option.
Contacte sales. motion@materialise.be para atualizar o seu pacote ou comprar médulos adicionais.

Ativado Médulo Descricéio fa)
Ativo  BALANCE Allows access to the balance analysis.
Ativo  BALANCEINTERVAL Allows access to the balance interval and cop per foot analysis.
Ativo CADCAM Allows access to the CAD/CAM exports.

Ativo  DATABASEMANAGEMENT Allows the database management tool.

Ativo  FORCEPLATE Allows access to the force plate analysis.

Ativo  GAIT Allows access to dynamic gait recording.

Ativo  GAITRATIOS Allows access to the gait ratios and COP graphs analysis.

Ativo  IMPORT3DSCANS Allows the import of 3D scans.

Ativo  MANUALZONES Allows access to the manual zones definition.

Ativo  PHITS Allows access to the phits design wizard. v

Configuragdo do sistema 7527269224 - rev 0001 - 31/05/2021 .B Instalar ficheiro de configurago...

Figure 18: A caixa de didlogo do pacote e médulos de software mostra o seu pacote
atual e todos os moédulos de software do footscan®.

A janela apresenta, para cada médulo do footscan®, se este esta ativado e fornece uma
pequena descrigdo da funcionalidade que estes desbloqueiam. Para atualizar o seu
pacote ou para comprar médulos do footscan® adicionais, contacte o departamento de
vendas da Materialise Motion através de sales.motion@materialise.be.

Clique em # Instalar ficheiro de configuragdo... para importar um novo ficheiro &
*.rsconfig que contenha o pacote e os médulos.
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6.3 Licenca e calibragem de hardware

Para evitar uma utilizagdo nao autorizada, o footscan® 9 s6 funciona quando uma
plataforma footscan® licenciada, um leitor 3D ou uma dongle estao ligados ao
computador.

Ligado

ﬂ Plataforma basica de 0,5 m

Nimero de série: 4/9/9999 N&o licenciado

Leitor 3D

Ligado
3 D Nimero de série: Serial0
Q Versdo do firmware: 1.0
Licenciado

Licenciado no seu ficheiro de configuragdo

Dongle de seguranga

HB Nimero de série: 1738454034

Licenciado no seu ficheiro de configuragao

Néo ligado

Licenciado

Nimero de série: 4/9/0002 Néo ligado
ﬂ Licenciado no seu ficheiro de configuragao Licenciado
Nenhum ficheiro de calibragem encontrado N&o calibrado
v
Verso de software atual: 9.7.3 | B Instalar ficheiro de calibragem.. | “ Fechar

Figure 19: A caixa de didlogo de licenga e calibragem de hardware lista todos os
dispositivos footscan® ligados ao seu sistema.

A caixa de didlogo de Licenca e calibragem do hardware (figura 19) lista os niumeros de
série de todos os dispositivos footscan® ligados, juntamente com as respetivas
descricoes, licencgas e informacao sobre calibragem. Os dispositivos que estéo
licenciados no seu ficheiro de configuracdo tém uma linha verde de informacéo de
licenga, os dispositivos que n&o estéo licenciados tém uma linha vermelha de
informacao de licenga. A informacao de calibragem apenas ¢é apresentada quando ndo
€ encontrado um ficheiro de calibragem valido, e esta é entdo mostrada a vermelho.

Clique em # Instalar ficheiro de calibragem... para importar novos ficheiros de
calibragem.

Relativamente a problemas de licenciamento, contacte o departamento de assisténcia
da Materialise Motion através de support.motion@materialise.be para obter um novo
ficheiro B*.rsconfig.
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6.4 Definicoes

A janela Defini¢des inclui propriedades que permitem personalizar o footscan® 9.
Modifique qualquer uma destas propriedades e clique em H Guardar para guardar ou
em X Cancelar para rejeitar as alteragées.

O Footscan® 9 organiza propriedades personalizaveis em separadores: Personalizagao,
Idioma e Unidades, Dispositivo, Exportar, Palmilhas, Banco de dados e Sistema.

Personalizado  Idioma & Unidades  Dispositivo  Caixa de interface 3D Exportar  Palmihas  Banco de dados  Sistema

Norme da pessoa
Pessoa v

0 nome & utiizado na aplicagéo para referir os doentes medidos.

[] Mostrar sugestdes de ajuda

Mostrar informagBes sobre o ecré atual numa caixa de sugestes.

[ Confirmar antes de ignorar as medidas

Com esta opgao assinalada, a aplicagéo solicita a confirmag@o antes de ignorar uma medigéo durante a gravacao.

Rodapé de relatdrio Logétipo do ecr principal

Texto ™

B2 footscan®

[ Atterar

[zl Limpar

A seguinte definicio & invaida: |[=R ayraer
Banco de dados - C:\User\YourName\My Documents 7 cvarder | K concetr

Figure 20: Definigdes gerais.

A Personalizagao inclui definicdes gerais:

Personaliza o nome dos sujeitos medidos utilizados na

¥ Nome da pessoa o -
aplicacéo (por exemplo, o cabecgalho de relatério).

@ Mostrar sugestbes de Controla se os baldes de ajuda surgem para auxiliar o

ajuda utilizador.

Ativa ou desativa o surgimento de janelas de confirmacgéo
no assistente de Gravagdo quando se omite uma medigéo
(Capitulo 9).

™Confirmar antes de
ignorar as medidas

Modifica o rodapé do relatério (ver Capitulo 15). Escolha
ERodapé de relatério entre texto simples e imagem. Por predefini¢do, o footscan®
9 utiliza "Materialise Motion".

& Logoétipo do ecrd Personaliza o logétipo apresentado no ecrd principal
principal (Capitulo 6).
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Personalizagio ~ Idioma & Unidades  Dispositivo  Caixade interface 3D Exportar  Palmihas  Bancodedados  Sistema
Idioma

Portugués europeu v

Unidade do tamanho de sapato
EU v

Nmero de calgado - Toleréncia do dedo do pé

Toleréncia do dedo do pé em mm:

Unidade de peso

kg v

Unidade de presséo

N/em? ~

A seguinte definigdo & invaida: | |=]
Banco de dados - C:\User\YourName\My Documents I cuarcar | %€ cancelar

Figure 21: Propriedades relacionadas com o idioma e as unidades.

Idioma e unidades inclui definicdes relacionadas com o idioma e as unidades:

v Idioma Controla o idioma da aplicagédo. Para alterar esta definicdo o
footscan® 9 tem de ser reiniciado.

v Unidade do tamanho de Controla a unidade do tamanho de cal¢ado utilizada no
sapato footscan® 9.

O parémetro de tolerdncia do dedo (em milimetros) é

- Pt
e e e utilizado para calcular uma estimativa do tamanho do

pe em mm: sapato de um pé submetido a leitura 3D (ver 10.6).
v Unidade de peso Controla a unidade de peso utilizada no footscan® 9.
v Unidade de pressao Controla a unidade de pressao utilizada no footscan® 9.

Personalizagio  Idioma & Unidades ~ Dispositivo  Caixa de interface 3D Exportar  Palmihas  Banco de dados  Sistema

Intervalo de calibragem Dispositivos com substituico da PSL pendente

mensalmente ~

PSL substituida
Definigdes da plataforma

. Lista recuperada do servidor
A Plataforma basica de 0,5 m (4/9/9999) v

Orientago de plataforma predefinida

A seguinte definicéo é invalida: ||=]
Banco de dados - C:\User\YourName\My Documents H- Guardar | Y Cancelar

Figure 22: Definicdes relacionadas com dispositivos footscan®.

Dispositivo inclui definigdes relacionadas com dispositivos footscan®:
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vIntervalo de calibragem Atualiza o tempo entre as duas calibragens (Secgdo 6.1).

Altera a orientagdo de cada pré-visualizagdo que apresenta

— a atividade da plataforma.

Bot&o para indicar ao servidor de calibragem que a PSL do

Pl Sllosiiinon) dispositivo selecionado foi substituida (secc¢ao 4.5).

Personaizacgo  Idioma & Unidades  Dispositivo  Caixadeinterface 30 | Exportar  Palmihas  Bancodedados  Sistema
Definiges da caixa de interface 3D Acionamento Sinc.
v Modo Interno (mestre) Modo Intemo (mestre)
Polaridade [Limite positivo Polaridade |Limite positivo

Ativar RF

Entrada analdgica

Utilize a forga Z da plataforma de presséo para melhorar a medicéo da presséo

Sinal de Intervalo de Pre- Preé-
Gl entrada entrada (Vpp) visualizagho (V) visualizacso (N) FatorX(V/N)  FatorY(V/N) _FatorZ(V/N)
000000000 000000000
000000000 0.00000000
000000000 0.00000000

0.00000000  0.00000000
0.00000000  0.00000000 @@  0.00000000
0.00000000  0.00000000
0.00000000  0.00000000
0.00000000  0.00000000
0.00000000  0.00000000
0.00000000  0.00000000

0.00000000  0.00000000

0.00000000  0.00000000
0.00000000  0.00000000

0.00000000  0.00000000

0.00000000  0.00000000

0.00000000  0.00000000

A sequinte definicso & invéiida: = 1
Banco de dados - C:\UseryourName\vy Documents K] Guardar | 9 Cancelar

Figure 23: Definicdes que afetam a caixa de interface 3D

A caixa de interface 3D inclui definicdes relacionadas com dispositivos da caixa de
interface 3D footscan®:

v Modo Controla o modo mestre/escravo do sinal de acionamento.
v Polaridade Controla a polaridade do sinal de acionamento.

o Ativar RF Ativa a opgédo FM de acionamento.

v Modo Controla o modo mestre/escravo do sinal de sincronizagao.
v Polaridade Controla a polaridade do sinal de sincronizago.

¥ Ativar RF Ativa a opgéo FM de sincronizagao.

@Utilize a forca Z da
plataforma de pressdo Permite corrigir a plataforma de presséo utilizando a forga Z
para melhorar a medigdo a partir de uma plataforma de presséo.

da presséao

Repor pontos nulos Repde todos os canais analdgicos para zero.

& Sinal de Especifica a direcdo da tensdo de entrada (negativa,
entrada bipolar, positiva).

FlIntervalo de

entrada (Vpp) Especifica a amplitude da tens&o de entrada.
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B Pre-
visualizacédo (V)

BPré-
visualizacdo (N)

B Fator X (V/N)
BFator Y (VIN)

B Fator Z (V/N)

Os fatores de forga do canal podem ser utilizados para introduzir uma matriz de

Apresenta a tensdo do canal atual.

Apresenta a soma de for¢ca do canal atual. Esta € a soma

de todas as magnitudes do vetor de forca.

Especifica o fator da forga X em V/N.

Especifica o fator da forca Y em V/N.

Especifica o fator da forgca Z em V/N.

calibragem para a plataforma de presséo incluindo corregéo de diafonia.

Ch.

X-factor (V/N)

Y-factor (V/N)

Z-factor (V/N)

1
2

16

kz 1
kz2

kcclﬁ

ky1
kyo

kyl6

kzl
kz?

kzlﬁ

Sendo os valores do fator de forga kyq, ky1, ..., Kz16. As forgas seréo entéo calculadas

Ccomo:
Fz:kiﬂ'vchl-l-k%z'vchz-l-“--l—é'vchw
Fyzkim'%m%—k%ﬂ-%m%—m%-&'vchw
Fzzkizl-%h1+kiz2%h2+---+i%m

Com V.4, a tensdo medida no canal analégico 1, V2 a tensdo medida no canal 2 e
assim sucessivamente.

E possivel encontrar um exemplo de como introduzir os fatores de forca para uma
plataforma de pressdo especifica no anexo deste manual (ver o capitulo 20).
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Personalizagdo Idioma & Unidades

Exportar dados

Pasta de destino para exportagéo de dados (.rsdb)

Dispositivo

Caixa de interface 3D Exportar Palmihas Banco de dados Sistema

Exportar fotografia da superficie plantar
Pasta de destino para exportagéo da fotografia da superficie plantar

[c:\user\YourName\My Documents

& Procurar... [c:\user\YourName\My Documents & Procurar...

Exportar imagens de pressdo

Pasta de destino para exportago de imagens de presso

Formato de ficheiro para exportacéo da fotografia da superficie plantar

jpg v

Pontos por polegada (ppp) para a exportacéo da fotografia
da superficie plentar

Exportagdes em texto
Pasta de destino para exportagéio emtexto

[c:\user\YourName\My Documents

& Procurar... [c:\user\YourName\My Documents &2 Procurar...

Formato de ficheiro para exportagdo de imagens de presséo

g v

Pontos por polegada (ppp) para a exportacio de imagens de pressio

200 (2

Exportar leitura 3D

Pasta de destino para exportaco de leituras 3D

Incluir informagBes de cabegalho no ficheiro de exportagio em texto
Utilizar .xls como extens3o de ficheiro para a exportacio emtexto

[ Incluir informag@es de acionamento no ficheiro de exportagio em texto

Exportagdo em lista
Pasta de destino para a exportagio em lista de todas as pessoas

C:\User\YourName\My Documents

S Procurar... C:\User\YourName\My Documents S Procurar...

Formato de arquivo para exportacdo de digtalizacéo 3D

st v

Exportagio CAD/CAM
Pasta de destino para exportagio CAD/CAM

C:\Users\SVCP_ADSAgtMotion\Documents & Procurar...

A seguinte definicio é invalida: | |=] o
Banco de dacos- C\UsenYournaneyay Documense ] S0ardar | 9 cancelr

Figure 24: Definigcées que afetam a exportagdo de dados

Exportar inclui definigbes que afetam a forma como o footscan® 9 exporta os dados:

BPasta de destino para
exportacdo de dados
(.rsdb)

B Pasta de destino para
exportacdo de imagens
de presséao

vFormato de ficheiro
para exportagao de
imagens de pressao

BPontos por polegada
(ppp) para a exportacédo
de imagens de presséo

BPasta de destino para
exportacao de leituras 3D

vYFormato de arquivo
para exportagao de
digitalizacédo 3D

BPasta de destino para
exportagcdo da fotografia
da superficie plantar

vFormato de ficheiro
para exportacao da
fotografia da superficie
plantar

Exibe a pasta onde o footscan® 9 guarda dados a partir de
sessfes exportadas (ver Capitulo8). Clique em&
Procurar... para escolher uma pasta diferente.

Exibe a pasta onde ofootscan® 9 guarda as imagens
exportadas (ver Capitulo 8). Clique em = Procurar... para
escolher uma pasta diferente.

Modifica o formato do ficheiro das imagens exportadas.

Modifica os pontos por polegada (ppp) das imagens
exportadas.

Exibe a pasta onde o footscan® 9 guarda as medicbes de
leituras 3D exportadas (ver Capitulo8). Clique em <=
Procurar... para selecionar uma pasta diferente.

Modifica o formato de ficheiro das leituras 3D exportadas.

Exibe a pasta onde o footscan® 9 guarda as fotografias da
superficie plantar exportadas (ver Capitulo 8). Clique em &
Procurar... para selecionar uma pasta diferente.

Modifica o formato de ficheiro das fotografias da superficie
plantar exportadas.
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BPontos por polegada
(ppp) para a exportacéo
da fotografia

da superficie plantar

B Pasta de destino para
exportacdo em texto

™Incluir informagbes de
cabecalho no ficheiro de
exportagdo em texto

™ Utilizar Xls como
extensao de ficheiro para
a exportacdo em texto

™lincluir informagées de
acionamento no ficheiro
de exportagdo em texto

& Pasta de destino para a

exportacdo em lista de
todas as pessoas

B Pasta de destino para
exportacdo CAD/CAM

Personalizacéo

Idioma & Unidades  Dispositivo

Modifica os pontos por polegada (ppp) das fotografias da
superficie plantar exportadas.

Exibe a pasta onde ofootscan® 9 guarda as exportagtes
em texto (ver o capitulo 8.4). Clique em = Procurar... para
selecionar uma pasta diferente. A exportagdo em texto
encontra-se disponivel no(s) pacote(s) Scientific.

Adicione informagdes de cabecgalho as exportagbes em
texto (ver o capitulo 8.4). A exportagcao em texto encontra-se
disponivel no(s) pacote(s) Scientific.

Utilize xIs como extensdo de ficheiro para as exportagdes
em texto (ver o capitulo 8.4). A exportacdo em texto
encontra-se disponivel no(s) pacote(s) Scientific.

Adicione informagbes de acionamento as exportagdes em
texto (ver o capitulo 8.4). A exportagao em texto encontra-se
disponivel no(s) pacote(s) Scientific.

Exibe a pasta onde ofootscan® 9 guarda as exportagbes
em lista (ver o capitulo 7.1). Clique em & Procurar... para
selecionar uma pasta diferente.

Exibe a pasta onde ofootscan® 9 guarda as exportactes
CAD/CAM (ver o capitulo8). Clique em & Procurar... para
selecionar uma pasta diferente. A exportacdo CAD/CAM
esta disponivel no(s) pacote(s) Clinical, Scientific.

Caixadeinterface3D  Exportar  Palmihas  Bancodedados Sistema

B phits -
Regido

%

Nome*

[ Assistente de design personalizado
URL

* Campo obrigatério

Ainda n&o assinalado

Personalizado

I

A seguinte definicio é invalda: =R ~
Banco de dados- C\Usenournameyay Documense ] Soardar | 9 cancelr

Figure 25: Definigdes relacionadas com palmilhas.

Palmilhas inclui definigbes relacionadas com as palmilhas:

D3D

Controla se o assistente para palmilhas D3D é selecionavel como opg¢&o de concecgéo.

Phits™
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Controla se o assistente para palmilhas Phits™ é selecionavel como opg¢éo de
concegao.

Introduza aqui o nome de utilizador da sua conta Phits™.
ENome de utilizador Esta conta é utilizada para iniciar sessdo na aplicagdo web
Phits™ para encomendar palmilhas.
B Palavra-passe Introduza a sua palavra-passe da conta Phits™.

Assistente de design personalizado

O assistente de design personalizado encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Scientific.

Controla se um assistente de design personalizado é selecionavel como opg¢éo de
concegéo.

®Nome* Introduza o nome do assistente de design personalizado
(obrigatorio).
EURL Introduza o url do assistente de design personalizado.

Encontra mais informagdes acerca do assistente de design personalizado no diretério
de instalacéo do footscan® 9 (ver 4.6), na subpasta "webplugin”.

Personalizagio  Idioma & Unidades  Dispositivo  Caixa de interface 3D Exportar  Palmihas ~ Bancodedados  Sistema

Base de dados

Caminho para o ficheiro da base de dados do footscan*

[c:/user/Yourname/My Doct it &3 Procurar...| | 4= Repor na predefinicio,

Se o ficheiro selecionado ndo existir, seré criado um vazio. A sua base de dados anterior seré mantida, mas no sera copiada para o novo local.

Cépia de seguranga automatica
Ativar copia de seguranca automéitica
Caminho para o ficheiro de cépia de seguranca*

C:\User\YourName\My Documents &3 Procurar..

Intervalo de cdpia de seguranca: | quinzenalmente ~

* Campo obrigatdrio

As seguintes definigdes séo invalidas: (1
Banco de dados - Caminho para o icheiro da base de dados do footscan =) Guardar | )€ Canceler
Banco de dados - C:\User\YourName\My Documents

Figure 26: Configuracdes relacionadas aos aspectos do banco de dados do footscan®
9.

A guia do Banco de dados contém configuragdes relacionadas aos recursos de
backup do footscan® 9:
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& Caminho para o ficheiro
da base de dados do
footscan*

o Ativar copia de
segurancga automatica

& Caminho para o ficheiro
de copia de seguranca*®

vintervalo de copia de
seguranca:

E possivel ajustar a localizagéo da base de
dados no médulo de Gestdo da Base de Dados
ou parte do(s) pacote(s) Clinical, Scientific.

Este campo apresenta o nome e a localizagdo do ficheiro
utilizado pelo footscan® 9 como base de dados, onde sao
arquivados todos os dados dos doentes e de gravagao.
Clique em & Procurar... para selecionar uma localizagéo ou
nome de ficheiro diferente.

Se o ficheiro fornecido n&o existir, sera criada uma nova
base de dados vazia. As bases de dados existentes nunca
serao eliminadas. Ao mudar a localizagado, a base de dados
anterior n&o sera copiada para a nova localizagdo. Clique
em * Repor na predefinicdo para rever para a utilizagdo do
ficheiro na localizacdo predefinida.

Note que é possivel selecionar um caminho
numa unidade de rede. A largura de banda da
rede e o numero de utilizadores simultaneos
pode afetar o desempenho. Os servicos de
sincronizagdo de pastas baseadas na nuvem,
como dropbox, onedrive ou google NAO sao
suportados.

Desmarque caso nado pretenda fazer copias de seguranca
da base de dados regularmente. Encontra mais
informacdes acerca da copia de seguranga automatica aqui
6.6.

Este campo mostra o local onde o footscan® 9 ird colocar
os seus ficheiros de coépia de seguranga automatica da
base de dados. Clique em & Procurar... para selecionar um
local diferente.

Selecione o intervalo de tempo para a copia de seguranca
automatica da base de dados.

Personalizagio  Idioma & Unidades  Dispositivo  Caixade interface 3D Exportar  Palmihas  Bancodedados ~ Sistema

OpenGL *

4ficos OpenGL

Controlo Remoto

Ativar controlo remoto

57f3-€329-4957

tiiza a placa gréfica do computado

GPU *
Nome: Quadro K620

a visualizacio Backend: Vulkan (1)

-9963-dag4adfed26e} Gerar

* As opgdes de gréficos avanados podem ser configuradas na aplicagéo de definigdes de graficos separada, disponivel no grupo "Materialise Software" do menu iniciar do Windows.

As seguintes definigdes s3o invaldas: [y
Banco de dados - Caminho para o ficheiro da base de dados do footscan k) Guardar | 9 Canceler
Banco de dados - C:\User\YourName\My Documents

Figure 27: Parametros relacionados com os aspectos mais técnicos do footscan® 9.
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A guia do Sistema contém configuragdes relativas aos aspectos técnicos do footscan®

9:

@ Utilizar aceleragdo de
graficos OpenGL

5®GPU *

& Ativar controlo remoto

Gerar

B Porta WebSocket:

Desmarque caso o sistema ndo suporte OpenGL®
adequadamente. Verifique os requisitos minimos de
software do footscan® 9 (Secgdo 1.10) se tiver duvidas. A
andlise 3D (Secgéo 10.13) ndo esta disponivel quando esta
definicao est4 desativada.

"Nome" apresenta o nome do adaptador gpu. "Backend"
apresenta o back-end da gpu selecionado.

Quando assinalado, o software footscan® 9 pode ser
controlado remotamente por um programa separado.

Premir este botdo gera um token uUnico que identifica o
software footscan® 9, este token é necessario durante a
comunicagao remota.

Porta WebSocket utilizada para ouvir ligagdes de entrada
durante a comunicagéo remota.

E necessario um médulo de "Controlo Remoto" para utilizar a funcionalidade
de controlo remoto, contacte o departamento de vendas da Materialise Motion
em para sales.motion@materialise.be obter mais informacdes.

Encontra mais informacdes acerca da utilizagdo do controlo remoto no diretério de
instalagdo do footscan® 9, na subpasta "remote control".
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6.5 Caixa Acerca de

A caixa de didlogo Acerca de do Materialize footscan® 9 (Figura 28), acessivel através
do ecré principal, apresenta o numero da verséo, a data de fabrico, as informacdes
regulamentares e as declaragbes de direitos de autor.

=4 footscan’

Produto principal

Nome Verséo Data de fabrico

J Materialise Footscan 9 9.7.3 FEB-2022

Informacoes regulamentares

Fabricado por
Materialise Motion NV

L 0 T De Weven 7
3583 Paal, Belgium

http://www. materialisemotion.com

2022-02 9.7.3
"Atencdo, consulte as instrucdes de
utilizagdo/o manual do utilizador do
software/a documentacao fornecida”
https://www. materialise. com/en/medical/electronic-instructions-for-use 1-102085-01

Informacoes legais

Materialise e o logdtipo Materialise s3o marcas comerciais da Materialise NV
footscan & uma marca comercial da Materialise Motion NV
Materialise NV © 2022

Figure 28: A caixa de didlogo Acerca de do Materialize footscan® 9 apresenta o nimero
da verséo, a data de fabrico, as informagbes regulamentares e as declaragdes de
direitos de autor.
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6.6 Copia de segurancga da base de dados

E altamente recomendavel fazer copias de seguranca da base de dados do
footscan9 regularmente! Isto evita a perda de dados em circunstancias
imprevistas.

Uma cépia de seguranga podera demorar muito tempo, dependendo do
tamanho e localizacdo da base de dados.

O software footscan® 9 fornece duas formas de fazer uma copia de seguranga da base
de dados: automatica e manual.

Cépia de seguranga automatica

Quando a copia de seguranca automatica da base de dados esta ativada (consulte a
caixa de dialogo Definigdes avangadas 6.4), o software footscan® 9 solicita a realizagéo
de uma copia de segurancga da base de dados ao fechar o software footscan® 9, apés o
periodo de intervalo de cépia de seguranga escolhido (semanal, quinzenal ou mensal)
ter expirado.

O intervalo de cdpia de seguranga expirou, sera agora criado um ficheiro de cépia de seguranga da base de dados na pasta designada:
C:\User\YourName\My Documents

O processo de fazer uma copia de seguranga podera demorar muito tempo, dependendo do tamanho da base de dados.
A funcionalidade de cdpia de seguranga automatica pode ser desativada nas Definigdes avangadas.

x Ignorar esta vez * Ignorar até ao préximo intervalo J Criar copia de seguranca

Figure 29: Caixa de didlogo de copia de segurancga automatica da base de dados.

A cépia de seguranga automatica da base de dados irda manter um maximo de duas
cépias de seguranga, sendo a copia de seguranca mais antiga substituida pela atual.

Cligue em = Procurar para escolher o local onde sera colocada a copia de seguranca.
O nome do ficheiro de copia de seguranca n&o pode ser alterado e é escolhido pelo
footscan® 9. A copia de segurancga pode ser adiada para mais tarde, clicando num dos
seguintes botdes:

O software footscan® 9 solicitarda novamente a realizagdo de uma
copia de seguranga da base de dados da préxima vez que o
footscan® 9 for fechado.

X Ignorar esta
vez

O software footscan® 9 nao solicitara a realizagdo de uma cépia de
segurancga da base de dados até que o intervalo de tempo de cépia
de seguranca tenha expirado novamente.

- Ignorar até ao
proximo intervalo

Clique no botéo ¥ Criar copia de seguranca para iniciar a cdpia de seguranca da base
de dados e sera apresentada uma caixa de didlogo com o progresso da copia de
segurancga. Assim que a copia de seguranca for concluida, o software footscan® 9 nao
sera novamente iniciado.

A ativagéo ou desativacdo da copia de seguranga automatica, juntamente com outras
definigbes, como o periodo de intervalo de copia de seguranga automatica, podem ser
definidas na caixa de dialogo Definicdes avancadas (consulte 6.4).

Coépia de seguranga manual

O utilizador podera iniciar uma copia de segurancga da base de dados a qualquer
momento a partir do ecra da base de dados (consulte 7)
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Sera criado um ficheiro de cdpia de seguranca da base de dados no local designado:

|
- C:\User\YourName\My Documents\Footscan9_backup_2022-02-15_16-00-53.sglite

O processo de fazer uma copia de seguranca podera demorar muito tempo, dependendo do tamanho da base de dados.

Para ativar uma fungio de cdpia de seguranca automatica ou alterar a pasta designada, aceda a DefinicSes avancadas.

x Cancelar “ Criar copia de seguranca

Figure 30: Caixa de didlogo de copia de seguranca manual da base de dados.

Clique no botao & Procurar para escolher o local e o nome do ficheiro de copia de
seguranca. A copia de segurancga pode ser cancelada, clicando no botdo X Cancelar, e
pode ser iniciada, clicando no botédo v Criar copia de seguranca.

A copia de segurancga sera feita a proxima vez que o footscan® 9 iniciar.
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\ ! /_ Caso n3o exista uma base de dados footscan® durante a instalagdo do
)~ footscan® 9, o programa de instalagéo ira copiar uma base de dados de
T  demonstragéo.

O ecra Base de dados (Figura 31) lista todos os clientes arquivados pelo footscan® 9.

A Eora principal el ™ Encomendas L} pefinicies P Ajuda
K
! !

® o
o

Abric John o
s p

R —
8

uW bases de dados " &

T

Qe

upont 20712

12/12/1972 Homem
12/11/1962  Homem

12/01/1995  Homem
9/03/1977 Mulher

19/05/1993  Homem

10 dosten: 7527269240001 fooscans 3 @ W

Figure 31: O ecra Base de dados lista todos os clientes arquivados pelo footscan® 9.
No lado esquerdo existem botdes para editar os conteudos da tabela de clientes:
Adicionar um cliente a tabela. A aplicagdo navega para o ecré
+ Adicionar Cliente (Capitulo8). O ecra Cliente tem a interface de utilizador

adequada para preencher todas as informagdes pessoais
relevantes sobre um novo cliente.

Registe uma nova medigéo para o cliente selecionado. A aplicagcéo

[ ]
TETED inicia o assistente de Gravagao (Capitulo 9).
Abra o ecra Cliente para editar as informagdes pessoais do cliente
Abrir selecionado. Como alternativa, faga duplo clique sobre o cliente

selecionado.

Importe um cliente e as respetivas sessdes para a aplicagao.
Fornegca ao footscan® 9 uma base de dados exportada valida,

Importar rsdb quando solicitado. Apds a conclusédo, a tabela apresenta o cliente
recentemente importado. Consulte o Capitulo8 para aprender a
exportar sessdes de clientes.

3 (i Una uma outra base de dados footscan® 9 na sua base de dados
48 Unir bases de 8 , :
atual. Esta operagdo podera demorar muito tempo, dependendo

dados do tamanho da base de dados.
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Recomendamos que faga uma copia de seguranca da
sua atual base de dados footscan® 9 antes de iniciar a
unido.

B, 3 . ,

- “S:Eaxportagao Exporta uma lista de todos os clientes como texto (Chapter 7.1).

— Elimine todos os dados do cliente selecionado, incluindo todas as

€ Eliminar medicoes
A eliminagédo de um cliente é permanente! Certifique-se
de que os dados e as suas medigcbes do cliente
selecionado ja nao sdo necessarios.

® Fazer copia
de seguranca da
base de dados

Copia de seguranga manual da base de dados do footscan® 9
(consulte 6.6)

O campo de texto de pesquisa no canto superior direito da tabela de clientes filtra os
clientes que nao correspondem aos contetdos. Consequentemente, a tabela apresenta
somente os clientes que correspondem ao filtro. E possivel efetuar uma
correspondéncia com qualquer uma das informagdes pessoais gravadas, incluindo as
datas e numeros de telefone. Elimine o texto do filtro para visualizar todos os clientes.

\ v
\ . . .
~ ~ Clique num cabecalho de tabela para organizar os seus conteudos por
N  ordem ascendente/descendente.

-
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7.1 Caixa de dialogo da exportagao em lista

A opcao "Racios ABCD" na exportagdo em lista esta disponivel no(s)
pacote(s) Scientific. Todas as outras op¢des de exportagcao em lista ndo
exigem um pacote especial.

A caixa de dialogo de exportacao em lista (Figura 32) permite-lhe exportar todos os
clientes como texto para um ficheiro csv.

Pessoa
Nome Telemovel Pais
Apelido Fax E-mail
Data de nascimento Endereco Referéncia
Sexo Cddigo postal Observacdes
Telefone Localidade Data de importacédo
Sessao
Nome Tamanho de calcado
Data Peso
Tempo Observacoes
Calculos

Réacios ABCD

Opcodes
i) Sess3o mais recente de cada pessoa

(® Todas as sessdes

@—r Exportar « Fechar

Figure 32: A caixa de didlogo de exportagdo em lista permite exportar todos os clientes

como texto para um ficheiro csv.

Selecione as caixas de verificagdo para escolher quais os dados que ser&o exportados.
Os dados que se seguem estéo disponiveis para inclusdo na exportagéo em lista:

Dados
clientes

Dados
sessoes

Calculos

Nome, apelido, data de nascimento, sexo, telefone, telemével, fax,
endereco, codigo postal, localidade, pais, e-mail, referéncia,
observacdes e dados de importacéo

de

de Nome, data, hora, tamanho de calgado, peso observagdes

Racios ABCD (esta opgdo encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Scientific)
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Selecione ®@Sess&o mais recente de cada pessoa para exportar os dados apenas da
sessdo mais recente de cada cliente ou selecione @Todas as sessdes para exportar
dados de todas as sessdes de cada cliente.

O ficheiro csv exportado pode ser faciimente importado para qualquer software de folha
de célculo disponivel. A exportacdo para lista leva em consideracao a regido do
utilizador do sistema operativo para que n&o ocorram erros de conversao entre o
footscan® 9 e o software de folha de calculo.

Clique no bot&o E. Exportar para iniciar a exportagéo. Clique no bot&o ¥ Fechar para
fechar a caixa de dialogo de exportacdo em lista.
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O ecra Cliente (Figura 33) apresenta todas as informagbes sobre um unico cliente. A
metade superior do ecra apresenta as informacdes pessoais do cliente. A restante
metade do ecra lista todas as medic¢des registadas do cliente.

4" Ecié principal 5= Base de dados PRl & Encomendas L} vefinigies P Ajuda

e \M Sreass

\ S

Locaidade  [Anytown

pais United States <

e R Observagoes

* Campos obrigatrios

Mo L o || e || Goeis | o, R || @i ibcn \
Barefoot 291172013 929§ 11—.:,c HEU290m 7400k
e /112013 932 & 44EU-293.0mm  74.00ks Walking No correcto

Figure 33: O ecra Cliente apresenta todas as informagdes pessoais sobre um Unico
cliente, bem como todas as sessdes de medigédo pertencentes a esse cliente.

\ 7
\ . - ~ - .
\@: Arraste a linha negra de separacéo do ecra no centro do ecré para cima e
4
A

para baixo para redimensionar os contetidos do ecra.

«

Informagdes pessoais Para cada cliente, o footscan® 9 armazena nome, endereco,
data de nascimento, género, niumeros de telefone, e-mail e observagdes em formato
livre. Opcionalmente, a aplicagdo pode conter fotografias do cliente.

O ecré Cliente apresenta as informagdes pessoais do cliente atual. Modifique estas
informacdes nos campos de texto adequados. Note que os campos ENome, EApelido
e @Sexo sdo obrigatérios. & Alterar ou E2 Remover as fotografias do cliente de acordo
com a sua preferéncia. A aplicagdo aceita um leque amplo de formatos de imagem.
Clique em H Guardar ou X Cancelar para terminar.

Ao editar o formulario de informagdes pessoais, os outros ecras estdo
inativos. Clique em F Guardar ou ¥ Cancelar para concluir a edig&o.

Medi¢coes A metade inferior do ecra Cliente lista todas as sessdes de medigdo do
cliente. A lista apresenta o nome por sesséo, a data e a hora em que a gravagao foi
feita, o tamanho de calgado e o peso do cliente, assim como um campo para
observagdes adicionais e, se a sesséo tiver sido importada, a data da importagdo. A
coluna de gravagbes apresenta o tipo de medigées realizado por sess&o: Leitor 3D #
e/ou medicdes estaticas # e/ou de equilibrio T e/ou dindmicas & (ver Capitulo 9).
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® Gravar

/" Editar

id Analisar

B Relatério
Importar
leitura 3D

&, Exportar
dados

& Exportar
imagens de
pressao/videos
ER Exportar
leitura 3D

&, Exportar
fotografia da
superficie
plantar

B, Exportagbes
em texto

B, Exportagdo
CAD/CAM

€ Eliminar

Criar uma nova sessdo de medigdo. A aplicagdo navega para o
assistente de Gravagao (Capitulo 9).

Edite os dados da sessao selecionada (Capitulo 8.2).

Abra o ecrd Analisar (Capitulo10) com a sessdo de medigéo
selecionada. Como alternativa, faca duplo clique numa sesséo de
medicéo.

Abra o ecrd Relatorio (Capitulo15) com a sessdo de medicdo
selecionada.

Abra o ecrd de importagdo da leitura 3D (capitulo8.1) para
importar uma leitura 3D esquerda e/ou direita para a medigdo
selecionada.

Exportar a(s) sessdo(bes) selecionada(s). A aplicagdo grava
sessbes numa base de dados numa pasta especifica no
computador. Selecione esta pasta na janela Definicdes (Seccao
6.4). Saiba como importar as sessdes exportadas no Capitulo 7.

Exporte imagens e/ou videos de todos os pés reconhecidos da(s)
sessdo(0es) selecionada(s) (Capitulo 8.3).

Exporte todas as medigbes de leituras 3D da(s) sess&o(des)
selecionada(s) para um ficheiro. A aplicacdo guarda a exportagéo
numa pasta dedicada no computador, selecione esta pasta na
caixa de dialogo Definicbes (Seccdo6.4). Os nomes destes
ficheiros contém os nomes do cliente e sessdo, bem como a data
da sessdo e a letra do pé (E ou L para esquerdo, D ou R para
direito).

Exporte todas as fotografias da superficie plantar da(s)
sessdo(0es) selecionada(s). A aplicagdo guarda a fotografia da
superficie plantar numa pasta dedicada no computador, selecione
esta pasta na caixa de dialogo Definicdes (Secc¢do 6.4). Os nomes
destes ficheiros contém os nomes do cliente e sessdo, bem como
a data da sesséo e a letra do pé (E ou L para esquerdo, D ou R
para direito).

Exportagbes em texto compativeis com o Footscan® 7 gait da(s)
sessado(bes) selecionada(s) (capitulo 8.4). A exportagdo em texto
encontra-se disponivel no(s) pacote(s) Scientific.

Exportar dados de suporte de ortétese. O Footscan® 9 cria
ficheiros .apd numa pasta dedicada no computador. Selecione
esta pasta na janela Definicbes (Seccdo6.4). A exportagcéo
CAD/CAM esta disponivel no(s) pacote(s) Clinical, Scientific.

Elimine a sessdo de medicao selecionada.

absoluta de que a sessé&o selecionada ja nao é necessaria, antes de a

f A eliminagédo de uma sessao de medigcédo € permanente! Tenha a certeza

apagar.
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Um cliente pode ter um namero limitado de sessbes. Este limite € muito
superior ao que pode ser considerado como utilizagdo normal.

\ /

:@‘ Personalize 0 nome deste ecréa na caixa de dialogo Definigcbes (Secgéo 6.4).
=
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8.1 Importar leitura 3D

O ecra de importagéo da leitura 3D permite importar uma leitura 3D esquerda e/ou
direita para a medigéo.

Leitura 3D

Esquerdo Direito

4B Importar pé esquerdo| | f¥F Orientar o pé esquerdo 4 Imoortar pé direito| | ¥ Orientar o pé direito = o
= sequinte | P Cancelar
Figure 34: O ecra de importagao da leitura 3D permite importar uma leitura 3D para a
medigéo.

Cligue no botdo # Importar pé esquerdo ou # Importar pé direito para importar uma
leitura do pé esquerdo ou direito, respetivamente. Aparece uma caixa de dialogo com
ficheiros onde pode procurar um ficheiro STL ou OBJ, contendo os dados da leitura 3D.
Footscan® considera dados da leitura 3D em unidades mm.

Quando ¢ selecionado um ficheiro, a leitura 3D é carregada e apresentada ao
utilizador, juntamente com um plano de solo cinzento. O passo seguinte consiste em
alinhar a leitura, selecionando 3 pontos na mesma. Escolha 3 pontos localizados na
superficie plantar do pé, preferivelmente um ponto no calcanhar (ponto mais baixo no
centro do calcanhar) e dois pontos na zona anterior do pé, por exemplo, os pontos mais
baixos perto da cabecga do metatarso 1 e 5. A malha pode ser rodada utilizando o botéo
esquerdo do rato, os pontos podem ser selecionados clicando no botao direito do rato.

Imediatamente apds a selegéo de trés pontos, a orientacao ideal da malha é
determinada e apresentada ao utilizador. Por favor, confirme que a posi¢ao calculada
esta correta, ou seja, o plano do solo passa pela planta do pé. Se nao estiver satisfeito
com a orientagdo da malha recuperada, pode reorientar a malha clicando no botéo £*
Orientar o pé esquerdo ou £ Orientar o pé direito, dependendo do pé importado que
pretende corrigir. E necessario selecionar trés pontos, conforme descrito no passo
anterior.

Repita o procedimento para o outro pé, se necessario. No entanto, também & possivel
prosseguir com apenas 1 leitura esquerda ou direita.

Depois de as leituras 3D terem sido importadas e se estiver satisfeito com a orientagéo
da malha, pode guardar as leituras clicando no botdo ® Seguinte. Caso n&o pretenda
guardar as leituras, pode clicar no botdo X Cancelar. Antes de guardar as leituras,
certifique-se de que seleciona o tipo correto com v Tipo, pode encontrar mais
informacdes sobre o tipo de leitura no capitulo 9.
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Quando a sesséo selecionada ja contém uma leitura 3D, uma nova leitura 3D importada
ira substituir a leitura 3D existente. Sera apresentado um aviso para alertar o utilizador
e assegurar que o utilizador pretende substituir a leitura 3D original.
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8.2 Caixa de dialogo de edi¢do da sessao

A caixa de dialogo de edigdo da sessao (Figura 35) permite alterar os dados da sesséo

selecionada.
Nome* | Barefootl
Peso* 74,00 | kg
Tamanho de calcado* |44 “ | |[EU
Observacdes
* Campos obrigatdrios F‘ Guardar x Cancelar

Figure 35: A caixa de didlogo de edi¢do da sessdo permite alterar os dados da sesséao.

Podem ser modificados os seguintes campos:

Nome

Peso e unidade de peso (a unidade de peso selecionada sera utilizada em toda a
aplicagao do footscan® 9)

Tamanho de calgado e unidade do tamanho de calgado (a unidade do tamanho de
calgado selecionada sera utilizada em toda a aplicagédo do footscan® 9)

¢ Observacoes

Os campos marcados com um asterisco (*) sdo obrigatorios.

Clique no botdao F Guardar para guardar as alteragées, clique no botdo X Cancelar
para rejeitar as alteracgdes.
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8.3 Caixa de dialogo de exportagées em suporte

A exportacdo em suporte de video esta disponivel no(s) pacote(s) Clinical,
Scientific.

A caixa de dialogo de exportacdes em suporte (Figura 36) permite exportar todos os pés
reconhecidos da(s) sessao(des) selecionada(s) como imagens ou videos.

Exportacoes estaticas

[ ] Imagens estaticas
Exportacoes de equilibrio

[ ] Videos de equilibrio
Exportacoes de andar dinamico

[ ] Imagens max-of-max

[ ] Videos de deslocacio

EEJ_. Exportar J Fechar

Figure 36: A caixa de didlogo de exportagées em suporte permite exportar pés como
imagem e/ou video.

Footscan® 9 guarda todos os ficheiros de exportagdes em suporte numa pasta
dedicada no computador, esta pasta pode ser alterada na caixa de dialogo Definigbes
(Secgao 6.4).

O formato de ficheiro e os ppp das exportagcdes em imagens podem ser alterados na
caixa de dialogo Definigbes (Secgéo 6.4). A exportagdo em video € sempre em formato
mp4.

Os nomes dos ficheiros dos ficheiros de exportagdes em suporte contém os nomes do
cliente e sessado, assim como a data da sessdo. Sao adicionados dados especificos por
tipo de exportagéo em suporte.

Encontram-se disponiveis as seguintes exportagcdes em suporte:

1

Irpe_lgens Exportagdo em imagens da medicdo estatica.
estaticas
SV

Vl_d'eo_s te Exportacdo em video da medicao de equilibrio.
equilibrio

Exporte todas as pegadas da(s) sessdo(bes) selecionada(s) para
ficheiros de imagem. Mais especificamente, a aplicagdo grava num
ficheiro os valores maximos do sensor de cada pé reconhecido na
medicdo dindmica. Os nomes destes ficheiros de imagem contém
um tipo de pé (L para esquerdo, R para direito).

¥Imagens max-
of-max
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Exporte a deslocagdo de todos os pés reconhecidos da(s)
¥ Videos de medicdo(des) dinamica(s) selecionada(s) para video. Os nomes
deslocacgéo destes ficheiros de imagem contém um tipo de pé (L para esquerdo,

R para direito).

cliqgue no botéo v Fechar para cancelar a(s) exportagéo(des), clique em & Exportar
para iniciar a(s) exportagédo(des). Durante a(s) exportagdo(des) em suporte(s), é
apresentada uma caixa de didlogo (Figura 37), clique no botdo @ Cancelar para
cancelar a(s) exportagédo(des).

A exportar imagens max-of-max do andar
50%

20%

Gravar John_Doe_Barefoot_2013-11-28_09-29-08_R1.jpg

o Cancelar

Figure 37: Caixa de didlogo apresentando o progresso da(s) exportagdo(ées) em
suporte.

Assim que todas as exportagdes estiverem terminadas, a caixa de dialogo de progresso
(Figura 38) permite-lhe abrir a pasta contendo todas as exportagdes, clicando no botéo

S Abrir pasta.... Clique no botdo ¥ Fechar para fechar a caixa de didlogo de progresso.

A exportar imagens max-of-max do andar
100%

Exportagdo concluida com éxito

: Abrir pasta... ( Fechar

Figure 38: Caixa de didlogo quando as exportagdes em suporte estiverem terminadas.
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8.4 Caixa de dialogo da exportagao em texto

As exportacdes em texto encontram-se disponiveis no(s) pacote(s) Scientific.

A caixa de dialogo de exportacao em texto (Figura 39) permite-lhe exportar os dados de
medicdo em formato de texto compreensivel para o ser humano. Estas novas
exportagcdes em texto sdo compativeis com as exportagées em ASCII do footscan® 7
gait.

Existe uma diferenca importante entre as exportagdes em texto do footscan®
9 e as exportagdo em ASCII do footscan® 7 gait: O footscan® 9 exporta
valores de pressdo, ao passo que o footscan® 7 exporta valores de forga.

Exportagbes em texto compativeis com o Footscan 7:
[] Exportacio emtexto da deslocacio
[] Deslocagso dinamica
[] 1magem estatica
\:‘ Pressdo e forga
[ Linha do centro de forca
[[] Tempo de um tnico pé
[] tmagem do méximo dinamico
I:‘ Imagem do méximo de toda a plataforma
[[] Dados da plataforma de pressdo
[] biviszo de zonas
[] bimensaes do pé
D Angulos do eixo
D Percentagens de contacto
[ Equilibrio
Sistemas de coordenadas Coordenadas da cruz de divisdo ~
Posigao da cruz de divisdo | Primeiro fotograma do centro de pressao ~
[ Equilibrio plataforma completa
[ Equilibrio por pé
[ Récios do andar
Opgdes:
Incluir informagdes de cabegalho na exportagdo em texto
Utilizar .xls como extens&o de ficheiro para a exportagéo em texto
[] Incluir informagBes de acionamento na exportacio em texto

D Incluir marcagdo para zonas/eixos editados manualmente

=

Figure 39: A caixa de didlogo da exportagdo em texto permite exportar os dados num
formato ASCII compativel com o footscan® 7 gait.

Todos os ficheiros de exportagdo em texto possuem um cabegalho com o nome do
doente, a velocidade de leitura, a data e o nome da medicao. Algumas exportacbes em
texto incluem também as coordenadas dos pés reconhecidos na plataforma de
pressao.

Encontram-se disponiveis as seguintes exportacdes em texto:

¥ Exportagdo em Exportacdo em texto da deslocagdo de toda a plataforma de uma
texto da medi¢do din&mica: cada fotograma de pressdo na medigéo sera
deslocagéo exportado.

Exportacdo em texto da deslocagdo dindmica de uma medigdo

™ Deslocagéo T ~ - )
¢ dindmica: todos os fotogramas de pressdo dos pés reconhecidos

Il L 2 serdo exportados.
&Imagem Exportacdo em texto da imagem estatica de uma medicéo estatica: o
estéti(?a fotograma de pressdo que contém a medicdo estatica sera

exportado.
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™ Presséao e
forca
®Linha do

centro de forga

¥Tempo de um
Unico pé

¥Imagem do
maximo dinédmico

¥Imagem do
maximo de toda
a plataforma

¥ Dados da
plataforma de
presséo

@ Diviséo de
zonas

& Dimensdes do
pé

®Angulos  do
eixo

¥ Percentagens
de contacto

@ Equilibrio

Exportacdo em texto da presséo e forga de uma medigdo dinamica:
os dados de presséo e forca de todos os pés reconhecidos seréo
exportados. Consulte a secgédo 10.15 para obter mais informacgdes.

Exportagcdo em texto do centro de forgca de uma medi¢do dinamica:
os dados do centro de forca de todos os pés reconhecidos serdo
exportados.

A exportacdo em texto do tempo de um unico pé de uma medicao
dindmica: as informag¢des de tempo dos pés reconhecidos serédo
exportadas. Consulte a sec¢do 10.22 para obter mais informacgdes.

Exportacdo em texto da imagem do méaximo dindmico de uma
medicdo dinamica: as imagens max-of-max dos pés reconhecidos
serdo exportadas.

Exportacdo em texto da imagem do maximo de toda a plataforma de
uma medicdo dindmica: a imagem max-of-max da medicdo sera
exportada.

Exportacdo em texto dos dados da plataforma de pressdo de uma
medicdo dinamica: os dados da plataforma de pressdo dos pés
reconhecidos serédo exportados. Consulte a sec¢do 10.25 para obter
mais informagdes.

Exportacdo em texto da divisdo de zonas de uma medi¢ao dinamica:
os dados da divisdo de zonas dos pés reconhecidos serdo
exportados. Cada zona possui um numero de referéncia atribuido.
Consulte a sec¢éo 10.15 para obter mais informacdes.

A exportacdo em texto das dimensbes do pé de uma medicdo
dindmica: as dimensdes do pé dos pés reconhecidos serdo
exportadas. Consulte a sec¢do 10.18 para obter mais informacgdes.

A exportagdo em texto dos angulos do eixo de uma medi¢édo
dindmica: o angulo do eixo do pé e a flexibilidade da articulagéo
subtalar dos pés reconhecidos serdo exportados. Consulte a secgéo
10.12 para obter mais informacgdes.

A exportagdo em texto das percentagens de contacto de uma
medicdo dindmica: as percentagens de contacto dos pés
reconhecidos serdo exportadas. Consulte a sec¢do 10.15 para obter
mais informagoes.

Exportagcdo em texto da estabilidade de uma medi¢ao de equilibrio:
informacdo de intervalo, informagdo de elipse, percentagens de
distribuicao de carga e informacgao por fotograma para forga e centro
de presséao (COP, posicéo e velocidade) relativamente ao sistema de
coordenadas escolhido. A informagdo por fotograma é fornecida
para toda a medicdo da plataforma, bem como para as diferentes
selegbes (esquerdaldireita, frente/tras e os quatro quadrantes
Q1/Q2/Q3/Q4). O sistema de coordenadas e a posigdo da cruz de
divisdo podem ser selecionados com os controlos v Sistemas de
coordenadas e v Posicao da cruz de divisdo. Consulte a secgédo 10.9
para obter mais informacdes.
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¥ Equilibrio
plataforma
completa

¥ Equilibrio  por
pé

¥ Racios do
andar

Exportacdo de equilibrio completo de uma medigcao de equilibrio:
todos os fotogramas de pressdo de toda a medicdo de equilibrio
serdo exportados utilizando um algoritmo semelhante a RLE
(codificacdo Run-length). A quantidade de sensores consecutivos
com pressao zero serd substituida por um numero negativo desta
quantidade. Por exemplo, [-20 0,31 0,12 -10 0,14 0,1] representa 20
zeros consecutivos, seguidos dos valores de presséo 0,31 e 0,12, e
novamente 10 zeros consecutivos e valores de pressédo 0,14 e 0,1.

Exportacdo em texto de medigdo de equilibrio por pé: informacdes
de intervalo, informagbes de elipse por pé e informagdes por
fotograma para o centro de presséo (COP, posi¢ao) relativamente ao
eixo do pé, ao angulo entre COP e a distancia entre COP de cada
pé separadamente. Consulte a seccdo 10.11 para obter mais
informacoes.

A exportagdo em texto de racios do andar de uma medicdo
dindmica: os racios do andar dos pés reconhecidos serdo
exportados. Consulte a sec¢do 10.20 para obter mais informagdes.

As caixas de verificagdo correspondentes serdo desativadas se n&o existir uma medicao
estatica, dinamica e/ou de equilibrio disponivel na(s) sesséo(bes).

Podem ser selecionadas as seguintes opg¢des:

¥ Incluir
informacdes de
cabecalho na
exportagdo em
texto

™ Utilizar Xls
como extensao
de ficheiro para a
exportagdo em
texto

™ Incluir
informacdes de
acionamento na
exportagdo em
texto

Adicione informacdes de cabecalho & exportacdo em texto. Esta
informacao inclui o nome da sess&o, o nome da pessoa, a data da
medic&o e a velocidade de leitura.

Utilize xls como extensao de ficheiro para as exportagées em texto, o
que permite a facil abertura com o Microsoft Excel. Se néo
selecionar a extensao, sera utilizada a extensao de ficheiro txt.

Adicione informagdes de acionamento da caixa de interface 3D
adicionais a exportagcdo em texto. Estas informagdes incluem o
desvio de fotograma e se o pé ou fotograma esta no intervalo de
acionamento ativo, se estiver num intervalo de acionamento ativo, o
indice de acionamento é indicado. Os pés sdo organizados de modo
diferente quando é utilizada esta opgao: sem esta opgao os pés sédo
ordenados primeiro o esquerdo e depois o direito, com esta opc¢ao
0s pés sao ordenados cronologicamente. Esta opgéo resulta em
ficheiros de exportacdo em texto que ndo sdo compativeis com o
footscan® 7!

Clique no bot&o E. Exportar para iniciar a exportagéo e cada exportagéo selecionada
sera executada sequencialmente. Clique no botdo v Fechar para fechar a caixa de
didlogo da exportagédo em lista.
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O assistente de Gravagao ajuda-o a criar uma sessao de medi¢cdo. Uma sessao de
medigcédo pode consistir em quatro medigdes: uma leitura 3D, uma medicéo estatica,
uma de equilibrio e uma dinamica.

Tenha em atencado que enquanto esta no assistente de Gravagéo os outros ecras estéo
inacessiveis. O nome, foto e data de nascimento do cliente encontram-se a esquerda
do ecra, como referéncia. Em cada etapa no assistente existe pelo menos um botéo
para ignorar a etapa atual.

_ . areer

Configurac&o de gravagéo

Platsforms de presséo Letor 30
W Plataforma bésica de 0,5 m (4/3/9999) v Leitor 30 (Serial)) v

LN

Astrid Jansens

5/01/1983 MIERS

Protocolos de gravagio
Lekura 30 [ Estétco [ Equibrio ] Dindmico

* Campos obrigatérios.

¥ ¥

e e a sessao,

ID do sistema: 7527269224-0001

Figure 40: A configuragédo da Gravagéo solicita informagées sobre o client
necessarias para o assistente de Gravacgao avancar.

Configuragao de gravagao A configuracéo de gravagao (Figura 40) necessita de
informacdes sobre o cliente e a sesséo antes de poder prosseguir. Os campos do
formulario marcados com um * sdo obrigatorios.

Antes de mais o assistente de Gravacgéo necessita de um v Plataforma de pressao ou
v Leitor 3D com o qual gravar e de um BNome da sessao de gravagao *. Este nome
serve para identificar a sessdo de medig¢éo no ecré Cliente (Capitulo 8). A configuragao
de Gravagédo sugere um nome ao iniciar o assistente de Gravagéo.

Além disso, os algoritmos de reconhecimento de pé utilizados durante a medigcéo
necessitam de um BPeso * e de um ¥ Tamanho de sapato * exatos do cliente para a
obtencéo de resultados ideais. O footscan® 9 recorda-se dos valores da Ultima sess&o
de medicao do cliente e utiliza-os no inicio.

Como opc¢éo, € possivel adicionar ¥Observacdes a sessdo de medicdo. Estas
observacdes surgem na lista de sessdes do ecra Cliente (Capitulo 8).

Ao selecionar e anular a selegdo das caixas de verificagdo @ Leitura 3D, ¥ Estatico, ¥
Equilibrio e ¥ Dinamico pode selecionar quais as gravagdes que serdo efetuadas.

Apbs preencher o formulario, clique em ® Seguinte para continuar, ou em X Cancelar
para sair do assistente de gravagédo sem criar uma sessao de medicao.
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Gravagao com o leitor 3D A gravagédo com o leitor 3D cria uma representagéo a 3D

dos pés do cliente.

_ ® oo ? e

i

Astrid Jansens
5/01/1983

Leitura 3D

Modelo 3D

Esquerdo Direito
Modelo 3D

W

Fotografia da superficie plantar Fotografia da superficie plantar

72692240001

Figure 41: A gravacéo com o leitor 3D cria uma representagéo a 3D e p

¥ Ler pé esquerdo ¥ Ler pé direito,
W e pé esuers A Lo diet ro— -

fo

¥ ¥

roduz uma

fotografia da superficie plantar dos pés do cliente.

A etapa de Gravagdo com o leitor 3D apresenta uma janela de pré-visualizagdo para o
modelo 3D e a fotografia da superficie plantar do pé esquerdo e do pé direito lidos. A
Gravacao de leituras 3D é efetuada em cada pé separadamente e pode ser iniciada
clicando nos botbes ® Ler pé esquerdo e ® Ler pé direito. Para uma gravagao precisa,
€ importante manter-se o mais imével possivel no centro do leitor 3D durante a leitura.
O resultado da leitura 3D sera apresentado como uma visdo 3D invertida e uma
fotografia da superficie plantar do pé lido assim que os dados 3D tenham sido

processados.

Estao disponiveis as seguintes op¢oes de leitura:

v Tipo

v Resolugédo da leitura

v Sensibilidade a luz

Controla o tipo de leitura. Pode ser "Pé&" ou "Caixa de
espuma”. Selecione "Pé" para proceder a leitura de
objetos regulares (convexos) como pés. Selecione "Caixa
de espuma" para proceder a leitura de caixas de
impressdo em espuma ou outros objetos concavos.

Controla a resolugéo de leitura. Uma resolugéo de leitura
superior ira resultar numa leitura mais detalhada, ao
passo que uma resolugao menor ira resultar numa leitura
mais rapida mas menos detalhada.

Controla a sensibilidade a Iluz da leitura 3D. A
sensibilidade a luz deve ser aumentada para a leitura de
objetos escuros. Tenha em atengédo também que, quando
a sensibilidade a luz é maior, as leituras serdo mais
afetadas pelas condi¢des de iluminagdo do local ou do
ambiente.

Clique em =® Seguinte para guardar a medigao do leitor 3D. Clique em < Ignorar para

rejeita-la.

Gravacao estatica A medicao estatica capta uma imagem estatica da distribuicdo de
presséo por baixo dos pés do cliente enquanto este esta em pé na plataforma.
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Gravacéo estética
Pré-visualizagdo
@ 7 Tirar nstanténe (FS)
L

Figure 42: A gravacdo Estatica tira instantaneos da distribuicdo de pressao pr baixo
dos pés do cliente enquanto este esta em pé na plataforma.

i

Astrid Jansens
5/01/1983

A etapa de gravagao estatica (Figura 42) consiste numa grande tela que exibe a
atividade na plataforma. Clique em & Tirar instantaneo (F5) para efetuar um
instantaneo da atual distribuicdo de presséo. A aplicagdo mantém o ultimo instantaneo
€ apresenta-o no canto superior direito.

Cligue em ® Seguinte para guardar o ultimo instantaneo. Clique em < Ignorar para
rejeitar a medicao estatica.

D @ . Para evitar rejeitar acidentalmente, a aplicagao protege o @ Ignorar com uma
4

\YV2 janela de confirmacgéo. Para desativar esta fungéo, consulte a janela
e  Definicdes (Secgéo 6.4)

—_

Gravacgao de equilibrio A medicéo de equilibrio € uma medigéo dinamica que capta a
distribuicdo de pressao por baixo dos pés do cliente e a deslocagao do centro de
pressdo (COP) enquanto este esta em pé na plataforma.
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Gravacéo de equilibrio

PN

Astrid Jansens

Tempo

00m 0O1s

1
5.1% 1.0%

Direito
16.3% v
Parar gravagso

Trés Jo5] Q4
93.9% 78.6% | 153%

Esquerdo
83.7%

do cliente enquanto este esta em pé na plataforma.

O estado da gravagao de equilibrio (Figura 43) apresenta uma grande tela de pré-
visualizagéo dividida em quatro quadrantes, marcados pelas linhas magenta vertical e
horizontal (cruz de divisdo do fotograma). Durante a pré-visualizagéo, € apresentada a
imagem da press&do com o respetivo centro de pressdo. Durante a gravagao, séo
apresentadas a imagem da pressé&o juntamente com a linha e a elipse do centro de
presséo. A elipse baseia-se na analise de componentes principais (PCA) de 70 por
cento dos valores do centro de presséo, sendo que o centro da elipse é a média desses
valores do centro de pressao. O eixo principal e secundario da elipse sdo um desvio
padrdo dos valores do centro de presséo na analise de componentes principais (PCA),
estes eixos sdo também visiveis na tela durante a gravagao.

A orientacdo da plataforma pode ser ajustada durante a pré-visualizagéo utilizando os
botdes ¥ e &,

E possivel apresentar um conjunto de linhas de referéncia durante a pré-visualizac&o.
Estas linhas de referéncia podem orientar o utilizador para colocar os respetivos pés na
posicao correta, sendo que os calcanhares devem ser posicionados na intersecgéo das
linhas verticais com as linhas de referéncia inclinadas. As linhas de referéncia séo
apresentadas clicando na caixa de verificagdo & Mostrar linhas de posic¢éo de referéncia
que, quando ativada, permite ajustar os parametros seguintes:

o Angulo dos pés: o angulo entre ambos os pés. Pode ser ajustado na caixa giratéria
®Angulo dos pés e é facultado em graus.

¢ Distancia dos calcanhares: a distancia entre os calcanhares de ambos os pés. Pode
ser ajustado na caixa giratéria ®Distancia do calcanhar e é facultado em
centimetros.

O botdo ®™ Iniciar gravacgéo fica ativo quando é detetada presséo na plataforma de
pressao, clique neste botdo para iniciar uma gravacéo de equilibrio. E possivel iniciar a
medig&o real ap6s um determinado prazo. Este prazo pode ser definido utilizando a
caixa giratoria B Atraso de inicio. Durante a utilizagédo do inicio atrasado, sera visivel
uma contagem decrescente na janela de pré-visualizagdo. A gravagao inicia-se no final
desta contagem decrescente. A gravacao de equilibrio ira parar automaticamente assim
gue o tempo maximo tenha decorrido na totalidade ou quando o botdo ¥ Parar
gravacao for premido. A duragdo maxima pode ser definida na caixa giratéria ®Duragéo
maxima. Durante a gravagéo de equilibrio € apresentado o tempo de gravagéo
decorrido.
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Cligue em = Seguinte para gravar a medigéo de equilibrio. Clique em < Ignorar para
rejeita-la.

Gravagao dinamica A medicéo dindmica capta a distribuicdo de presséo por baixo dos
pés do cliente ao longo de toda a duragéo de um passo, desde o contacto inicial até a
extremidade do pé ser erguida. O footscan® 9 reconhece o pé esquerdo e direito
automaticamente. O cliente deve caminhar ou correr com um padréo natural de andar.
Antes de tirar a medigéao final, pode ser util fazer algumas vezes o percurso sobre a

placa.

Gravacé&o dinamica

Pré-visualizaggo

PN
Astrid Jansens

5/01/1983 L

- o~ (O

gb

Figure 44: A gravagao dinamica capta a distribui¢cdo de pressdo dinamica por baixo dos
pés do cliente durante o andar e reconhece o pé esquerdo e direito automaticamente.

A etapa de gravagao dinamica (Figura 44) apresenta uma grande tela de pré-
visualizagdo. A cronologia no fundo apresenta todos os pés detetados durante a
medigao dindmica. Destaca os pés selecionados a azul. O Footscan® 9 necessita de
pelo menos um pé para analise. A analise D3D (Secg¢éo 11) precisa de dois pés
esquerdos e dois pés direitos. A etapa de gravagédo dindmica apresenta os pés
selecionados a direita. Clique e arraste qualquer uma das miniaturas da cronologia
para modificar a respetiva classificagdo ou para mové-la para o lixo para descartar todos
0S pés.

\ ' #_ O Footscan® 9 também guarda todos os pés descartados. Podera ainda
Z@‘ restaurar os pés descartados ou alterar a respetiva classificagdo ap6s o fim
‘v/ da gravagao. O painel Selegdo de pé no ecra Analisar (Capitulo 10) faculta
h uma cronologia na qual pode modificar a selegdo e a classificagdo dos pés.

O Footscan® 9 consegue classificar automaticamente pés gravados ao mesmo tempo
que faz a gravacgdo. Durante a gravacao, o footscan® 9 processa os dados e determina
se um pé gravado € o pé esquerdo ou o pé direito.

Os pés gravados também podem ser automaticamente classificados como lixo. Se a
opgao ¥Pés na extremidade da plataforma for assinalada, os pés que tenham sido
gravados na extremidade da plataforma sdo automaticamente descartados para o lixo.
Assinalar a opgdo ¥Pés sem zonas reconhecidas move os pés sem zonas
reconhecidas para o lixo (consulte mais informacgdes sobre a analise de zonas
anatdémicas na secgéo 10.15).

Clique em ™ |niciar gravagao para iniciar a gravagao dinamica. O footscan® 9
reconhece os pés no sentido do andar (e contrario). Termine com ¥ Parar gravacédo
quando estiver satisfeito com a medicao dinadmica atual.

RS-PRD-00587-025 102



Cligue em ® Seguinte para gravar a medigdo dindmica. Clique em < Ignorar para
rejeita-la.

Quando existe pelo menos uma medi¢ao correta, a aplicagao cria uma sessao de
medicao e navega para o ecra Analisar (Capitulo 10). Caso contrério, a aplicagdo volta
para o Ecra Cliente (Capitulo 8).

D ' /_ Para evitar rejeitar acidentalmente, a aplicacdo protege o @ Ignorar com uma
'@‘ caixa de dialogo de confirmagéo. Para desativar esta fungéo, consulte a
T janela Definigdes (Secgéo 6.4).
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O ecra Analisar (Figura 45) apresenta analises das sess6es de medig&o criadas com o
assistente de Gravagdo. Analisa uma sessao de medicdo unica (Figura 45a), ou
compara diferentes sessdes de medicao (Figura 45b).

T )

(a) Anélise de sessdo de medigdo Unica  (b) Comparacgéo de sessdes de medigéo

Figure 45: O ecrd Analise

Como referéncia, o ecra Analise apresenta sempre o nome, foto e data de nascimento
do cliente do lado esquerdo do ecrd, bem como o nome e data da sessdo de medicao
atual. Ao comparar, o ecra apresenta a direita os detalhes da segunda sessédo de
medicdo. Além disso, lista todos os clientes e sessbes correspondentes a partir das
quais pode selecionar a segunda sesséo.

As analises de sessdes de medicdo encontram-se sob os botées & Leituras 3D, 1
Estatico, T Equilibrio e 4 Dinamico. A comparacéo de sessdes de medicéo encontra-se
no botdo . Comparar. Quando esses botbes s&o clicados surgem todas as opgdes de

analise disponiveis.

Estao disponiveis as seguintes analises:

# Ambos os pés

.....

superficie
plantar

t Estatico
T Equilibrio
& Intervalo

{y COP por pé

t) 2D

Analise do pé esquerdo e/ou direito aos quais foi efetuada a leitura
3D. (Secgéo 10.6).

Andlise da fotografia da superficie plantar do pé esquerdo e/ou
direito aos quais foi efetuada a leitura 3D. (Sec¢éo 10.7).

Distribuicao de forga relativa da medigéo estéatica (Seccao 10.8).

A distribuicdo de pressdo e a deslocagcdo do centro de presséo
(COP) de uma medicao de pressao. (Seccao 10.9).

Analise de equilibrio dividida em diferentes intervalos de tempo.
(Seccédo 10.10).

Andlise do centro de pressédo (COP) por equilibrio de pé dividido
em diferentes intervalos de tempo. (Secgéo 10.11).

Passagem 2D da selegdo de pé atual (Secgdo 10.12).
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& 3D
ki Impulso

¢ Zonas
“+ Sondas

k- Taxa de
carga

L Tamanho
da pegada

7 Analise de
risco

W Racios do
andar

k& Graficos do
COP

t° Tempo de pé

= Plataforma
completa

<+ Varios passos

& Plataforma de
pressao

¢ Editar zonas

Passagem 3D da seleg&o de pé atual (Secgéo 10.13).
Analise de impulso da seleg&o de pé atual (Seccao 10.14).
Zonas anatomicas da selegéo de pé atual (Secgéo 10.15).

Pressao nas zonas definidas pelo utilizador da atual selecdo de pé
(Seccéo 10.16).

Taxa de carga da selecéo de pé atual (Secgéo 10.17).

Tamanho da pegada atual (Secgéo 10.18).

A andlise de risco faculta mais informag¢des acerca do risco dos
pés numa medigéo dindmica (Secgéo 10.19).

Analise de racios do andar da selegdo de pé atual (Secgéo 10.20).

Graficos do centro de pressdo da selegdo de pé atual (seccao
10.21).

Andlise de tempo de um Unico pé da selecdo de pé atual (Seccao
10.22).

Atividade na plataforma durante toda a medi¢do dindmica (Secgéo
10.23).

Analise de varios passos da medigédo dindmica (secgéo 10.24).

Andlise de plataforma de pressdo da medigéo dindmica (Secgéo
10.25).

Ecra de edigdo manual de zonas (Secgéo 10.26).

Estéo disponiveis as seguintes comparacgoes:

ty 2D

hi Impulso

¥ Areas

Comparagédo de passagem em 2D das sele¢cdes de pé (Seccao
10.27).

Comparacao de impulso das selegdes de pé (Secgao 10.28).
Comparagdo da distribuicdo de pressdo das areas do pé (zona

posterior, zona central, zona anterior) das sele¢gbes do pé (Secgéo
10.29).

Barra de ferramentas de analise Cada andlise inclui também um barra de
ferramentas. A barra de ferramentas permite-lhe controlar a visualizagdo da analise de
modo a melhor corresponder as suas necessidades. Dependendo do tipo de analise
apresentada, determinadas agdes estéo disponiveis:

Aplica zoom na imagem para adaptar perfeitamente a linha do
centro de presséo.

Aplica zoom na visao para adaptar os contetudos.
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123

<

Ampliar. Utilizar como alternativa a roda do rato na vista.
Reduzir. Utilizar como alternativa a roda do rato na vista.
Rodar a imagem no sentido contrario aos ponteiros do relégio.
Rodar a imagem no sentido dos ponteiros do relégio.

Alterna a grelha do sensor. A grelha do sensor apresenta a
localizacdo dos sensores da plataforma.

Alterna a visualizag@o do centro de pressdo de uma distribuicdo de
presséo.

Alterna a visualizagdo da elipse do centro de pressao. Encontra
mais informacgdes na secg¢do de Gravagao de equilibrio (ver 9).

Alterna a visualizag&o da cruz de divisdo do fotograma.

Alterna a visualizagdo do marcador de divisdo na analise do COP
por equilibrio do pé. Encontra mais informagbes na seccdo de
analise do COP por equilibrio do pé (ver ti} COP por pé).

Alterna a visualizagcdo do centro de pressao separadamente por
pé. Encontra mais informacdes na seccdo de analise do COP por
equilibrio do pé (ver th COP por pé).

Alterna a \visualizacdo da elipse do centro de presséo
separadamente por pé. Encontra mais informagdes na secgdo de
analise do COP por equilibrio do pé (ver ti} COP por pé).

Alterna a visualizagdo de eixos de pé.

Alterna a visualizagdo de uma silhueta do pé em tons de cinzento
por baixo da medic&o dinamica.

Alterna a visualizagdo dos angulos da articulagdo subtalar.
Encontra mais informagbes na secgéo de analise 2D (ver 10.12).

Alterna a visualizagdo de valores numéricos. Encontra mais
informacdes na secgéo de analise 2D (ver 10.12).

Alterna a visualizacdo de anotagbes de varios passos. Encontra
mais informagdes na secc¢ao de analise de varios passos (consulte
10.24).

Alterna a visualizagdo da letra do pé e das percentagens de
contacto. Encontra mais informagbes na seccdo de analise de
zonas (ver 10.15).

Velocidade 752ms A
B> KM x 1/4 I ¢

94 fotogramas

Figure 46: A consola de Repeti¢édo controla a passagem de uma medigdo dinamica.

Consola de Repeticao A consola de Repeticdo (Figura 46) controla a passagem de
uma medigcédo dindmica. Para além dos controlos parar ®, reproduzir »>, rebobinar ¥ e
avancgar ™, contém um cursor que permite a deslocacao para qualquer fotograma e um
multiplicador de velocidade para manipular a velocidade do deslocamento.
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Quando uma analise apresenta varias deslocagdes, o botdo ¢ controla o tempo de
repeticdo. Se se alternar, o tempo € expresso como uma percentagem da duragéo do
contacto, caso contrario a repeticdo € em tempo real.

\ v/

analises.

~

©

Selecionar pés

\\@: O Footscan® 9 guarda o estado do botdo &, que é partilhado por todas as
N 4

Selecdo de pés A maior parte das analises aplica-se a um Unico
pé esquerdo e/ou direito. Para essas andlises, os outros pés da
medi¢do dinamica ndo sdo relevantes. O footscan® 9 introduz a
selegdo de pé para decidir qual o par que melhor se adequa a
analise. A aplicagdo grava o par selecionado juntamente com a
medicdo dinamica. O assistente Gravacao (Capitulo9) estabelece
a selecgéo inicial. Os pés com zonas modificadas e/ou eixo do pé
séo indicados com um simbolo de lapis (consulte o capitulo 10.26).

Clique em %} Selecionar pés para modificar a selecédo de pé atual. Expande-se uma
cronologia destacando o par selecionado. Altere a selegdo clicando nas miniaturas. O
ecrd Analisar atualiza as suas analises instantaneamente. Clique em {} Selecionar pés
novamente para ocultar a cronologia.

Ao comparar dois pares de pés, o ecra Analisar também apresenta um t¥ Selecionar
pés para a segunda medigao (figura 45b). Tenha em ateng&o que este botdo s6
seleciona o par de pés com que se realiza a comparacgao. Nao afeta a selegéo de pé
gravada para a segunda medigéo.
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92.2 N/cm?

60.0 N/cm?

32.3 N/cm2

7.4 N/cm2

3.7 N/em2

1.7 N/em2

0.4 N/cm2

Escala de cores Algumas anadlises apresentam quantidades
fisicas como imagens. As cores nessas imagens relacionam-se
com o valor subjacente. A escala de cor exprime essa relagéo entre
a quantidade fisica e a cor. A escala de cores apresenta todo o
espetro de cores e alguns valores chave de quantidade fisica junto
das cores correspondentes. Os valores minimo e maximo
encontram-se na extremidade do espetro.
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10.1 Sobreposi¢ao dinamica

Sobreposigéo dindmica € um menu de descri¢do geral composto pelos submenus 2D,
3D e Impulso. Estas funcionalidades proporcionam uma visdo geral de uma medicao de
pressdo combinada e do pé submetido a leitura 3D.

Utilize a roda do rato para reduzir e ampliar.

O ponteiro de orientagdo (posicionado no canto inferior direito de cada pé) também
pode ser utilizado para alterar o ponto de vista, clicando e arrastando/rodando. Podera
clicar nos triangulos coloridos para orientar diretamente para o ponto de vista
pretendido:

¢ Vermelho: ponto de vista do plano frontal
¢ Azul: ponto de vista do plano transversal
¢ Verde: ponto de vista do plano sagital

Alguns sistemas informaticos antigos podem n&o suportar a representagéo
3D adequadamente. A analise 3D n&o esta disponivel nesses sistemas.
Reveja os requisitos minimos de sistema do footscan® 9 para obter mais
informacgdes.
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10.2 Sobreposi¢ao dinamica: 2D

A Sobreposigéo dindmica — analise 2D (Figura 47) apresenta uma visualizagdo
combinada da medig&o de pressdo 2D e dos pés submetidos a leitura 3D.

L

Esquerdo Direito
752 ms

190.0 Njem?

744 ms

123.5 Njem?

66.5 N/em?

15.2 Njem? [

7.6 Njem?

3.4 Nfem?

Ver o pé esquerdo em ecra completo Ver o pé direito em ecré completo 0.8 Nfem?

i‘y H > KM Velocidade I

752ms o
x1/4 94 fotogramas  ©
Selecionar pés

Figure 47: A Sobreposi¢édo dinamica — analise 2D apresenta uma visualizagéo
combinada da medig&o de presséo 2D e dos pés submetidos a leitura 3D.

A linha a tracejado representa o centro de pressao da deslocacgédo. A linha a cor-de-rosa
apresenta o eixo do pé que liga o centro do calcanhar médio e lateral ao centro da
cabeca dos metatarsos dois e trés. Durante a reproducgéo, a analise 2D passa pelas
deslocagdes. Um grande ponto branco na linha do centro de presséo apresenta o atual
centro de pressdo. Quando ¢ interrompida, a analise apresenta os valores de sensor
maximos dos dois pés. A linha do COP e eixos dos pés podem ser visualizados,
alternando o botido da barra de ferramentas.
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- Sobreposi¢ao dinamica: 3D

A Sobreposigéo dindmica — analise 3D (Figura 48) apresenta a selecdo de pé atual
como um mapa de altura visualizado sobre a medigéo da leitura 3D.

Esquerdo Direito
744 ms 752 ms

190.0 Nfem?

123.5 Njem?

66.5 Njem?

15.2 Njem?

7.6 Njem?

3.4 Nfem?.

[ Ver o pé esquerdo em ecrd completo | [ Ver o pé direito em ecrd completo 0.8 N/em?

oW e ]
Selecionar pés

Figure 48: A Sobreposi¢do dinamica — analise 3D apresenta a selegéo de pé atual
como um mapa de altura visualizado sobre a medig&o da leitura 3D.

752ms A
94 fotogramas ¢

A altura do mapa é proporcional ao valor de press&o correspondente.
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10.4 Sobreposi¢ao dinamica: Impulso

A Sobreposigcéo dindmica — analise Impulso (Figura 49) apresenta o impulso total
aplicado em cada sensor da selegéo de pé atual visualizado sobre a medicao da leitura
3D.

Esquerdo Direito
744 ms 752 ms

35,1 Ns/em?
22,8 Ns/em?
18,2 Nsfem?
13,7 Nsfem?
9,1 Nsfcm? w
4,6 Ns/em?

0,7 Nsfem

Ver o pé esquerdo em ecra completo Ver o pé direito em ecra completo 0,1 Ns/cm?

14

Selecionar pés

Figure 49: A Sobreposicédo dinamica — andlise Impulso apresenta o impulso total
aplicado em cada sensor da seleg¢ao de pé atual visualizado sobre a medicao da leitura
3D.

A escala de cor apresenta o impulso em Nslcmz. A analise de impulso delineia todos os
sensores com valores de impulso superiores a 65% do valor maximo vermelho. Zonas
com uma pressao tdo elevada podem indicar um risco aumentado (por exemplo, o risco
de Ulceras em doentes com diabetes).
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Sobreposicao dinamica: Possiveis solugoes para erro de

10.5 Al
correspondéncia

Possiveis solugbes para corrigir o erro de correspondéncia:

» Selecione um pé diferente utilizando a opgao "Selecionar pés"
 Verifique a qualidade (qualquer ocorréncia de irregularidades) da leitura 3D e, se
necessario:
o Repita a medicéo da leitura 3D
o Importe um novo ficheiro STL ou OBJ
o Certifique-se de que os dados 3D estdo em unidades mm
¢ Certifique-se de que ambas as medi¢des (medicdes da leitura 3D e de
pressao/impulso) sdo da mesma pessoa numa sessao
* O erro de correspondéncia ocorreu devido a pegadas parciais (por exemplo, andar
com a parte anterior do pé)
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10.6 Leitor 3D de ambos os pés

A analise do leitor 3D de ambos os pés (Figura 50) apresenta o pé esquerdo e/ou o pé
direito aos quais foi efetuada a leitura.

Andlise de leituras 3D

Esquerdo Direito

Comprimento do pé 240 mm Comprimento do pé 239 mm

88mm 89mm
Altura do arco 15 mm Altura do arco 17mm
Comprimento do arco 168 mm Comprimento do arco 167 mm

Numero de calado estimado 385EU Nimero de calado estimado 388U

Ver o pé esquerdo em ecré completo Ver o pé direito em ecré completo

Tolerancia do dedo do pé emmm: [15.0 2]
Figure 50: A analise do leitor 3D de ambos os pés apresenta o pé esquerdo e/ou o pé
direito ao qual foi efetuada a leitura.

O pé ao qual foi efetuada a leitura pode ser manipulado clicando e arrastando dentro
da imagem. O ponteiro de orientagéo (posicionado no canto inferior direito de cada pé)
pode ser utilizado para alterar o ponto de vista, clicando e arrastando/rodando. Podera
clicar nos triangulos coloridos para orientar diretamente para o ponto de vista
pretendido:

¢ Vermelho: ponto de vista do plano frontal
¢ Azul: ponto de vista do plano transversal
e Verde: ponto de vista do plano sagital

Séo levadas a cabo uma série de medi¢des predefinidas que ficam visiveis na leitura 3D
scan de cada pé e como valores numéricos (em milimetros) na tabela de medi¢ao sob a
mesma:

Altura do arco: linha azul
Comprimento do arco: linha magenta
Comprimento do pé: linha vermelha
Largura do pé: linha verde

Embora estas medigdes predefinidas ndo possam ser modificadas, as medi¢des do
perimetro - contornando o modelo de pé 3D - podem ser adicionadas, modificadas ou
removidas como desejar. Pode adicionar uma nova medicao de perimetro clicando no
botdo *. A remocdo de uma medicdo de perimetro é feita clicando no botdo =.

Tal como outras medigdes predefinidas, as medigdes de perimetro sdo apresentadas no
modelo de pé 3D e na tabela de medi¢des sob o mesmo.

Pode selecionar uma medicdo de perimetro clicando na mesma, quer no modelo 3D
quer na respetiva entrada na tabela de medicdes. A sele¢cdo de uma medicdo de
perimetro de qualquer forma ira realga-la automaticamente tanto no modelo de pé 3D
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como na tabela de medicoes.

Uma medigéo de perimetro selecionada pode ser modificada utilizando o rato para
arrastar a medicdo de perimetro no modelo de pé 3D. Utilizando botao esquerdo do
rato, o perimetro € movido perpendicularmente contra o respetivo eixo. A rotagcédo da
medic&o de perimetro é feita arrastando o perimetro com o bot&o direito do rato.

A tabela de medigbes também indica uma estimativa do tamanho do sapato, o tamanho
de sapato calculado baseia-se no comprimento do pé medido e no parametro de
tolerancia do dedo. A tolerancia do dedo (em milimetros) pode ser definida na caixa
giratoria PTolerancia do dedo do pé€ em mm: e na caixa de didlogo das defini¢cbes (ver
6.4).

Tenha em atencgdo que, se o objeto foi submetido a leitura, a utilizagcao de
perimetros do tipo de leitura "Caixa de espuma" e as medi¢cbes predefinidas
n&o estardo disponiveis.

Um pé ao qual foi feita a leitura pode ser apresentado em ecra completo clicando no
botao Ver o pé esquerdo em ecrd completo ou Ver o pé direito em ecra completo
(Figura 51). Note que apenas ira ser apresentado um perimetro selecionado na vista
geral das medicdes.

Para sair do ecra completo clique no botéo Tras.

Esquerdo

'
omprimento do pé: 240 mm ! ‘
>

Trés

Figure 51: A analise do leitor 3D de ambos os pés apresenta o pé esquerdo e/ou o pé
direito ao qual foi efetuada a leitura em ecra completo.
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10.7 Fotografia da superficie plantar

A analise da fotografia da superficie plantar (Figura 52) apresenta a fotografia da
superficie plantar do pé esquerdo e/ou direito aos quais foi efetuada a leitura 3D.

Anadlise da fotografia da superficie plantar

Esquerdo Direito

4 Limpar alterages 4 Limpar alterade:

Figure 52: A analise da fotografia da superficie plantar apresenta a fotografia da
superficie plantar esquerda e/ou direita.

A analise da fotografia da superficie plantar permite ajustar manualmente a area de
recorte:

¢ O tamanho pode ser alterado, clicando e arrastando os pontos de vértice do
retdngulo de recorte.

¢ Alocalizagdo pode ser alterada, clicando e arrastando o centro do retangulo de
recorte

Clique no botédo + Limpar alteragbes para repor as alteragoes.
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10.8 Estatico

A analise Estatica (Figura 53) apresenta a distribuicao de forga relativa da medigéo

tatica
o s < Limpar atteracbes.
®s &0 N @ i
& >
. [
T
Esquerdo Direito 23.5 Nfem?
52.9% | 47.1%
-
o
= o
15.3 Njem?
Frente
52.5%
8.2 Njerm?
Trés
47.5%
1.9 Nem?
o
QL Q2
27.0% | 25.6%
0.9 Nfem?
Q3 Q4
25.9% | 21.6%
0.4 N/cm?

0.1 Nfem?

5cm

Figure 53: A analise Estatica apresenta a distribuicdo de pressao relativa da medigcao
estatica. As percentagens nas caixas apresentam a propagacao da forga total na
plataforma footscan® pelos quadrantes.

A andlise divide a medicéo estatica em quatro quadrantes, marcada por linhas cor-de-
rosa. O centro destes quadrantes indica o centro da pressdo da medicdo. As
percentagens nas caixas a esquerda mostram como as pressdes na plataforma
footscan® sdo propagadas pelas diferentes areas definidas pelos quadrantes.

Arraste o centro e/ou linhas para modificar as posi¢des relativas dos quadrantes. A
analise atualiza as percentagens nos retadngulos em conformidade. Clique em 4 Limpar
alteragdes para repor as modificagdes.

A miniatura da plataforma no topo do lado direito apresenta a zona da plataforma
atualmente apresentada pela analise estatica. Reduzir e ampliar atualiza a miniatura
instantaneamente. Utilize ¥ e @ na barra de ferramentas para modificar o sentido da
plataforma.

RS-PRD-00587-025

117



10.9 Equilibrio

A analise de equilibrio (Figura 54) avalia a distribui¢cdo de presséo e a deslocagédo do
centro de pressao (COP) de uma medig&o de equilibrio.

. s 36.2 Ve
0,060 O« o i+
.
Esquerdo | Direito ® 4
42.4% 57.6% Lix
< -~
23.5 Ve
o (¢ '
e 0 O suorme i
51.2% -
, Coordenadas da cruz de divisdo v
/ Posicao da cruz de divisio 12.7 Njem?
Tras Primeiro fotograma do centro de pressio v
48.8%
Centro de presso
X (mm) y (mm)
Atual - -
Q1 Q Minimo 72 -68 )
23.9% | 27.3% Méxino » saf  2ONem
Intervalo 71 123
Média 13 16
Disténcia percorrida 658 mm
P irea da elpse (1 5D) 6627 mv
27 8 Eixo principal da elipse 114 mm
Eixo secundario da elipse 74 mm
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= B
2
< %
2 2%
] 0.1 Njem?
60 I L L 1 I L L N n L 1
[} 1 2 3 4 5 5 7 B 9 10 11 Sem
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Figure 54: Ecra de andlise de equilibrio predefinido.

Durante a reproducgéao, a analise de equilibrio passa por toda a medi¢do de equilibrio.
Quando é interrompida, apresenta os valores de pressdo maximos durante a medigao
de equilibrio.

Existem dois graficos no ecra de analise de equilibrio:

e Grafico do centro de pressao: este grafico apresenta a deslocagédo do centro de
pressao nas diregdes x e y em milimetros. O eixo x apresenta o tempo em

segundos.

e Gréfico da forga: este grafico apresenta a forga vertical total em Newton. Utilize a
caixa de combinagédo ¥ Componentes da for¢a para selecionar quais os
componentes de forga que s&do apresentados. O eixo x apresenta o tempo em
segundos.

Ambos os graficos podem ser ocultados ou visualizados clicando no botédo .

A medicao de equilibrio esta dividida em quatro quadrantes. O ponto de divisdo destes
quadrantes esta assinalado pelo ponto de intersecc¢éo da cruz de divisdo do fotograma.
As percentagens nas caixas mostram como a forga na plataforma footscan® é
propagada pelas diferentes areas definidas pelas areas (esquerdo/direito, frente/tras e
quatro quadrantes).

E apresentada a informacdo numérica sobre o centro de pressao:

e posicao: a posi¢cao atual, minima e maxima em milimetros para o eixo x e a
coordenada y

e intervalo: a propagacao entre a posigcdo minima e maxima em milimetros para o eixo
X e a coordenada y

e distancia percorrida: o comprimento da linha do centro de press&o em milimetros

e area da elipse: a area da elipse calculada para o centro de pressao em milimetros

quadrados
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O sistema de coordenadas utilizado para efetuar os calculos é ajustavel na caixa de
combinagédo v Sistemas de coordenadas e é visualizado na miniatura da plataforma
(eixo x a azul, eixo y a vermelho). As possibilidades so:

Coordenadas da cruz de divisdo: o sistema de coordenadas centra-se a volta do
ponto de interseccao da cruz de divisdo do fotograma.

Coordenadas da plataforma: o sistema de coordenadas utiliza o mesmo sistema de
coordenadas conforme indicado pela plataforma de presséo.

A posicéo da cruz de divisdo do fotograma é ajustavel na caixa de combinagéo v
Posicéo da cruz de divisdo. As possibilidades sao:

Primeiro fotograma do centro de presséao: a cruz de divisdo do fotograma é colocada
no centro de presséo (COP) que se encontra no primeiro fotograma da medi¢éo de
equilibrio.

Centro da plataforma: a cruz de divisdo do fotograma é colocada no centro da
plataforma.

Média do centro de pressao (arredondada para sensores): a cruz de divisdo do
fotograma é colocada no centro de presséo (COP) médio da medicao de equilibrio
completa. Esta média é arredondada para o sensor mais proximo.

Personalizado: a cruz de divisdo do fotograma € definida pelo utilizado clicando e
arrastando a cruz de divisao do fotograma.
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10.10 Equilibrio em intervalos

A analise do equilibrio em intervalos encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Clinical, Scientific.

A analise do equilibrio em intervalos (Figura 55) avalia uma medigéo de equilibrio
dividida em diferentes intervalos de tempo.
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Figure 55: Ecra de analise de equilibrio em intervalos.

A analise de equilibrio em intervalos apresenta a medicéo de equilibrio dividida em
varios intervalos, sendo que cada intervalo apresenta o seguinte:

¢ Uma imagem dos valores de pressao maximos da medigédo de equilibrio presente no
intervalo.

¢ O intervalo do intervalo de tempo em segundos.

¢ Adistancia do centro de presséo percorrida em milimetros.

¢ A area da elipse do centro de pressdo em milimetros quadrados.

O numero de intervalos e a forma como a medigéo de equilibrio é dividida podem ser
definidos através da caixa de combinag&o v Dividir intervalos. Estao disponiveis as
seguintes opgoes:

e Numero de intervalos: a medicao de equilibrio esta dividida em intervalos de igual
duragdo. O numero de intervalos pode ser definido na caixa giratéria Numero de
intervalos até um maximo de doze intervalos.

e Duragédo do intervalo: os intervalos possuem uma duracgéo fixa, sendo que esta
duracéo dos intervalos pode ser definida na caixa giratéria EDuragéo do intervalo.
O ultimo intervalo pode ser menor se a duragéo total da gravagéo n&o for um
multiplo exato da duragéo de intervalo solicitada.

e Manual: o utilizador pode manipular manualmente os intervalos através das linhas
de marcador de intervalo nos graficos. Podem ser realizadas as seguintes agdes:

o Adicionar um intervalo: clique no botdo * e coloque o cursor no local pretendido
no grafico. Clique para adicionar o intervalo.

o Mover um intervalo: clique no botdo -+ e coloque o cursor na linha de marcador
do intervalo que é necessario mover. Clique e arraste o marcador de intervalo
para a posi¢ao pretendida.
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o Eliminar um intervalo: clique no botdo = e coloque o cursor na linha de
marcador do intervalo que é necessario remover. Clique para eliminar a linha de
marcador de intervalo.

o Limpar todos os intervalos: clique no botdo % para remover todos os intervalos.

E sempre possivel adicionar, mover, eliminar ou remover manualmente os intervalos.
Assim que terminar, a caixa de combina¢ao v Dividir intervalos ira mudar para "Manual".

O sistema de coordenadas utilizado e a origem da cruz de divisdo da forga sdo
ajustaveis utilizando as caixas giratorias v Sistemas de coordenadas e v Posi¢céo da
cruz de divisdo. Encontra mais informacgdes na seccéo de Analise de equilibrio (ver
10.9).
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10.11 Centro de pressao (COP) por equilibrio do pé

A analise do COP por equilibrio do pé encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Clinical, Scientific.

A analise do centro de pressao (COP) por equilibrio do pé (Figura 56) apresenta a
progressao do centro de pressao, desconstruida em varias analises detalhadas.

5 W i 36.2 Njem?
6 &0 N« @ i f s | o |
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Méximo 1 198 5 196
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Figure 56: Ecra de analise do COP por equilibrio do pé.

A analise do COP por equilibrio do pé fornece detalhes sobre a progresséo do centro
de pressado em tempo por pé. A progresséo no tempo do COP é apresentada nos
graficos enquanto é disponibilizada uma sintese dos valores mais notaveis numa
sintese textual.

Os graficos oferecem os seguintes detalhes:

e Grafico médio-lateral: Apresenta a deslocagdo médio-lateral do centro de pressio
em comparagado com o eixo do pé, para ambos os pés. A deslocacao é apresentada
no decorrer do tempo, em segundos, no eixo x do grafico e o valor de deslocagao &
apresentado em milimetros no eixo y do grafico.

e Gréfico antero-posterior: Apresenta a deslocagao antero-posterior do centro de
pressdo em comparagao com o eixo do p€, para ambos os pés. A deslocagao é
apresentada no decorrer do tempo, em segundos, no eixo x do grafico e o valor de
deslocacgédo € apresentado em milimetros no eixo y do grafico.

» Grafico do angulo entre COP: Apresenta o angulo entre a linha definida pelo centro
de presséo do pé esquerdo e do pé direito até a linha horizontal do ecra. A
alteracdo no angulo é apresentada no decorrer do tempo, em segundos, no eixo x
do grafico. O angulo é apresentado em graus no eixo y do grafico.

¢ Grafico da distancia entre COP: Apresenta a distancia entre o centro de presséo do
pé esquerdo e do pé direito. A alteragéo na distancia é apresentada no decorrer do
tempo, em segundos, no eixo x do grafico. A distancia € apresentada em milimetros
no eixo y do grafico.

A sintese textual dos valores oferece os seguintes detalhes para o pé esquerdo e o pé
direito:
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e Atual: O valor de x e y da posigéo do centro de pressdo para o pé esquerdo e o pé
direito para o fotograma de pressao atualmente selecionado.

e Minimo: O valor minimo de x e y da posi¢ao do centro de pressao para o pé
esquerdo e o pé direito.

¢ Maximo: O valor maximo de x e y da posi¢do do centro de pressao para o pé
esquerdo e o pé direito.

¢ Distancia percorrida: O comprimento da linha do centro de pressao do pé esquerdo
e do pé direito em milimetros.

o Area da elipse (1 SD): A area da elipse do centro de press&o calculada para o pé
esquerdo e o pé direito, em milimetros quadrados. O eixo principal e secundario da
elipse estdo a um desvio padrao (1 SD) dos valores do centro de pressao.

« Eixo principal da elipse: O comprimento do eixo maior da elipse do centro de
pressao para o pé esquerdo e o pé direito, medido em milimetros.

¢ Eixo secundario da elipse: O comprimento do eixo menor da elipse do centro de
pressao para o pé esquerdo e o pé direito, medido em milimetros.

o Angulo min. entre COP: O angulo minimo, em graus, entre o centro de press&o do
pé esquerdo e do pé direito e a linha horizontal do ecra.

¢ Angulo max. entre COP: O angulo maximo, em graus, entre o centro de pressao do
pé esquerdo e do pé direito e a linha horizontal do ecra.

¢ Distancia min. entre COP: A distancia minima, em milimetros, entre o centro de
pressao do pé esquerdo e do pé direito.

¢ Distancia max. entre COP: A distdncia maxima, em milimetros, entre o centro de
pressao do pé esquerdo e do pé direito.
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10.12 2D

A informacéo sobre a exorrotacdo e os angulos da articulagéo subtalar
encontra-se disponivel no(s) pacote(s) Clinical, Scientific.

A analise 2D reproduz as deslocacdes da atual selegdo de pé.

RN & AV B
Esquerdo Direito 92.2 Njem?
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Figure 57: A analise 2D reproduz as deslocagées da atual selegdo de par de pés.

A analise 2D apresenta o par atual de pés selecionados. A linha a tracejado representa
o centro de presséo da deslocagédo. A linha a cor-de-rosa apresenta o eixo do pé que
liga o centro do calcanhar médio e lateral ao centro da cabecga dos metatarsos dois e
trés.

O(s) pacote(s) Clinical, Scientific faculta(m) informagdes sobre os angulos da
articulagéo subtalar e a flexibilidade da articulagdo subtalar:

« Angulo da articulagio subtalar: faculta uma indicagéo da quantidade de
movimento da zona posterior do pé no plano frontal em relagéo ao solo durante a
fase de contacto inicial. Um valor mais alto para o angulo da articulagao subtalar
sugere uma zona posterior do pé com mais tendéncia para a pronagao. Os valores
minimo e maximo indicam a posi¢cao de supinagdo maxima e a posi¢céo de pronagao
maxima da zona posterior do pé em relagédo ao solo durante a fase de contacto
inicial.

« Flexibilidade da articulagado subtalar: o intervalo entre o angulo da articulagéo
subtalar minimo e méaximo.

As informagdes sobre a exorrotagédo do eixo do pé e os angulos da articulagéo subtalar
podem ser apresentadas ativando/desativando o botdo da barra de ferramentas =,
sendo apresentadas as seguintes informagbes numéricas:

e a exorrotacdo do eixo do pé em graus

e 0s dngulos minimos da articulagdo subtalar em graus
e 0s dngulos maximos da articulagédo subtalar em graus
« aflexibilidade da articulagédo subtalar em graus

Os angulos da articulagédo subtalar podem ser visualizados ativando/desativando o
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botdo da barra de ferramentas V. As linhas castanhas apresentam os angulos da
articulagéo subtalar minimo e maximo. Durante a repeticao da reproducéo, a linha
vermelha ird apresentar o &ngulo da articulagdo subtalar atual.

Durante a reproducéo, a analise 2D passa pelas deslocagdes. Um grande ponto branco
na linha do centro de presséo apresenta o atual centro de pressdo. Quando é
interrompida, a andlise apresenta os valores de sensor maximos dos dois pés.
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10.13 3D

A anélise 3D apresenta a atual sele¢cao de pé como um mapa de altura. A altura do
mapa é proporcional ao valor de pressao correspondente.

Esquerdo

Direito 92.2 Nfem?
728 ms

752 ms
60.0 N/em?

32.3 Nfem2

7.4 Njem2 [

3.7 Nfem?

1.7 Nfem?

0.4 Nfemz

Velocidade
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£ S
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Figure 58: A analise 3D apresenta a atual selegdo de pé como um mapa de altura.

Utilize a roda do rato para reduzir e ampliar. Clique e arraste os mapas de altura para
alterar o ponto de viséo.

Alguns sistemas informaticos antigos podem néo suportar a representagéo
3D adequadamente. A analise 3D n&o esta disponivel nesses sistemas.

Reveja os requisitos minimos de sistema do footscan® 9 para obter mais
informacgdes.
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10.14 Impulso

A analise de impulso (Figura 59) apresenta o impulso total aplicado em cada sensor da
atual selecéo de pé. A escala de cor apresenta o impulso em Nslcmz.

Esquerdo Direito 17,7 Nsjem?

728 ms 752 ms
O @ : 11,5 Nsfem?

9,2 Nsfem

6,9 Ns/cm?

4,6 Ns/cm?

2,3 Ns/em?
0,4 Ns/cm

0,1 Ns/cm2

( ’ Tem
) —
Selecionar pés

Figure 59: A analise de impulso apresenta o impulso total aplicado na atual selegédo de
pé como uma imagem. O vermelho indica um valor de impulso superior a 65% do valor
de impulso maximo.

A analise de impulso delineia todos os sensores com valores de impulso superiores a
65% do valor maximo vermelho. Zonas com uma pressao t&o elevada podem indicar um
risco aumentado, por exemplo o risco de uUlceras em doentes com diabetes.
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10.15 Zonas

O Footscan® 9 reconhece automaticamente os pés ao registar a medigdo dinamica
(Capitulo 9). Enquanto os pés estao a ser detetados, a aplicagédo determina a
localizagao de dez zonas anatdmicas. Algumas analises precisam destas zonas para
calcular parametros, como os eixos do pé.
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Figure 60: A andlise de zonas apresenta as dez zonas anatémicas da selegdo atual de

pé.

O ecra de analise de zonas (figura 60) esta dividido em duas partes principais. No lado
esquerdo do ecra sao apresentados o pé esquerdo e o pé direito selecionados,
divididos em dez zonas anatémicas. A analise também delineia o centro de pressao e
eixos de pé no topo das zonas. Os graficos, que tragam a forga aplicada por
progressao de zona durante a deslocagao, compdem o lado direito do ecra. A legenda

no fundo descreve a cor associada a cada zona.

As percentagens de superficie de contacto e a letra do pé podem ser apresentadas,
alternando o botdo da barra de ferramentas % . As superficies de contacto carregadas
sob a zona anterior do pé, zona central do pé e zona posterior do pé sdo apresentadas
como uma percentagem da superficie de contacto total, com base na divisdo de zonas.

A informacéo sobre a letra do pé e percentagens de contacto encontra-se
disponivel no(s) pacote(s) Clinical, Scientific.

Juntamente com as dez zonas, o total de todas as zonas também pode ser tragado

clicando no botéo 2.

Adicionalmente, pode selecionar se pretender tragar apenas o pé esquerdo e o pé
direito selecionados, a média de todos os pés esquerdos e direitos medidos, ou uma
combinacao entre os pés selecionados e a média de pés alterando a opg¢éo na lista
pendente v Selecionar grafico de forga. O pé esquerdo e o pé direito selecionados sédo
apresentados como linhas continuas nos graficos, ao passo que a média de todos os
pés esquerdos e direitos medidos é apresentada como linhas tracejadas nos graficos.
Quando apenas sao tragcados o pé esquerdo e o pé direito selecionados, € utilizado o
tempo de deslocacéo absoluto (milissegundos). Durante o calculo da média, as
deslocagbes sdo adaptadas e a progresséo da deslocagéo € apresentada com um
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tempo relativo (percentagem).

Quando reproduzida, a andlise apresenta a atividade de cada zona durante a
deslocacgédo. As linhas verticais marcam o progresso da deslocagéo nos gréficos.
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10.16 Sondas

A analise de sondas (Figura 61) apresenta a pressao aplicada a dez zonas

retangulares definidas pelo utilizador ou sondas da atual selecao de pé. Cada sonda

representa um pontinho na zona com cor idéntica.
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Figure 61: A analise de sondas apresenta a pressdo em dez zonas retangulares
definidas pelo utilizador da atual selegéo de pé.

752ms A
94 fotogramas ¢

A andlise de sondas delineia a presséo para cada sonda em gréficos junto das

deslocacgbes da atual selecédo de pé. Durante a reprodugéo, os graficos apresentam as

linhas de marcador vertical na posi¢ao atual.

\ ' 7 Inicialmente o footscan® 9 coloca cada sonda no sensor no centro da zona
:@‘ correspondente. Clique e arraste qualquer um dos cantos de uma sonda
R para a redimensionar nessa diregédo. Clique e arraste o centro da sonda para
4

a reposicionar. Tenha em conta que a aplicagao atualiza os graficos
instantaneamente quando as sondas mudam.
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10.17 Taxa de carga

A analise de taxa de carga (Figura 62) avalia a taxa a que a for¢a aplicada em cada
zona anatémica muda. Mais especificamente, apresenta o derivado da forga aplicada

em cada zona (expressa em N/S).
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Figure 62: A anadlise de taxa de carga avalia a taxa de alteracéo da forga aplicada em
cada zona anatdémica.

752ms o
94 fotogramas &

A analise da taxa de carga € idéntica a analise de zonas (Secgéo 10.15) com excegéo
dos contelidos dos graficos que contém a taxa de carga por zona da selecédo de pé
atual.

\ ! #_ Tenha em ateng&o que o calculo de um derivativo numericamente € muito
:@~ sensivel ao ruido da medig&o. A anélise de taxa de carga filtra os graficos de
‘v/ taxa de carga com uma mascara de média para reduzir a influéncia desse

e ruido. Em virtude disso, os graficos sdo mais consistentes. Selecione a
largura (em ms) da mascara de média na selecao da lista pendente v Fator
de suavizagéo.
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10.18 Tamanho da pegada

A analise do tamanho da pegada (Figura 63) mede a largura e o comprimento do par
selecionado de pés.
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Figure 63: A andlise de tamanho da pegada apresenta as dimensdes gerais da selegéo
atual de pé.

As linhas a turquesa representam o comprimento de cada pegada. As linhas rosa
abarcam a largura total das cabecas dos metatarsos. As legendas apresentam os
comprimentos dessas linhas (em cm).

Clique e arraste os cantos de cada linha (marcado com pontos) para os mover para
outros pontos de interesse. Clique em ¢ Limpar alteragbes para restaurar as posigbes
predefinidas das linhas.
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10.19 Analise de risco

A analise de risco (Figura 64) faculta mais informagdes acerca do risco dos pés numa
medicao dinamica.

Andlise de risco
Risco global
Elevado
Risco local

O nenhumrisco @ baixo risco Mrisco médio M atto risco [l excluidos.

antepé medial antepé medial
A:113.6 % / \ A:126.9%

antepé lateral / \ antepé lateral
/

Meio do pé \ / \ / Meio do pé
B:84.7 % B:89.5%

retropé \ { / retropé
C:104.6 % \ \ / C:86.9%

Esquerdo “Direito

Figure 64: Ecra de anélise de risco.

O ecra de Analise de risco indica um risco global e local dos pés numa medicao
dinadmica. O risco global indica um risco para o pé esquerdo e o pé direito em conjunto,
0s riscos globais possiveis para o pé e as respetivas cores das fontes sé&o:

e baixo: cor de laranja
e médio: vermelho
¢ alto: vermelho escuro

O risco local é facultado por zona do pé, sendo calculados os seguintes riscos de zona
do pé:

¢ zona anterior central e lateral do pé
e zona central do pé
e zona posterior central e lateral do pé

Os possiveis riscos locais para o pé e respetivas cores que sao utilizados para
desenhar a zona do pé na interface séo:

neutro: branco

baixo: cor de laranja
médio: vermelho
alto: vermelho escuro

O risco para a zona central lateral do pé ndo é calculado e é apresentado a cinzento na
imagem do pé na interface.

Encontra mais informagdes e referéncias a estudos cientificos nos quais se baseiam
estas analises no anexo deste manual (ver 19).
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10.20 Analise dos racios do andar

A analise dos racios do andar encontra-se disponivel no(s) pacote(s) Clinical,
Scientific.

A analise dos racios do andar (Figura 65) faculta uma comparagao para o pé esquerdo
e/ou direito selecionado e a média para todos os pés esquerdos e/ou direitos medidos
para calculos especificos.
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Figure 65: Ecra de analise dos racios do andar.

A analise dos racios do andar facultam calculos especificos relativos a diferentes
aspetos da deslocacdo. Os racios do andar sdo calculados através da analise da
progressao da pressao sob cada uma as zonas dos pés e através da comparacao da
parte média do pé com a parte lateral do pé. Cada grafico descreve uma analise dos
racios do andar para os pés selecionados (esquerdo e/ou direito) e a média para todos
os pés esquerdos e/ou direitos medidos. A area de baixo risco indica a area com um
risco reduzido de lesdes no membro inferior. Encontra mais informag¢des no anexo
deste manual (ver 19).

Cada analise do racio do andar foca-se numa propriedade diferente e especifica da
passagem:

Rotacao de calcanhar

A rotacdo de calcanhar é definida como a distribuicdo da pressdo médio-lateral ao nivel

da zona posterior do pé durante a fase de apoio. A distribuicdo médio-lateral ao nivel da
zona posterior do pé é calculada através da comparagéo da presséo sob a parte medial

do calcanhar (MH) com a pressé&o sob a parte lateral do calcanhar (LH).

Uma press&o aumentada sob a parte medial do calcanhar sugere uma everséo da zona
posterior do pé, uma pressao aumentada sob a parte lateral do calcanhar sugere uma
inversdo da parte posterior do pé.

Rigidez do halux

A rigidez do halux ¢é definida como a distribuicdo de pressao entre o primeiro dedo do
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pé (T1) e da cabecga do primeiro metatarso (M1) durante a fase de apoio. A rigidez do
halux é calculada através da comparacao da pressao sob o primeiro dedo do pé com a
presséo sob a cabega do primeiro metatarso.

Um valor positivo indica uma carga maior no primeiro dedo do p€, um valor negativo
indica uma carga maior em M1.

Equilibrio do pé (distribuicao médio-lateral do pé)

O equilibrio médio-lateral do pé é definido como a distribuicdo da pressao médio-lateral
de todo o pé durante a fase de apoio. O equilibrio médio-lateral do pé é calculado
através da comparacgdo da presséo sob a face medial do pé (M1+M2+MH) com a
presséo sob a face lateral do pé (M3+M4+M5+LH).

Uma presséo mais elevada sob a face medial do pé sugere uma pronagao do pé, uma
pressdo mais elevada sob a face lateral do pé sugere uma supinagéo do pé.

Equilibrio da parte anterior do pé (distribuicdo médio-lateral da parte anterior do
pé)

A distribuicdo médio-lateral da parte anterior do pé é definida como a distribuigdo da
pressao ao nivel da parte anterior do pé durante a fase de apoio. A distribuigdo médio-
lateral da parte anterior do pé é calculada através da comparagéo da face medial da
parte anterior do pé (M1+M2) com a face lateral da parte anterior do pé (M3+M4+M5).

Uma presséo aumentada sob a face medial da parte anterior do pé sugere uma
pronagédo da parte anterior do pé, uma pressao mais elevada sob a face lateral da parte
anterior do pé sugere uma supinagéo da parte anterior do pé.

Equilibrio da parte anterior central do pé

O equilibrio ou a distribuicao da parte anterior central do pé é definida como a
distribuicao da pressao entre o metatarso 1 (M1) e o metatarso 2 (M2) durante a fase de
apoio. A distribui¢cdo da parte anterior central do pé é calculada através da comparacao
da presséo sob M1 e M2.

Um valor positivo indica uma carga maior no metatarso 2, um valor negativo indica uma
carga maior no metatarso 1. Um valor alto indica uma grande diferenca de carga entre
0 metatarso 1 e 2.

Carregamento Meta

O carregamento Meta é definido como a distribuigcdo de presséo entre as cabegas dos
metatarsos internos e as cabegas dos metatarsos externos durante a fase de apoio. O
carregamento Meta é calculado através da comparagéo das cabecas dos metatarsos
internos (M2+M3) com as cabecas dos metatarsos externos (M1+M4+M5).

Um valor positivo indica uma carga maior nas cabecas dos metatarsos internos, um
valor negativo indica uma carga maior nas cabecas dos metatarsos externos. Um valor
elevado para o carregamento Meta, indica uma grande diferenca de carga nas cabecas
dos metatarsos internos em comparagado com os metatarsos externos.

Os célculos dos racios do andar baseiam-se em zonas anatémicas e as férmulas
utilizadas para os diferentes calculos dos racios do andar sao:

rotacédo de calcanhar: (MH-LH)/Zavrg*100

rigidez do halux: (T1-M1)/Zavrg*100

equilibrio do pé: ((M1+M2+MH)-(M3+M4+M5+LH))/Zavrg*100
equilibrio da parte anterior do pé: ((M1+M2)-(M3+M4+M5))/Zavrg*100
equilibrio da parte anterior central do pé: (M2-M1)/Zavrg*100
carregamento Meta: ((M2+M3)-(M1+M4+M5))/Zavrg*100
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O significado das variaveis (zonas anatdmicas) nas formulas é o seguinte:

Mx: a forga sob a zona Meta x.

MH: a for¢a sob a zona medial do calcanhar.
LH: a forga sob a zona lateral do calcanhar.
T1: a forga sob a zona do dedo do pé 1.
Zavrg: a forga total média sob o pé.
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10.21 Graficos do centro de pressao

Os gréficos do centro de pressao encontram-se disponiveis no(s) pacote(s)
Clinical, Scientific.

Os graficos do centro de pressao (Figura 66) apresentam a distancia entre o centro de
presséo e o eixo do pé. A distancia € definida como componente médio-lateral (x) do
centro de presséo expressa em coordenadas do eixo do pé.
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Figure 66: Ecra dos graficos do centro de presséo.

A distancia entre o centro de presséo (COP) e o eixo do pé é medida. Cada grafico
descreve a distancia entre o COP e o eixo do pé para os pés selecionados (esquerdo
e/ou direito) e a distancia média para todos os pés esquerdos e/ou direitos medidos. Ps
graficos sdo tragados em tempo relativamente a duragado dos componentes medidos.

Distancia do COP ao eixo do pé

E considerado o centro de presséo de todo o pé. O tempo é relativo & duragéo do
contacto de todo o pé.

Distancia do COP da zona posterior do pé ao eixo do pé

Apenas é considerado o centro de pressao da area posterior do pé. O tempo é relativo
a duracéo do contacto da area posterior do pé.
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10.22 Tempo de um unico pé

A andlise do tempo de um unico pé encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Clinical, Scientific.

A analise do tempo de um unico pé (Figura 67) apresenta os diferentes eventos e fases
durante uma deslocacgéo do pé para o pé esquerdo e o pé direito selecionados.
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Figure 67: Ecra de analise de tempo de um Unico pé.

Para cada evento, é apresentado o tempo em milissegundos e como uma
percentagem. As percentagens sao relacionadas com o tempo total de deslocagdo. Sao
apresentados os seguintes eventos:

e Contacto inicial do pé: o momento em que é registada a primeira pressao do pé.

e Contacto inicial do metatarso: o momento em que uma zona do metatarso fica
visivel.

¢ Contacto inicial da zona anterior do pé: o momento em que todas as zonas do
metatarso estéo visiveis.

e Elevacgéo do calcanhar: o momento em que n&o existe presséo sob o calcanhar.

« Ultimo contacto do pé: o momento em que néo existe pressdo sob qualquer zona
do pé.

Para cada fase, é apresentada a duragdo em milissegundos e como uma percentagem.
Sao apresentadas as seguintes fases:

e Fase de contacto inicial: a duragao entre o evento de contacto inicial do pé e o
evento de contacto inicial do metatarso.

¢ Fase de contacto da zona anterior do pé: a duragéo entre o evento de contacto
inicial do metatarso e o evento de contacto inicial da zona anterior do pé.

e Fase plana do pé: a duracao entre o evento de contacto inicial da zona anterior do
pé e o evento de elevacao do calcanhar.

e Fase de impuls&do da zona anterior do pé: a duracao entre o evento de elevacéo do
calcanhar e o evento de ultimo contacto do pé.
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10.23 Plataforma completa

A analise de plataforma completa (Figura 68) reproduz a medig¢édo dindmica completa,
independentemente da selecdo de pé.

€30 O v @ i

92.2 Njem?
60.0 N/em?

32.3 Njem?

7.4 Njem?

3.7 Nfem?
1.7 Njem?

0.4 Nfem?

—t

Velocidade 16.008 ms
B> KM x 1/4 I 2.001 fotogramas

Figure 68: A analise de plataforma completa reproduz a medigéo dinamica completa.

Durante a reproducéao, a analise passa por toda a medigdo dindmica. Quando é
interrompida, apresenta os valores de sensor maximos do primeiro pé.
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10.24 Varios passos

A analise de varios passos encontra-se disponivel no(s) pacote(s) Clinical,
Scientific.

A analise de varios passos (Figura 69) apresenta informagdes sobre passos e passos
largos numa medig&o dinamica.

&80 N » O i f f PN 92.2 Njerm?

1 2 3 4

60.0 N/em?

1 3|

7.4 Njem?
W Passos Bl Passos largos
Passo (apoio de calcanhar para apoio de calcanhar em lados diferentes) ~ Passo largo (apoio de calcanhar para apoio de calcanhar no mesmo lado)

Passo 1 Passo 2 Passo3 | Ppasso4 Passolargo 1 | PassoliAo2

Tipo DE ED DE ED Tipo DED EC

N ) o 3.7 Njem?
Distancia 419 mm 396 mm 389 mm 366mm | Ciclo de andar do primeiro pé

Duragéo 0592 05365 0.528s 05205 | | Distancia 815mm 785 T

Velocidade | 2.549 km/h 2.661km/h 2.650 km/h 2.532km/h | Duragéo 11285 1.06

Velocidad X 1l
felocidade 2.602 km/h 26561 'h o

Duragao do apoio 07525 072

Duragéo da oscilaéo 0376 033

Suporte do pé do meio

Base calcanhar-calcanhar da distancia de suporte T4mm 8in 0.4 Nfem?

— - o v 10cm
< >« PAE] [e—

B > W M Veocdae I 16.008 ms

x1/4 2.001 fotogramas

Figure 69: Ecra de andlise de varios passos.

Todos os pés consecutivos com a mesma orientagcdo podem ser divididos em passos e
passos largos:

* Um passo contém dois pé de tipos diferentes. As possibilidades sao:
o ED: esquerdo - direito
o DE: direito - esquerdo
¢ Um passo largo contém pés com tipos alternados e normalmente contém trés pés.
Quando o pé o meio estd em falta (por exemplo, ao lado da plataforma), um passo
largo pode conter dois pés e esses pés tém de ser do mesmo tipo. As
possibilidades sao:
o EDE: esquerdo - direito - esquerdo
DED: direito - esquerdo - direito
EE: esquerdo - esquerdo (o pé do meio esta em falta)
DD: direito - direito (o0 pé do meio esta em falta)

o

o

o

Durante a repeticdo da reproducgdo do fotograma atual na pré-visualizagdo, o(s)
passo(s) e o(s) passo(s) largo(s) pertencente(s) ao pé atual &(s&o) realgado(s) a azul
claro em ambas as tabelas. Quando parado, sdo apresentados os valores maximos do
sensor dos primeiros pés consecutivos na medigdo com a mesma orientagao.

E possivel selecionar um passo ou um passo largo em qualquer uma das tabelas. A
consola de repeticdo da reproducio ira saltar para o primeiro fotograma pertencente ao
passo ou passo largo selecionado. Quando a repetigdo da reprodugdo nao estiver a ser
executada, o passo ou passo largo serdo apresentados a azul escuro, o(s) passo(s) ou
passo(s) largo(s) pertencente(s) ao passo selecionado ou passo largo selecionado
sera(ao) realgado(s) a azul claro na outra tabela. Por exemplo:
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e Um passo pode ocorrer varios passos largos pelo que selecionar um passo pode
realcar dois passos largos na tabela de passos largos.

* Um passo largo pode ocorrer varios passos pelo que selecionar um passo largo
pode realcar dois passos na tabela de passos.

Para cada passo e passo largo alguns parametros s&o calculados e apresentados na
tabela de passos e de passos largos correspondente.

Os passos e os passos largos podem ser anotados alternando o botédo da barra de
ferramentas . Os passos serédo apresentados utilizando linhas de dimenséao azuis, e
os passos lados serdo apresentados utilizando linhas de dimensé&o verde escuro.
Apenas sao visiveis as anotagbes com os pés consecutivos atuais com a mesma
orientacdo. Durante a repeticdo, os passos e passos largos que nao pertencem ao pé
atual s&o anotados em cores ténues.

Passo

Um passo € definido a partir do apoio de calcanhar do primeiro pé ao apoio do
calcanhar do segundo pé. Sao calculados os seguintes parametros:

 Distancia: a distancia em milimetros entre os dois apoios de calcanhar

e Duragédo: o tempo em segundos entre os dois apoios de calcanhar

¢ Velocidade: velocidade em metros por segundo com base na distancia e na
duragéo calculadas

Passo largo

Um passo largo é definido a partir do apoio de calcanhar do primeiro pé ao apoio do
calcanhar do ultimo pé. Existem dois tipos de parametros calculadas a partir de um

passo largo: parametros de ciclo de andar relativos ao primeiro pé e parametros de

suporte relativos ao pé do meio.

Sao calculados os parametros do ciclo de andar que se seguem, relativos ao primeiro
pé:

¢ Distancia: a distancia em milimetros entre os dois apoios de calcanhar

¢ Duracgédo: o tempo em segundos entre os dois apoios de calcanhar

* Velocidade: velocidade em metros por segundo com base na distancia e na
duragéo calculadas

e Duragéo do apoio: o tempo em segundos em que o primeiro pé toca no ch&o. Este
vai da fase de apoio do calcanhar até a fase de elevagdo do dedo do pé

e Duragéo da oscilagédo: o tempo em segundos em que o primeiro pé n&o toca no
chéao. Este vai da fase de elevagéo do dedo do primeiro pé até a fase de apoio do
calcanhar do ultimo pé.

Sao calculados os parametros de suporte que se seguem, relativos ao pé do meio:

¢ base calcanhar-calcanhar da distancia de suporte: a distancia em milimetros do pé
do meio até a linha determinada pelo primeiro e o ultimo pé

e duracao de suporte simples: o tempo em segundos em que apenas o pé do meio
toca no chéao.

e duracao de suporte duplo: o tempo em segundos em que dois pés tocam em
conjunto no chéo. Isto pode acontecer com o primeiro pé e o pé do meio e/ou do pé
do meio e o ultimo pé.

¢ duracao da fase de voo dupla: o tempo em segundos em que nenhum pé toca no
chao. Isto pode entre o primeiro pé e o pé do meio e/ou do pé do meio e o ultimo

pé.
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10.25 Plataforma de pressao

A andlise da plataforma de press&o encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Scientific.

A analise da plataforma de presséo (Figura 70) apresenta informacdes sobre forgas € a

entrada de acionamento externa capturadas por uma caixa de interface 3D footscan®
durante uma medigao dinamica.

e @)\ e\ ) o O i
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Figure 70: Ecra de andlise da plataforma de presséo.

Existem dois graficos no ecra de analise da plataforma de presséo:

» Gréfico de forgas: este grafico apresenta as forgas registadas por uma plataforma
de presséao nas dire¢des x, y e z em Newton. O eixo x apresenta o tempo em
segundos.

¢ Grafico de acionamento: este grafico apresenta o sinal de entrada de acionamento

digital registado por uma caixa de interface 3D footscan®. O eixo x apresenta o
tempo em segundos.

O gréafico de forgas pode ser ocultado ou visualizado, clicando no botédo 4 Forgas. O

grafico de acionamento pode ser ocultado ou visualizado, clicando no botdo ™
Acionamento.
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10.26 Edi¢gao manual de zonas

O ecra de edicao manual de zonas encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Scientific.

O ecra de edigdo manual de zonas (Figura 71) permite editar manualmente as zonas
anatémicas e o eixo do pé. As modifica¢des terdo impacto em todas as analises,
relatérios, exportagbes de texto e concegdes de palmilhas.

€ Prima a tecla CTRL juntamente com o botéio esquerdo do rato para mover um ponto do eixo do pé

Esquerdo Direito
728 ms 752 ms

Selecio de zonas:

[l Decodopé 1
[ Dedo dopé 2-5
I veta1
Meta 2
Meta 3
Meta 4
Meta
Parte central do pé
[ centro do calcanhar
[l Lateral do calcanhar
) Rodar pé 180° ) Rodar pé 180°
ok Adicionar eixo de pé ok Adicionar eixo de pé
| Recalcuar o eixo do pé | Recalcular o eixo do pé
4 Repor eixo do pé 4~ Repor eixo do pé
4~ Repor zonas 4= Repor zonas
( f i cuardar 9 cancetar

Selecionar pés

Figure 71: O ecré de edigdo manual de zonas.

Selecione o pé esquerdo e direito para o qual pretende modificar as zonas, utilizando o
painel Selecédo de pé na parte inferior (capitulo 10). Escolha uma zona na lista de
selecdo de zonas (por exemplo, Il Dedo do pé 1). Comece a modificar as zonas,
clicando no botéo esquerdo do rato (pixel a pixel) ou premindo o botdo esquerdo do
rato e arrastando o rato (alteragdes tipo passagem de pincel). Pode fazé-lo para o pé
direito e esquerdo selecionados em simultaneo. Pode repetir este processo para outras
zonas.

O eixo do pé pode ser adaptado, premindo a tecla CTRL juntamente com o botédo
esquerdo do rato. Ao alterar a posi¢do de dois pontos - a intersec¢ao entre a zona
medial e lateral do calcanhar e a intersecgéo entre a zona 2 e 3 do metatarso - o eixo
do pé pode ser movido.

Quando nenhum eixo de pé valido pode ser calculado pelo footscan® 9, podera
adicionar um eixo de pé arbitrario, clicando em # Adicionar eixo de pé. Este eixo do pé
pode ent&o ser movido para a sua posi¢ao anatomica correta.

Quando estiver satisfeito com as zonas modificadas e/ou o eixo do pé, podera guardar
estas adaptacées em H Guardar. Quando pretender eliminar as alteragées, pode clicar
em X Cancelar.

Pode sempre reverter as suas alteragdes e voltar as zonas calculadas e/ou ao eixo do
pé conforme determinado pelo footscan® 9, clicando em + Repor zonas ou + Repor
eixo do pé, respetivamente. Isto ira eliminar todas as suas alteragdes manuais as zonas
e/ou ao eixo do pé.
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As zonas modificadas podem ser usadas para recalcular o eixo do pé, clicando em L
Recalcular o eixo do pé.

Clicar em ® Rodar pé 180° ira rodar o pé 180 graus e as zonas e o eixo do pé serdo
recalculados. Todas as modificagbes manuais nas zonas e/ou no eixo do pé serdo
eliminadas. A rotacdo do pé a 180 graus pode ajudar no célculo da zona predefinida
para proporcionar uma melhor determinagédo das zonas.

Para esta funcionalidade, sdo necessarias informacgdes clinicas/biomecanicas
do utilizador, uma vez que as alteragdes nas zonas podem levar ao céalculo
biomecanico incorreto dos parametros.

Alterar o lado do pé (esquerdo/direito) no widget de selecdo de pé, apos a
edicdo manual de zonas e/ou do eixo do pé, ira eliminar as modificagdes
manuais e originar um novo calculo das zonas originais e do eixo do pé.
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10.27 Comparar: 2D

A comparacao 2D (Figura 72) compara a atual sele¢do de pé com qualquer outro par

de pés.
©\ ®\ e\ é -I_ ?
92.2 N/em?
Esquerdo Direito Esquerdo Direito
728 ms 752 ms 693 ms 690 ms

60.0 N/cm?

32.3 N/em?

B 7.4 N/em2

3.7 N/em2

1.7 N/em2

—_—

0.4 N/cm2

Qi H > KM Velocidade I 752 ms & Qi

- a x 1/4 94 fotogramas % A
Selecionar pés Selecionar pés

Figure 72: A comparagéo 2D compara a atual selegdo de pé com qualquer outro par de
pés.

A comparacao delineia os dois pares com a mesma escala de cor, apresentada no
centro. A escala de cor utiliza o intervalo de valor de pressao da medi¢céo dindmica
atual como referéncia.
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10.28 Comparar: Impulso

A comparacao de Impulso (Figura 73) apresenta duas analises de impulso lado a lado.

Esquerdo Direito 17,7 Ns/em? - Esquerdo Direito
728 ms 752 ms 693 ms 690 ms

11,5 Ns/cm?

9,2 Ns/cm?
pf% “@ R
’ O
6,9 Ns/cm?

! 4,6 Ns/cm?

2,3 Ns/cm2

& OB
@ g5

0,4 Ns/cm?

5cm

[ —
0,1 Ns/cm?

i i

Selecionar pés Selecionar pés

Figure 73: A comparacgédo de Impulso compara duas andlises de impulso.

As duas analises partiiham a mesma escala de cor. A comparagéao estabelece o valor
de impulso minimo e maximo da atual sele¢cdo de pé como intervalo de valor.
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10.29 Comparar: Areas

A comparacao de areas (Figura 74) compara a presséao aplicada nas principais areas do
pé (centro do pé, zona anterior e posterior) de dois pares de pés.

8 %9 #H|{ILE
92.2 N/em?
Esquerdo Direito Esquerdo Direito
728 ms 693 ms 690 ms
60.0 N/cm?
32.3 N/cm2
7.4 Ncm2
3.7 Nfem?
1.7 Nfem? 10cm
—_—
0.4 N/cm2
800 [ 800 [

Forga (N)
Forga (N)
Forga (N)
Forga (N)

Lol
S L8
SS9
~ N

Tempo (ms)

[l Zona posterior do pé [ Zona central do pé M Zona anterior do pé

. F Forga
Q i Velocidade 752ms A
LI TR R |

) a 94 fotogramas ¢
Selecionar pés

P rressio Q i

Selecionar pés

Figure 74: A comparagado de Areas compara a pressao aplicada nas principais areas do
pé de dois pares de pés.

A comparacao de areas € praticamente idéntica a comparacgéo 2D. Adiciona dois pares
de graficos que apresentam a forga ou a pressao exercida em cada area do pé. Clique
em F Forca ou P Pressao para alternar entre pressao e forga. Ao reproduzir, as linhas
de marcador nos graficos apresentam o progresso da passagem.
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A analise D3D prop&e um suporte de ortétese com base na atual medigéo dinamica.
D3D significa dindmica tridimensional. E o resultado de varios anos de investigacdes
elaboradas ao nivel da medicao de pressao pela Materialise Motion.

A analise D3D precisa de pelo menos dois pés esquerdos e/ou direitos para
criar uma proposta fiavel.

Um suporte de ortétese D3D montado consiste numa pega base, elementos de
corregao e uma cobertura superior. A proposta D3D aborda todos estes aspetos no
assistente D3D. Para iniciar o assistente D3D, clique no separador design na barra do
menu. Podera ser necessario ativar o assistente de design D3D na janela de defini¢des.
Surge um assistente no lado direito do ecra, como ilustrado na Figura 75. Como o
assistente D3D ocupa apenas o lado direito do ecra, é possivel interagir com as
ferramentas de analise enquanto utiliza o assistente D3D. Desta forma, quando o
utilizador avanca pelas etapas do assistente, ainda pode consultar todos os dados
disponiveis.

A Ecra principal 5= Base de dados Pessoa  [[ha Analisar //. Design Relatério G Encomendas o Definigdes ? Ajuda
=, & e =tlLf\Vve
- | Esquerdo
» 728ms

John Doe
12/1211972

Direito 92.2 Njem? o
752 ms :

N, ) D

\ o

“ ... -

Y ‘ Importante
Barefoot

28/11/2013 32.3 Njem

Certifique~se de que possui pegadas de boa qualidade

R sobreposiao dinamica
Y m—
e G T
Treem
R dramico
p 3.7 Njem
L$ AR
» »
Impuso Sondas 1.7 Njem
22 Texade
carga
L 4

Tamanho Andlise de
da pegada tisco

¥ ¥

ente D3D do

lado direito.

\ ! v Algumas opg¢bes D3D podem afetar outras, por exemplo algumas pegas base
Z@s n&o necessitam de uma cobertura superior. Nesse caso, a analise D3D
‘_,’ restaura as op¢des afetadas como valores predefinidos. Como regra geral
h para evitar esta situacao, reveja os parametros D3D de cima para baixo, uma
etapa apos a outra.
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11.1 Painel inicial

O painel inicial (Figura 76) fornece uma visao geral de algumas mensagens
importantes que o utilizador deve ler antes de continuar.

Clique em INICIAR para encerrar o assistente D3D.

Importante

Certifique-se de que possui pegadas de boa qualidade.

As pegadas parciais devem ser removidas porque podem afetar
negativamente a qualidade da concecéo de palmiha sugerida.

INICIAR

Figure 76: Painel inicial.
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11.2 Utilizacao

O painel de Utilizagao permite selecionar a utilizagao principal para o suporte de
ortétese. Se necessario, € possivel especificar um desporto.

A v Utilizagdo controla a utilizagéo principal para o suporte de ortotese.

Se necessario, a ¥ Desporto controla o desporto.

- Utilizacao »>
®O0O0O0OO0O0
Utilizacdo
Classico v
Desporto
W) Comentarios
Esquerdo Direito Utilizagdo: Classico

Camada superior da palmilha:
Ortho Black+Extra

Thin

9 UK

Camada inferior da palmilha:

Ortho-base Black -
N N 9 UK

Figure 77: Utilizagdo e desporto.

Utilize os botbes *+ e ® para navegar no assistente, sendo também possivel clicar nos
pontos na parte superior do assistente.

Clique no editor de texto ®Comentarios para introduzir comentarios adicionais, sendo
isto possivel em todas as fases do assistente D3D.

Na parte inferior de todos os painéis do assistente D3D encontra-se uma viséo geral
com todos os parametros de analise D3D com os respetivos valores atuais. Esta visdo
geral ndo ¢ editavel mas ao clicar numa parte especifica, ira avangar para a pagina do
assistente onde pode editar a parte selecionada.
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11.3 Camada inferior da palmilha

O painel da camada inferior da palmilha controla a camada inferior do suporte de
ortétese D3D. A analise D3D apresenta uma sugestao de tipo de camada inferior,

sendo possivel alterar os valores propostos.

v Tipo de camada inferior controla o tipo de camada inferior.

¥ Tamanho da camada controla o tamanho da de camada inferior.

inferior

- Camada inferior >

OCeO00O0O0O0

Tipo de camada inferior

- Ortho-base Black ~

Tamanho da camada inferior

9 UK ~
N) Comentarios
Esquerdo Direito Utilizagdo: Classico

Camada superior da palmilha:

Ortho Black+Extra

9 UK
Camada inferior da palmilha:

Ortho-base Black -
9 UK

N N

Figure 78: Camada inferior da palmilha.
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11.4 Camada superior da palmilha

O painel da camada superior da palmilha controla a cobertura superior do suporte de
ortétese D3D. A analise D3D apresenta uma sugestao de tipo de camada superior,
sendo possivel alterar os valores propostos.

v Tipo de camada controla o tipo de camada superior.
superior

v¥Tamanho da camada controla o tamanho da camada superior.
superior

- Camada superior >

OOCeO00OO0O0

Tipo de camada superior

- Ortho Black+Extra Thin ~

Tamanho da camada superior

9 UK ~
N Comentarios
Esquerdo Direito Utilizagdo: Classico

Camada superior da palmilha:

Ortho Black+Extra

9 UK

Camada inferior da palmilha:
Ortho-base Black -
N N 9 UK

Figure 79: Camada superior da palmilha.
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11.5 Altura da palmilha

O painel da altura da palmilha controla a altura do suporte de ortétese D3D. A analise
D3D apresenta uma proposta de alturas para o pé esquerdo e o pé direito, sendo
possivel alterar estes valores.

A altura da palmilha pode adotar os seguintes valores:

* F: modelo de palmilha para pés planos

* N: modelo de palmilha para pés cavos

¢ FN: modelo de palmilha para pés normais

» F+B: modelo de palmilha para pés planos + correcéo B. Utilizado para pés normais
guando nao esta disponivel nenhum modelo FN.

v Pé esquerdo controla a altura da palmilha para o pé esquerdo.

v Pé direito controla a altura da palmilha para o pé direito.

P Altura da palmilha >
OO0OO®@O0OO0O0

Pé esquerdo

N ~
Pé direito

N ~
W) Comentarios

Esquerdo Direito Utilizag&do: Classico

Camada superior da palmilha:
Ortho Black+Extra

o -
9 UK

Camada inferior da palmilha:

Ortho-base Black -
N N 9 UK

Figure 80: Altura da palmilha.
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11.6 Correcao do pé esquerdo

A pagina de corregéo do pé esquerdo apresenta os quatro parametros de ortétese
calculados pelo footscan® 9 junto das correspondentes correcdes. Selecione as
corregdes pretendidas para o pé esquerdo. O perfil de palmilha a direita representa a

configuracao atual. Especifique a espessura ou a inclinagéo se estiverem assinaladas.

v Espessura B+ controla a espessura B+.
vlInclinagao C+/C- controla a inclinagdo C+/C-.

- Corregao do pé esquerdo >
OO0OO0OO®@O0Oo

Tipo de pé Pé normal

(R b
1002% /A 9 a+
| ‘\‘ |
744% O | N
4% )/ B ) /B
( )| L)
82.6 % /c ) jC+
3 v
0°
| - “ | D
56.7 % ) /D ) 'DF-
i ]
N Comentarios
Esquerdo Direito Utilizagdo: Classico

Camada superior da palmilha:

Ortho Black+Extra

9 UK
Camada inferior da palmilha:

Ortho-base Black -
N N 9 UK

Figure 81: Corregdo do pé esquerdo.
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11.7 Correc¢ao do pé direito

A pagina de corregéo do pé direito apresenta os quatro parametros de ortétese
calculados pelo footscan® 9 junto das correspondentes correcdes. Selecione as
corregdes pretendidas para o pé direito. O perfil de palmilha a esquerda representa a
configuracao atual. Especifique a espessura ou a inclinagéo se estiverem assinaladas.

v Espessura B+ controla a espessura B+.
vlInclinagao C+/C- controla a inclinagdo C+/C-.

- Corregao do pé direito >
OO0OO0OO0OO®@Oo

Tipo de pé Pé normal

)
(Pa (A 9.5%

B+ \ 4B 73.4 %
X ( g
B ) B J
c+ \ { € 81.9%
. é
0°
. ) A J
’ DF- \ (D 60.3 %
4 )
N Comentarios
Esquerdo Direito Utilizagdo: Classico

Camada superior da palmilha:

Ortho Black+Extra

9 UK
Camada inferior da palmilha:

Ortho-base Black -
9 UK

N N

Figure 82: Corregao do pé direito.
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11.8 Saida

Clique em CONTINUAR PARA RELATORIO para prosseguir para a viséo geral de
saida.

- Saida ->

OO0OO0OO0OO0OOCe

CONTINUAR PARA RELATORIO

Nl Comentarios
Esquerdo Direito Utilizagdo: Classico
Camada superior da palmilha:
Ortho Black+Extra
Thin
9 UK

Camada inferior da palmilha:

Ortho-base Black -
N N 9 UK

Figure 83: Saida.
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O assistente Materialise Phits calcula e propde a concegéo das palmilhas com base nas
medi¢cbes da pressao plantar, especifica do sujeito. Os algoritmos matematicos
subjacentes utilizam o perfil médio de pressao dindmica de cada pé para calcular as
propriedades especificas do pé e, consequentemente, as concegdes da palmilha
especifica para o pé. As concegdes da palmilha sdo propostas, em seguida, ao
utilizador no assistente de design, mas o utilizador tem pleno controlo da aplicagao
e pode modificar livremente a conce¢ao proposta da forma que desejar, com base
nos seus proprios conhecimentos e/ou experiéncia(s) com o sujeito.

O calculo matematico da aplicagdo Materialise Phits é s6 uma proposta. O
utilizador é completamente responsavel pela conce¢ao das palmilhas.

Para iniciar a concec¢éo da palmilha, clique no separador design na barra do menu.
Surge um assistente no lado direito do ecra, como ilustrado na Figura 84. Como o
assistente de design ocupa apenas o lado direito do ecra, € possivel interagir com as
ferramentas de analise enquanto se concebe a palmilha. Desta forma, quando o
utilizador avanca pelas etapas de concegéo, ainda pode consultar todos os dados
disponiveis.

A Ecré principal &= Base de dados Pessoa  (Iua) Analisar [JRZgNER Relatorio g8 Encomendas L} vefinigies P Ajuda
. t
-

e oo =l {lllflve

Esquerdo Direito 92.2 Nfer?

| B2 phits

323N

John Doe
12/12/1972

Barefoot
28132013

& sobreposiao dinamica
e
o — Esta prestes a descobrir a ferramenta de
Ve B -
| design para as Phits™, a soluco de
1- Equilbrio palmilhas dindmica produzidas pela
— Materialise.
K oramico
37 Njeme - P
( y L Contudo, vocé néo esta registado na
S 3D Materialise.
v :-_i_ Esté interessado em registar-se na
Materialise? Por favor contacte
Impuiko Sondas 17 Ne? " Z s
info.motion@materialise.be
Zonss prac
i 4 4o 0.4Nar DESCOBRIR
= . .
e P A da articulagéo subtaler 0
ca pegaca tisco Angulo méxino da articuiagéo subtalar 11> tem
2 e —
(T} kﬁ o
lai B "
oo 8 ty e .
. L L L I sstccgamms €

footscan9.7.3 & @ |

Figure 84: Ecra com a visualizaggo de dados do lado esquerdo e o assistente de
design de palmilha Materialise Phits do lado direito.

RS-PRD-00587-025 157



12.1 Painel inicial

O painel inicial (Figura 85) fornece uma visao geral de algumas mensagens
importantes que o utilizador deve ler antes de iniciar a conceg¢éo da palmilha.

Cliqgue em Iniciar para iniciar a conceg¢ao da palmilha.

=2 phits

Importante

Certifique-se de que tem pelo menos
trés pegadas do pé esquerdo e trés do
direito com uma boa qualidade. As
pegadas parciais devem ser removidas
porque podem afetar negativamente a
qualidade da concecdo de palmilha
sugerida.

Parametros gravados em italic sao
calculados automaticamente.

INICIAR

Figure 85: Painel inicial.
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12.2 Informagoes gerais

O painel de informagdes gerais (Figura 86) necessita de informagdes gerais sobre o tipo

de sapato.

v Tamanho

v Utilizacao

v Tipo

controla o tamanho do sapato. Por predefinicdo, o valor
corresponde ao valor inserido no assistente de gravagao.
Os tamanhos dos sapatos sdo os tamanhos do Reino
Unido.

controla o tipo de utilizagdo da palmilha (Utilizagao diaria,
Desporto ou Segurancga).

controla o tipo de sapato Quando Utilizagdo diaria ou
Seguranga é selecionado em Utilizagdo, as opcoes
disponiveis sdo sapatos Conforto, Estreito ou Largo.
Quando Desporto & selecionado em Utilizagao, as opgbes
disponiveis sdo Corrida, Ciclismo, Futebol, Golfe, Esqui
alpino e Esqui nérdico.

Informacdes gerais )

-

Calcado

Tamanho

UK9.5 v
Utilizacdo

Utilizag&o didria v
Tipo

Conforto v

Precisa de ajuda?

Figure 86: Informagées gerais.
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12.3 Composig¢ao da palmilha

O painel de composig¢édo da palmilha (Figura 87) permite definir as propriedades da
camada superior e da camada inferior impressa.

Camada superior

v Montagem

v Espessura

v Dureza

v Material

Camada inferior

v Tamanho

v Tipo

v Suporte médio-lateral

controla o acabamento das ortoteses. As opgdes sao
Montada comprimento total e Montada % comprimento para
receber a ortétese pronta para entrega. As opgbes Nao
montada comprimento total e Sem camada superior
destinam-se ao utilizador que pretende proceder ele proprio
a montagem.

controla a espessura da camada superior. A espessura
predefinida depende da Utilizacdo anteriormente
selecionada no painel de informacdes gerais. Para
palmilhas impressas a 3D de comprimento nao total, as
opcdes sdo 3 e 6 mm. Para palmilhas impressas a 3D de
comprimento total, apenas existe disponivel a op¢édo de 2
mm.

controla o valor em shore da camada superior (PU macio de
20 shore, EVA de 30 shore, EVA de 35 shore ou EVA de 40
shore). A dureza predefinida depende do peso corporal do
sujeito e sera sempre EVA (o PU macio deve ser escolhido
manualmente). Para palmilhas destinadas ao ciclismo,
apenas esta disponivel o material EVA ou PU de 20 shore.

controla o acabamento das ortéteses. Com ou sem
acabamento em couro sintético.

controla o tamanho da camada inferior impressa, em
passos de meio niumero do Reino Unido (0,5 UK). Por
predefinicdo, o valor corresponde ao tamanho do sapato
menos um.

controla o tipo de palmilha (Normal ou Ortopédica) E a
estrutura de suporte (Phits VS Slim-Phits).

controla o nivel de suporte médio-lateral (Normal ou
Elevado).
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£ Composicéo da palmilha )

Camada superior
Montagem

Montada - comprimento total

Espessura

3 mm

Dureza

Shore 35

Material
EVA

Base
Tamanho esquerdo Tamanho direi
UK 8.5 v UK 8.5
Tipo
Normal

Coomacte cnlBe latoel M

Precisa de ajuda?

Figure 87: Composigdo da palmilha.
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12.4 Corregées gerais

No painel de corre¢des gerais (Figura 88), a orientagdo da rigidez e o suporte navicular
podem ser modificados.

v Orientacao da rigidez ~ controla o nivel de corregdo da pronagao/supinagao.
Valores positivos indicam rigidez antipronagédo. Valores
positivos indicam rigidez anti-supinacdo. Utilize as setas
para modificar a orienta¢&o da rigidez.

v Suporte navicular controla a altura do suporte de arco (sete alturas diferentes
desde Extremamente chato a Extremamente arqueado).

< Correcbes gerais >

° o

Orientacao da rigidez

Esquerdo Direito

) 2 [ (

26 graus 30 grau

Suporte navicular

Esquerdo Direito

Elevada v Normal

| Cram 2N actiticra altiira Aa nawi ¥

Precisa de ajuda?

Figure 88: Corregdes gerais.

RS-PRD-00587-025 162



12.5 Rigidez local

No painel de rigidez local (Figura 89), a rigidez local da camada inferior da palmilha
pode ser ajustada.

A camada inferior é dividida em cinco zonas predefinidas. A rigidez varia entre 1 (por
exemplo, mais flexivel = azul claro) e 5 (por exemplo, mais rigido = azul escuro). Ao
passar o rato por uma zona é ativado o controlador da rigidez desse local, permitindo
que o utilizador defina a rigidez local para cada zona.

I. 2

Y

Cligue no botéo reset para repor os valores predefinidos de rigidez local.

74 Rigidez local >

° °

° °

Esquerdo Direito

\
B

Flexivel Rigido

REPOR

Precisa de ajuda?

Figure 89: Rigidez local.
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12.6 Correg¢oes de calcanhar

v Apoio de calcanhar

controla a inclusdo de um apoio de calcanhar macio (PU
macio) para a sindrome de almofada de gordura, esporéo
do calcanhar ou fascite plantar. A opgdo de apoio de
calcanhar apenas esta disponivel em conjunto com uma
camada superior EVA de 3 ou 6 mm e unicamente para
palmilhas impressas a 3D de comprimento nao total.

v Altura do apoio para controla a altura das bordas do calcanhar. Pode ser Padréo

calcanhar

v Cunha de calcanhar

v Elevagéo do calcanhar

ou Baixa.

controla a orientacdo da cunha de calcanhar (de -5 a 7
graus em etapas de 1 grau). A cunha de calcanhar pode
ser aplicada no centro (+) ou lateralmente (-). Uma cunha
de zero graus indica uma orientac&o neutra.

controla o aumento plano do calcanhar (de 1 a 6 mm em
etapas de 1 mm).

£ Corregdes do calcanhar )

° o

Apoio de calcanhar

Esquerdo Direito

Nenhum ~ Nenhum v

Altura do apoio para calcanhar

Esquerdo Direito

Padrdo v Padrao 7

Cunha do calcanhar

Esquerdo Direito

v
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12.7 Correcoes Meta

O painel de corregbes meta (Figura 91) permite incluir uma barra meta adicional ou

apoio meta.

Barra meta

v Esquerda/Direita permite a inclusdo de uma barra meta. Esta opgéo s6 esta
disponivel se for escolhida uma palmilha com camada
inferior de tipo ortopédica ou orto-estreita no painel de
composicao da palmilha.

v Altura controla a altura da barra meta escolhida (varia entre 1 e 3

mm em etapas de 1 mm).

Borda lateral

v Borda lateral controla a altura da borda lateral (Padrdo ou Baixa).

Apoio meta

v Forma controla a forma do apoio meta (Lagrima ou forma em T).

v Altura controla a altura do apoio meta escolhido (varia entre 1 e 5

mm em etapas de 1 mm).

4 Correcdes Meta >

o o o ° ° o

Barra Meta *

Esquerdo Direito

Altura

* Apenas disponivel para uma base de tipo Ortho

Borda Lateral

Esquerdo Direito

Padréo o Padrao e

Apoio metatarsico

Esquerdo Direito

ecisa de ajuda?

Figure 91: Corregcoes meta.
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12.8 Corregoes da parte anterior do pé

O painel de corregbes da parte anterior do pé (Figura 92) permite incluir corre¢des da
parte anterior do pé adicionais.

v Forma

v Altura

v Rigidez

controla a forma da corregdo da parte anterior do pé. Para
esta funcionalidade, é feita uma diferenciacdo entre as
palmilhas normais (ou seja, conforto, estreita, larga, corrida,
futebol e golfe) e as palmilhas impressas a 3D de
comprimento total.

As palmilhas normais s&o palminhas 2/3 impressas e a
correcéo da parte anterior do pé é impressa adicionalmente
para uma zona especifica. As palmilhas normais possuem
cinco opgdes disponiveis, mais especificamente Meta 1,
Meta 1-2, Meta 2-4, Meta 2-5 e Meta 5.

Para as palmilhas impressas a 3D de comprimento total, &
impressa a totalidade da parte anterior do pé e as corre¢des
da parte anterior do pé estdo disponiveis em forma de uma
cunha na parte anterior do pé. Esta cunha pode ser
orientada para o centro ou lateralmente.

controla a altura da correcdo da parte anterior do pé
escolhida. Para palmilhas normais, a altura varia entre 2 e 4
mm em etapas de 1 mm. Para palmilhas destinadas ao
ciclismo, a cunha varia entre 1 e 4 mm em etapas de 1 mm.

controla a rigidez da corregcdo da parte anterior do pé
(Flexivel ou Rigida). Esta opcédo sO esta disponivel para
palminhas normais.
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{ Correcdes do antepé )

° ° °

°

Correcao do antepé

Esquerdo Direito
Corregao
Nenhum v Nenhum v
Altura

v
Precisa de ajuda?

Figure 92: Corregdes da parte anterior do pé.
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12.9 Personalizagao

No painel personalizagdo (Figura 93), € possivel adicionar a palmilha uma
personalizagcdo adaptada.

EID pessoal controla a ID pessoal adicionada a parte posterior das
palmilhas. Por predefinigdo, a ID pessoal € definida como o

primeiro nome do sujeito (limitado a 8 carateres
alfanuméricos).

Clique em CONTINUAR PARA SAIDA para prosseguir para a visdo geral de saida.

< Personalizacdo

° ° ° ° ° .

ID pessoal

Esquerdo Direito

30N | [somn

CONTINUAR PARA SAIDA

Precisa de ajuda?

Figure 93: Personalizacéo.
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Na janela de saida (Figura 94), é apresentada uma sintese da informagéo do sujeito.

v Enderego de entrega  controla o endereco de entrega pretendido.

ZID de referéncia permite adicionar uma referéncia (ou seja, o nimero de
cliente) ao doente, que estara na etiqueta da caixa Phits.

& Observacoes permite adicionar comentarios para a sua propria
administragao. Isto sera impresso no papel na caixa Phits,
mas n&o sera lido pelas equipas de produgéo.

Clique no botao confirmar encomenda para efetuar a encomenda e carrega-la para a
nuvem. Depois de enviar uma encomenda, ndo podera fazer alteragbes a mesma, nem

cancela-la.

D Help

& Checkout

A overy it 5.8
Lastame T 28 atver Adasss

W T Gender  Male © Female Est. Shipping Date  9/12/2014

Session 2
0j10/014 Birth Date

Remarks

CANCEL ORDER CONFIRM ORDER

Figure 94: Ecra de saida.
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No resumo de encomendas (Figura 95), é apresentada uma vis&o geral das principais
informacdes da encomenda, tal como a informacéo do sujeito, ID Unica da encomenda
(por exemplo, RS15-ENA-MUS), o estado da encomenda, data de envio prevista e
endereco de entrega.

7 i |
‘:73%;

FirstName & Ordered By &, &= Ll i

R Losthame ey Adre
. -
Barefoot
nome
cenrat s o

comtort

Insole composition

General Corrections

Figure 95: Resumo de encomendas.

No separador Encomendas (Figura 96), € possivel consultar o estado das encomendas
efetuadas.

Ao utilizar os campos de texto BDoente, 1D da encomenda e FID de referéncia,
podem ser consultadas encomendas especificas de campos de texto na base de
dados. E possivel acompanhar as encomendas em https://portal.rsprint.com.

Inroc Shipped | A |y | AN Showing 11014 of 14 entries
Patient 13 Orderid Est. Shipping Date Status Ordered By Delivery Address
]
RS14-RESIGA 6112014 shipped
61112014 shipped
81112014 shipped
RS14.KOZMAD 112014 shipped
RS14-BALOCA 601112014 Shipped
RS14.OMAOVE 6112014 shipped
RS14-TOL-QAZ 61112014 shipped
RS14.VES-BB 81112014 Shipped
RS14-NEC-DAT 112014 Shipped
RS14.0DE-BOH 601112014 Shipped
o RS14-ZAF-LOH 18122014 In Process.
- RS14-OXU-AXE 181212014 In Process Marketing RsPrint
RS14-MEG-QOZ 61172014 Shipped RsPrnt

6112014 Shippeg Marketing RSPrnt

Figure 96: Gestdo de encomendas.
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O ecra Relatério (Figura 97) cria relatérios das sessbes de medigdo que podem ser
impressos.

A Ecra principal &= Base de dados Pessoa [l Analisar /" Desian [NETRRucl @M Encomendas L} pefinigies P Ajuda

Fotografia da superficie plantar em tamanho real

Estatica

cauibro

[0 réficos de equilbrio

[ tntervalo e ecuibrio

John Doe Impresssio padrio
12/1211972

[ Gréficos

tervalos de equibrio
Barefoot [ equibrio cOP por pé
28/13/2013
[ Grificos de equibrio COP por pé
Padréo
[ Tamanho real do pé:

[ Nemérico

[ pesiocagio

52726 footscan973 @ @
Figure 97: O ecra Relatorio cria um relatério com os resultados de diversas analises
(Capitulo 10).

O ecra Relatorio apresenta uma lista de verificagdo do conteudo de relatério disponivel
para a atual sesséo de medigéo. Este conteudo de relatério reflete os resultados de
algumas das analises da sessao (Capitulo 10). Este ecrd combina todo o contetudo
verificado num unico relatério.

Clicar no bot&o B. Exportar para PDF permite selecionar um local e um nome de
ficheiro para guardar o atual relatério como um ficheiro PDF no local que preferir. O
ficheiro PDF tem uma margem e um tamanho de pagina fixos, ou seja, A4.

A barra cinzenta do lado esquerdo contém todas as definicdes da impressora
configuraveis. A pré-visualizagao apresenta o atual relatério com estas definicbes da
impressora. Quando estiver satisfeito com a pré-visualizagdo, clique em & Imprimir para
imprimir o relatério ou criar um ficheiro PDF.

Defini¢gdes de impressora Primeiro selecione uma v Impressora. O ecrd atualiza a lista
de ¥ Tamanho

de pagina para a impressora selecionada. Selecione a largura das v Margens do
espaco em branco de cada pagina. Por fim, selecione o numero de B Cobpias e quais as
v Tamanho

de péagina a imprimir: todas ou apenas paginas impares/pares. Esta ultima opc¢ao é util
para a impressao frente e verso.

Pré-visualizagao A pré-visualizagdo apresenta os atuais contetidos do relatério com as
definicdes da impressora indicada. Exibe uma Unica pagina de cada vez. Utilize a roda
do rato ou cligue em < > para navegar pelos conteudos do relatorio.

Conteudos do relatério O ecra de relatorio fornece contelido com base nas analises
da atual sessao de medicdo. Dependendo das medi¢des nessa sesséo, € possivel que
nem todo o conteudo do relatério esteja disponivel.
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Todo o conteudo do relatério contém uma secgéo de cabecalho e um rodapé. A secgao
do cabegalho apresenta a informagéo sobre a sesséo do cliente e de medigéo. Por
predefinicdo, o rodapé refere-se a Materialise Motion e ao footscan® 9. As duas secgdes
permitem um certo grau de personalizagéo (Secgéo 6.4).

Verifique as caixas a seguir para adicionar o conteudo correspondente ao relatorio
atual:

@Fotografia da superficie plantar em
tamanho real Apresenta a fotografia da
superficie plantar numa escala de 1:1.
Este conteudo adiciona uma pagina para
cada pé ao qual foi feita a leitura 3D ao
relatorio.

<0
v o
™ Estatica adiciona o resultado da analise
estatica  (Secgdo 10.8). Apresenta os

valores maximos do sensor registados

durante a medigéo estatica, bem como os
quatro quadrantes e a distribuicdo relativa

de forga por esses quadrantes.
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informacges Pessoa

Impressée do equilibrio

®Equilibrio Apresenta a distribuicdo da
pressao plantar para toda a medida do
equilibrio. A visualizagdo da imagem max-
of-max apresenta os valores maximos de
presséo registados durante a medicdo do
equilibrio juntamente com o centro da
linha de pressdo. Além disso, apresenta
informacdo numérica sobre o centro de
presséo (secgdo 10.9).

informacdes Pessoa

[Epp—

Imprimir gréficos de equilibrio

Frma escto

¥ Graficos de equilibrio Apresenta a
distribuicdo da press&o plantar para toda
a medida do equilibrio. Os graficos
representam a posi¢do do centro da forca
ao longo do tempo e a magnitude dos
componentes de forga para as zonas
selecionadas (secg¢do 10.9).

o

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

informagges Pessoa

intervalo de equilibrio Apresenta a
distribuicdo da presséo plantar para cada
um dos intervalos definidos em toda a
medida do equilibrio. Para cada intervalo, :
a visualizagdo da imagem max-of-max T
apresenta os valores maximos de pressdo o Q D~ @
registados juntamente com o centro da
linha de pressdo. Além disso, apresenta
informacdo numérica sobre o centro de - e

press&o. (secgdo 10.10) e | & Lg;&
=
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informacges Pessoa

Imprinir graficos de intervalos de equilibrio

rdenadas: Coordemcse ds o1z dedisio  Posica da cruz de dvisdo: Frmero flograns do cano de reso

¥ Graficos de intervalos de equilibrio
Apresenta a distribuicdo da presséo
plantar para cada um dos intervalos
definidos em toda a medida do equilibrio.
Os graficos representam a posicdo do
centro da forca ao longo do tempo e a
magnitude dos componentes de forca
para as zonas selecionadas. O inicio e o
fim dos intervalos selecionados sé&o
indicados nos gréficos. (seccdo 10.10)

MEquilibrio COP por pé Apresenta a
distribuicdo da pressdo plantar para
ambos os pés separadamente. A
visualizagdo da imagem max-of-max
apresenta os valores maximos de pressao
registados durante a medicdo do equilibrio
juntamente com o centro da linha de
pressdo em relagdo aos eixos dos pés.
Aléem disso, apresenta informacgéo
numeérica sobre o centro de pressao.
(Seccao 10.11)

informacges Pessoa

Imprimir graficos de COP por pé

¥ Gréaficos de equilibrio COP por pé ; :
Apresenta a distribuicdo da pressao :
plantar para ambos 0s pés . .
separadamente. Os gréficos representam # 7y
a posicdo do centro de forga para o pé g
esquerdo e direito ao longo do tempo,
bem como o angulo e a distancia entre o
centro de forga. (Seccgéo 10.11).
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informagges Pessoa

Hore o g )

Impresso padréo

MPadrdo apresenta os valores maximos
de pressao da selegdo de pé da medigéo
dindmica. Além disso, apresenta os eixos
do pé e o centro de pressdo (Seccado
10.12).

®¥Tamanho real do pé apresenta a
pressdo maxima medida na selecédo de pé
com escala 1:1. Este conteudo adiciona
uma pagina para cada pé ao relatorio.

informagdes Pessoa
oss

informagges Pessoa

& Numeérico imprime a sele¢do de pé com
o valor numérico da pressao maxima
(N/cmz) para cada sensor delineado numa
grelha. Adiciona uma pagina para cada pé
ao relatorio.
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informacges Pessoa

,,,,,

@Deslocagdo lista uma sequéncia de w';: —

imagens das passagens da selegdo do & '

pé, o tempo para cada imagem € indicado ®
&

em milissegundos. Adiciona uma pagina
para cada pé ao relatério.

Impressao do eixo do pé

¥Eixo do pé Apresenta os valores de
pressdo maxima da selegdo de pé da
medi¢cdo dindmica com os eixos do pé, a
linha do centro de pressido e os angulos
da articulagdo subtalar. Além disso,
apresenta informagdo numérica sobre a
exorrotacdo e os angulos da articulagéo
subtalar (secgdo 10.12). O relatério do
eixo do pé encontra-se disponivel no(s)
pacote(s) Clinical, Scientific.

informacges Pessoa

¥ Pressédo por zona traca os graficos da

pressio (Nlcmz) aplicada em cada zona da ~
selecdo de pé (Secgédo 10.15).

Pressao (Njcm?)

Esquerdo
L)
\
\
)\
NN
\l
A
E T?\\ |
/
i

Direito

Pressio (Njcm?)

>
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rca por impresséo de zona

¥ Forga total por zona traca os graficos da
forca (N) aplicada em cada zona da
selecdo de pé (Secgéo 10.15).

¥ Pressdo por sonda tragca os graficos da

pressao (N/0m2) aplicada em cada sonda
da selegéo de pé (Secgao 10.16).

uerdo

o

Presso (Nfcm?)
conmRKESS
00 \\

Pressio (N/e?)

cnmENEEe
\
\!
\
s
/)E/
o

o
1
200

00
00
So9
oo
P

¥ Forga total por sonda traga os graficos
da forga (N) aplicada em cada sonda da
selecdo de pé (Secgéo 10.16).
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®¥Tamanhos da pegada adiciona os
resultados da andlise Tamanho da
pegada ao relatério (Secgédo 10.18).

29,0cm 28,3 cm

—iL1em —109 cm

informagaes Pessoa

So

Impress&o do tempo de um dnico pé

Esquerdo

¥ Tempo de um Unico pé Apresenta os
eventos e fases durante a deslocagéo do
pé da selecdo do pé (secgdo 10.22). O
relatério do tempo de um Unico pé
encontra-se disponivel no(s) pacote(s)
Clinical, Scientific.

Impresséo D3D

¥D3D adiciona a proposta D3D para a
atual medig&o dinamica.
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¥ Multi-imagem combina contetdo do
relatério estético, padrao e de passagem.

Impresso de observagdes

Observagbes de pessoas

¥ Observagbes apresenta as observagdes
da sesséo e pessoa atuais.
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PARTE 3

Migrar de footscan® 7 ou 8 gait
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Durante a atualizacéo do footscan® 7 ou 8 gait para o footscan® 9, tem de converter a
sua instalagdo do footscan® 7 ou 8 gait de modo a ser compativel com o footscan® 9.
Esta migracéo € composta por duas partes: a migragdo dos dados de medicdo do
footscan® 7 ou 8 gait e a atualizacéo da(s) plataforma(s) de presséao utilizada(s).

Parte 1: Dados de medigao do footscan® 7 ou 8 gait

O assistente de migragdo ajuda-o a migrar todos os dados do footscan® 7 ou 8 gait
para utilizacdo no software da série footscan® 9. Ha dois cenarios possiveis:

¢ Migragdo completa

O software do footscan® 7 ou 8 gait e o software do footscan® 9 permanecem no
mesmo computador.

Caso ainda ndo tenha sido feita a migragdo do software do footscan® 7 ou 8 gait, o
processo de migragéo pode ser iniciado atraves da execugéo do software do
footscan® 9. Serdo apresentados um icone de migragédo na barra de estado (&) e
um baldo de mensagem a solicitar-lhe que inicie a migragdo completa, que lhe
pedem que inicie ou adie o processo de migragao:

Foi detetada uma instalacao footscan 7 gait.

Pretende migrar os dados existentes e a plataforma para footscan 9?

Sim Nao, desta vez ndo Nao, nunca

Figure 98: Baldo de migragdo completa.

Uma migragao completa pode ser iniciada clicando em sim no baldo de mensagem
ou clicando no botao 81 Migrar de footscan 7 ou 8 gait no ecra principal. Uma
migragao completa ocorre em trés etapas:

1. Os dados do footscan® 7 ou 8 gait sdo exportados para um ficheiro de base de
dados intermédio:

O assistente de migracgédo utiliza um utilitario de software designado footscan®
7/8 gait export tool para exportar os dados do footscan® 7 ou 8 gait. Se este
software ndo estiver instalado no seu computador, o footscan® 9 ira transferir
automaticamente e instalar o footscan® 7/8 gait export tool por si. Se o seu
computador ndo possuir uma ligagdo a Internet funcional ou se a transferéncia
falhar, pode instalar manualmente o footscan® 7/8 gait export tool utilizando o
respetivo programa de instalagéo. O programa de instalacdo footscan® 7/8 gait
export tool encontra-se no suporte de instalagéo fornecido por
support.motion@materialise.be.

2. O ficheiro de base de dados intermédio é importado para a base de dados do
footscan® 9
3. Se desejar, pode também atualizar a sua plataforma footscan® 7 (ver 17.8)
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e Importar a base de dados

O software do footscan® 7 ou 8 gait encontra-se num computador diferente do
software do footscan® 9.

A utilizagdo do utilitario de software footscan® 7/8 gait export tool no computador
onde esta o software footscan® 7 ou 8 gait ira preparar os dados para migragdo. O
programa de instalagéo footscan® 7/8 gait export tool encontra-se num suporte de
instalagcéo (unidade USB) fornecido por support.motion@materialise.be.

Execute o footscan® 7/8 gait export tool para exportar todos os seus dados do
footscan® 7 ou 8 gait, sendo que o resultado da exportagdo (o ficheiro de base de
dados intermédio) tem de ser copiado para o computador que contém a instalagéo
do footscan® 9. Dependendo do local para onde copiou o ficheiro intermédio, o
software footscan® 9 ira detetar o ficheiro intermédio ou ira ser necessaria
intervencao manual:

o O ficheiro intermédio foi copiado para ®C:\Users\<you>\footscan\import.

Da préxima vez que abrir o software footscan® 9, este ird detetar o ficheiro de
base de dados intermédio e apresentar o icone de migracdo na barra de estado
(&) e um baldo de mensagem onde lhe é solicitado que inicie a importacéo da
base de dados intermédia. Pode optar por iniciar, adiar ou nunca iniciar a
importacao da base de dados.

Foi encontrado um ficheiro de transferéncia de uma exportac&o de footscan 7 ou 8 gait.
footscan7_import_database.rsdb?7

Pretende importar esta base de dados?

Sim N&o, desta vez néo Nao, nunca

Figure 99: Baldo da importagédo da base de dados.
o O ficheiro intermédio foi copiado para outro lado.

O software footscan® 9 ndo conseguira detetar automaticamente o ficheiro
intermédio. Para importar o ficheiro de base de dados intermédio, tem de iniciar
vocé mesmo o assistente de migracéo clicando no botao de migragao 81 Migrar
de footscan 7 ou 8 gait no ecra principal.

Encontra informacgées sobre a instalagdo do software footscan® 7/8 gait export tool e
um guia passo a passo para efetuar a exportagdo no manual footscan® 7/8 gait export
tool.

A migracéo dos dados do footscan® 8 gait pode falhar com determinadas
combinacdes das versbes do footscan® 8 gait e footscan® 9. Contacte a
assisténcia através de support.motion@materialise.be, caso pretenda migrar
os dados do footscan® 8 gait para o novo software footscan® 9.

As medigdes importadas a partir do footscan® 7 ou 8 gait terdo um aspeto
diferente no footscan® 9. As melhorias ao nivel da visualizagdo incluem uma
interpolacéo diferente, mapeamento diferente da pressao em cor ou uma cor
de fundo diferente.

Parte 2: plataforma(s) de pressao

As plataformas de pressado que foram utilizadas com o software footscan® 7 tém de ser
sujeitas a uma atualizagéo de firmware e uma nova licenga para serem compativeis com
o software da série footscan® 9. Encontra mais informacgdes acerca da conversdo da
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plataforma em 17.8.

As plataformas de pressdo que foram utilizadas com o software footscan® 8 apenas
necessitam de uma nova licenga para serem compativeis com o software da série
footscan® 9.

Assim que a plataforma de presséao footscan® 7 seja convertida para
funcionar com o footscan® 9, deixa de poder ser utilizada com o seu antigo
software footscan® 7!

E necessario calibrar devidamente o seu dispositivo para obter valores de
medic&o corretos. Se o procedimento de calibragem descrito no manual do
footscan® 7 néo tiver sido regularmente efetuado, os valores de presséo
absolutos dos dados do footscan® 7 convertidos para o footscan® 9 estarédo
errados. As novas medicbes efetuadas com o footscan® 9 apresentardo
valores de medigdo corretos, mas as medicdes existentes no footscan® 7 que
sdo importadas para o footscan® 9 irdo manter os respetivos valores de
medic&o originais, mesmo que estejam errados devido a uma calibragem
incorreta.

RS-PRD-00587-025

183



Ao iniciar a migragdo, o primeiro ecra apresentado € a pagina introdutoria.

g
E-C]

7 hd 9

Introdugdo

Bem-vindo a0 assistente de migracio.

Este assistente acompanha-o durante o processo de migragio, do footscan 7 ou 8 gait para o novo footscan 9.

A migracio consiste em 3 etapas:
1. Extrair os seus dados do footscan 7 ou 8 gait. A sua base de dados seré exportada para um ficheiro de transferéncia.
2. Importe estes dados para footscan 9.
3. Atualize o fimmware da sua plataforma para funcionar com footscan 9.

Tenha em atengéo que, dependendo do tamanho da base de dados do footscan 7 ou 8, a migragéo pode demorar vérias horas.

Aviso!

1. As medigBes importadas a partir do footscan 7 ou 8 gait terdo um aspeto diferente no footscan 9. As melhorias ao nivel da
visualizagao incluem uma interpolago diferente, mapeamento diferente da pressdo em cor ou uma cor de fundo diferente.

2. € necessério calibrar devidamente o seu dispositivo para obter valores de medigéo corretos. Se o procedimento de calibragem
descrito no manual do footscan 7 néo tiver sido regularmente efetuado, os valores de pressao absolutos dos dados do footscan 7
convertidos para o footscan 9 estario errados. As novas medigdes efetuadas com o footscan 9 apresentaro valores de medicio
corretos, mas as medigdes existentes no footscan 7 que séo importadas para o footscan 9 irfo manter os respetivos valores de
medicéo originais, mesmo que estejam errados devido a uma calibragem incorreta.

Clique em Seguinte para continuar.

<Fecuer Concsr | [ e

Figure 100: Pagina introdutéria da migragao.

Os botdes que se seguem poderao aparecer no fundo do ecra e tém as seguintes

funcdes:

< Recuar
Avancar >
X Cancelar
Ajuda

Terminar

Regressar ao ecra anterior.
Avancar para o ecra seguinte.
Cancelar a exportagéo.

Abrir os ficheiros de ajuda.

Fechar o assistente no final da migracao.

Clique no botao Avancgar > para continuar.

RS-PRD-00587-025

184



17.1 Pagina inicial da migragao

Selecione se pretende efetuar uma migragdo completa, uma importagao da base de
dados ou apenas a atualizagédo da(s) sua(s) plataforma(s).

Pretende migrar a sua base de dados de footscan 7 ou 8?
Sim, migrar os meus dados de footscan 7 ou 8 gait
. . N (@) O Footscan 7 ou 8 gait est4 instalado neste computador
7/8 » A ferramenta para exportar dados do footscan 7 ou 8 gait tem de ser instalada neste computador. Esta disponivel no
suporte de instalagéio, ou como um ficheiro que pode ser transferido em separado. Caso seja necessério serd
transferido e instalado automaticamente
(O Footscan 7 ou 8 gait esta noutro computador

A migrag&o solicitara um ficheiro de transferéncia. Deve primeiro executar a ferramenta de exportacéo no outro

computador onde o footscan 7 ou 8 gait est4 instalado. A ferramenta cria um ficheiro de transferéncia que deve ser
copiado para este computador.

'Y . ] Na&o, ndo migrar os meus dados.
* u (O N&o migrar dados, apenas atualizar a(s) minha(s) plataforma(s).

E sempre possivel regressar a este assistente posteriormente para migrar os dados.

< Recuar Cancelar Ajuda
Figure 101: Péagina inicial da migracéo.

Estéo disponiveis as seguintes opc¢oes:
1. @O Footscan 7 ou 8 gait esta instalado neste computador

Esta opcéo ira iniciar uma migragdo completa. Ao clicar no botdo Avangar >, o
assistente de migracgéo ira iniciar automaticamente o footscan® 7/8 gait export tool
(ver 17.4).

Se o footscan® 7/8 gait export tool ndo estiver instalado no seu computador, o
assistente de migracgéo ira transferir automaticamente e instalar este software (ver
17.3).

No final da exportagdo, a importagdo inicia automaticamente.
2. ®Footscan 7 ou 8 gait esta noutro computador

Esta opgéo ira iniciar uma importacéo da base de dados. O ficheiro de base de
dados intermédio que contém os dados do footscan® 7 ou 8 gait exportados tem de
estar disponivel no seu computador, clicar no botao Avangar > ira leva-lo a uma
pagina onde pode selecionar qual o ficheiro de base de dados intermédio que
pretende importar. (ver 17.2).

3. ®N&o migrar dados, apenas atualizar a(s) minha(s) plataforma(s).

Pode optar por ndo realizar qualquer migragéo de dados, mas apenas atualizar a(s)
sua(s) plataforma(s) de modo a ser compativel com o software da série footscan® 9.
Clicar no botdo Avancar > ira orienta-lo para a pagina de atualizagéo da(s)
plataforma(s) (ver 17.6).
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17.2 Pagina para selecionar ficheiro a importar

Selecione qual o ficheiro de base de dados intermédio que pretende importar.

Selecionar ficheiro de transferéncia para importar para footscan 9

@) Ficheiros detetados automaticamente

Ol A Ficheiro [importado?
= ——

k-

7 bg O

(O Local personalizado

[ Procurar....

< Recuar Cancelar Ajuda
Figure 102: Pagina para selecionar ficheiro a importar da migragéo.

Todos os ficheiros de base de dados intermédios situados na pasta de importagéo do
software footscan® 9 serdo listados na secgéo de ficheiros automaticamente detetados
desta pagina. Esta apresentara qual o ficheiro de base de dados intermédio encontrado
e se ja foi importado ou ndo, pode selecionar qual o ficheiro de base de dados pretende
importar. Se ndo se encontrarem ficheiros de base de dados intermédios na pasta de
importacéo do footscan® 9, o botio de opgao ®@Ficheiros detetados automaticamente
sera desmarcado

Se o ficheiro de base de dados intermédio n&o se encontrar na pasta de importagédo do
software footscan® 9, podera utilizar o bot&do Procurar... para selecionar o ficheiro de
base de dados intermédio. Quando é selecionado um ficheiro de base de dados
intermédio valido, o botdo de opgdo ®Local personalizado sera marcado.

Clique no botao Avancgar > para continuar.
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17.3 Pagina para transferir a ferramenta de exportagao

Se, durante uma migragédo completa, o software footscan® 7/8 gait export tool ndo
estiver instalado no seu computador, o footscan® 9 ira transferir e instalar este software.

Obter ferramenta de exportacdo de footscan 7 e 8 gait

D
| Ligar a servidor.
7/8 » Encontrada a versio 1.0.0 da ferramenta.
Atransferr...

Ferramenta transferida.
Ainiciar programa de instalaco de ferramenta...
Ferramenta corretamente instalada.

Prima Seguinte para continuar.

7 bg O

— ey Ajuda
Figure 103: Pagina para transferir a ferramenta de exportagdo da migragéo.

A pagina para transferir a ferramenta de exportacao ira apresentar o progresso e
quaisquer detalhes acerca da transferéncia e instalagdo do software footscan® 7/8 gait
export tool. O programa de instalacdo do footscan® 7/8 gait export tool ira iniciar
automaticamente no final da transferéncia.

Caso tenha ocorrido um erro durante a transferéncia ou instalagdo do software
footscan® 7/8 gait export tool, ndo tem qualquer outra opgdo sendo cancelar a migragao
(clicando no botdo X Cancelar). Certifique-se de que o seu computador tem uma
ligacdo funcional a Internet e que tem permissdo para instalar o novo software no seu
computador antes de iniciar novamente o assistente de migragéo.

E sempre possivel instalar o footscan® 7/8 gait export tool manualmente através de um
programa de instalagéo. O programa de instalagéo footscan® 7/8 gait export tool
encontra-se num suporte de instalacao (unidade USB) fornecido por
support.motion@materialise.be. Depois de instalar o footscan® 7/8 gait export tool
manualmente, pode iniciar novamente o assistente de migragcéo e nao sera levado para
a pagina para transferir a ferramenta de exportagéo.

Se a transferéncia e a instalagéo do footscan® 7/8 gait export tool tiverem sido
concluidas com éxito, pode clicar no botdo Avancar > para continuar.
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17.4 Pagina de execucgao da ferramenta de exportagao

Quando o software footscan® 7/8 gait export tool esta a ser executado sera apresentado
na parte superior do ecra seguinte.

Ferramenta de exportagdo em execugio

A aguardar que a ferramenta de exportacdo footscan 7 e 8 gait termine. .

e

7 bg O

— ey Ajuda
Figure 104: Pagina de execugdo da ferramenta de exportagdo da migragao.

Encontra mais informagdes acerca do footscan® 7/8 gait export tool no manual do
footscan® 7/8 gait export tool.

Se o footscan® 7/8 gait export tool tiver terminado com um erro, o assistente de
migragéo ira fechar-se.

Assim que o footscan® 7/8 gait export tool tiver concluido com éxito a exportacao, sera
automaticamente levado para a pagina do assistente de importagéo (ver 17.5).

RS-PRD-00587-025

188



17.5 Pagina de importagcao

O ecra que se segue sera apresentado durante a importagao.

A importar

_ 33

(D)
LN 3 doente(s) encontrado(s) para importar.
7/8 » Listar doentes.
Doente John Doe importado com 2 sessdes.

Doente Scott Lange importado com 2 sessGes.
Doente Astrid Jansens importado com 2 sessBes.
Importagdo concluida.

7 bg O

— e Ajuda
Figure 105: Pagina de importagdo da migragao.

O ecra apresenta detalhes sobre os dados que estdo a ser importados.

Tenha em atencgdo que, dependendo do tamanho da base de dados do footscan® 7 ou
8, a migracéo pode demorar varias horas.

No final da importag&o, o botdo Avancar > ficara disponivel. Clique no botdo Avancar >
para continuar.
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17.6 Pagina de atualizagao das plataformas

Este ecra permite-lhe atualizar a(s) sua(s) plataforma(s) para ser(em) compativel(eis)
com o software da série footscan® 9.

Pode ligar agora o(s) dispositivo(s) footscan 7 que pretende atualizar.

Pressionar "atualizar para footscan 9" para os dispositivos que pretende atualizar.
E necessaria uma licenca de footscan 9 vélida para o nimero de série de dispositivo que pretende atualizar.

T A ~
» ﬂ Plataforma bésica de 0,5 m Ligado

Namero de série: 4/9/9999 Néo licenciado

Caixa de interface 2D para footscan 7 Atualizar para footscan 9...
Némero de série: 89/01/1937 Ligado
Licenciado no seu ficheiro de configuragdo Licenciado

k - -s
» u Nenhu ficheiro de calibragem encontrado Néo calibrado

Dongle de seguranca

Nzo ligado
nb Némero de série: 1738454034
Licenciado no seu ficheiro de configuracio Licenciado
Nimero de série: 4/9/0002 Nao ligado
ﬂ » ﬂ ﬂ Licenciado no seu ficheiro de configuragio Licenciado
Nenhum ficheiro de calbragem encontrado Nao calibrado

Nimero de série: 4/9/3648 Néo ligado

v
ﬂ Licenciado no seu ficheiro de confiauracéo Licenciado
—
<Recuar | [ Avangar > Cancelar Ajuda

Figure 106: Pagina de atualizagéo das plataformas da migracéo.

Se existir um dispositivo footscan® 7 ou 8 ligado ao computador que possa ser
atualizado para ser compativel com o software footscan® 9, irda aparecer um botao
Atualizar para footscan 9... ao lado do dispositivo. Consulte mais informagdes sobre a
atualizagéo do seu dispositivo em 17.8.

Clique no botédo Avancgar > para continuar.
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17.7 Pagina de migragao concluida

No final da migragao, € apresentado o ecréa seguinte.

Migracgao efetuada corretamente

Migragdo concluida.

o)

7 bg O

Figure 107: Pagina de migragdo concluida.

Clique no botéo Terminar para terminar a migracao e fechar o assistente.
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17.8 Atualizagao da plataforma

Um dispositivo footscan® 7 requer uma atualizagéo de firmware, estar licenciado no
ficheiro de configuragédo e um ficheiro de calibragem para ser compativel com o
software da série footscan® 9.

D ' /_ Um dispositivo footscan® 8 nao requer uma atualizagéo de firmware para ser
/@‘ compativel com o footscan® 9. Nao requer estar licenciado no ficheiro de
= configuracao e requer a existéncia de um ficheiro de calibragem.

Existem diferentes formas para iniciar uma conversdo da sua plataforma:

¢ Quando liga um dispositivo footscan® 7 ao seu computador ira aparecer um botéo
de estado (&) com um baldo de mensagem que lhe solicita a atualizag&o do seu
dispositivo.

Foi detetado um dispositivo footscan 7 com o nimero de série 89/01/1937.

Pretende atualizar este dispositivo para trabalhar com footscan 9?

Sim Nao, desta vez nao Nao, nunca

Figure 108: Baldo de mensagem para iniciar a atualizagédo da plataforma.

¢ Quando existe um dispositivo footscan® 7 ligado ao seu computador, ira visualizar
um bot&o Atualizar para footscan 9... no gestor de licenga e de calibragem do
hardware. Clicar neste bot&o ira iniciar a conversao da plataforma.

~
ﬂ Plataforma basica de 0,5 m Ligado
Numero de série: 4/9/9999 Né&o licenciado
Caixa de interface 2D para footscan 7 Atualizar para footscan 9...
Numero de série: 89/01/1937 Ligado
Licenciado no seu ficheiro de configuragao Licenciado
Nenhum ficheiro de calibragem encontrado N&o calibrado
Dongle de seguranga N&o ligado
HD Nimero de série: 1738454034
Licenciado no seu ficheiro de configuragao Licenciado
Nimero de série: 4/9/0002 N&o ligado
ﬂ Licenciado no seu ficheiro de configuragao Licenciado
Nenhum ficheiro de calibragem encontrado N&o calibrado
Numero de série: 4/9/3648 N&o ligado
W

. e
Figure 109: Lista de dispositivos com botdo Atualizar para footscan 9....

e Pode atualizar o seu dispositivo footscan® 7 durante a migracdo completa do
footscan® 7 para o footscan® 9 (ver 17.6).

Antes de atualizar, certifique-se de que o seu dispositivo esta licenciado no ficheiro de
configuracao e de que existe um ficheiro de calibragem para o seu dispositivo. Se o
software n&o detetar uma licenca valida ou calibragem, € apresentada uma mensagem
de erro e a atualizagéo nao pode ser concluida. Contacte
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support.motion@materialise.be se tiver duvidas sobre a sua licencga ou calibragem.

Se iniciar uma atualizagéo e tiver uma licenca do footscan® 9 e calibragem validas, é
apresentado o ecra que se segue:

Aviso

A atualizagdo de um dispositivo é permanente. Ja ndo € possivel utilizar com
software footscan 7, s6 com footscan 9.

Nunca desligar um dispositivo durante a atualizacao!

Isso ira danificar e inutilizar o dispositivo.

Certifique-se de que n&o existe interrupgdo no fornecimento de energia.

Se utilizar um portatil, certifique-se de que esta ligado a fonte de alimentagéo.

Pressionar Iniciar para atualizar Caixa de interface 2D para footscan 7 com numero de série 89/01/1937.

Iniciar Cancelar

Figure 110: Introducéo da caixa de didlogo de atualizagéo da plataforma.

Leia com atencao os avisos que se seguem antes de atualizar o seu dispositivo:

A atualizagdo de um dispositivo € permanente. Ja n&o pode ser utilizado com
o software footscan® 7, apenas com o footscan® 9.

Nunca desligue um dispositivo durante a atualizagéo! Isso ira danificar e
inutilizar o dispositivo.

Nunca desligue a alimentag&o nem desligue o computador durante uma
atualizagéo. Se utilizar um portatil, certifique-se de que esta ligado a fonte de
alimentacéo.

Clicar no boto Iniciar ira iniciar a conversao, o ecra que se segue sera apresentado
durante a conversao:

A atualzar firmware

A N&o desligar o dispositivo nem a alimentagéo!

A gravar firmware na memdria do dispositivo...

Figure 111: Janela de atualizagéo da plataforma em atualizagao.

No final da atualizag¢éo, € apresentado o ecréa seguinte:
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Atualzacdo concluida corretamente.

Desligue a caixa e volte a liga-la para que as modificacdes sejam aplicadas.

2

Concluido

Figure 112: Janela de atualizagédo da plataforma concluida.

Se o seu dispositivo incluir uma caixa de interface, entdo tem de desligar e voltar a ligar
a alimentacao da caixa de interface. Se o seu dispositivo € uma plataforma USB, tem de
desligar e voltar a ligar a plataforma da tomada.

Clique no botédo Concluido para concluir a atualizagao.

Caso tenha ocorrido um erro durante a atualizagdo do seu dispositivo, ira aparecer um
ecra de erro. Tem de fechar a janela clicando no botdo Concluido button. Contacte
support.motion@materialise.be se os problemas durante a conversdo da plataforma
continuarem.
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PARTE 4

Anexos
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Este anexo contém todas as especificages técnicas de todas as plataformas footscan®
basicas, bem como todas as configuragdes da caixa de interface.
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18.1 Plataforma basica de 0,5m

8.4

12

Side View 3 —

Top View

footscan®

418

www.rsscan.com

Walking & Running - Direction

Dimensions Footscan® 0.5m EL system

[5mm

]
|

|4.30m +/-0.05m | INTERNATIONAL
| m

All dimensions are specified in "mm". All specificati

ratings and dimensions are

subject to change without prior notice. All dimensions are subject to

tolerances.

Figure 113: Dimensdes da plataforma basica de 0,5 m

Dimensdes (comprimento x largura x

altura)

Peso

Numero de sensores
Dimensdes do sensor
Area do sensor ativa
Tecnologia de sensor

Intervalo de pressao

Frequéncia de aquisi¢cao de dados

Resolugao

Intervalo de temperatura
funcionamento

Intervalo de temperatura

armazenamento
Humidade relativa

Ligagao ao PC

de

de

Comprimento do cabo da plataforma

Consumo de energia

578 mm x 418 mm x 12 mm

4,2 kg

4096 (dispostos numa matriz 64x64)
7,62 mm x 5,08 mm

488mm x 325mm

resistente

1-127 N2

300 Hz

10 bits

+15°Ca+30°C

+0°Ca+40°C

20% a 80% sem condensagéo
USB2.0
4300 mm = 50 mm (cabo integrado)

5V @ 500 mA maximo
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Classe de protecao I

Codigo IP IP40
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18.2 Plataforma basica de 1 m

Side View %

1068

Walking & Running - Direction

Top View

footscan®

[Smm
[2.30m +/-0.05m
[min.18mm

Dii ions footscane 1.0m EL system

All dimensions are specified in "mm". All specifications, ratings and dimensions are subject to change without prior notice. limensions are subject to manufacturing tolerances.

Figure 114: Dimensdes da plataforma basica de 1m

Dimensdes (comprimento x largura x
altura)

Peso

Numero de sensores

Dimensdes do sensor

Area do sensor ativa

Tecnologia de sensor

Intervalo de pressao

Frequéncia de aquisi¢cao de dados
Resolugao

Intervalo de
funcionamento

temperatura de

Intervalo de
armazenamento

temperatura de

Humidade relativa
Ligagao ao PC
Comprimento do cabo da plataforma

Consumo de energia

1068mm x 418 mm x 12 mm

8,3kg

8192 (dispostos numa matriz 128x64)
7,62 mm x 5,08 mm

975mm x 325mm

resistente

1-127 N2

200Hz

10 bits

+15°Ca+30°C

+0°Ca+40°C

20% a 80% sem condensagéo
USB2.0
4300 mm = 50 mm (cabo integrado)

5V @ 500 mA maximo
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Classe de protecao I

Codigo IP IP40
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18.3 Plataforma resistente de 1 m basica

Top View

1118

Side View ! |

Dimensions footscan® 1m Entry Level - Heavy Duty System

Figure 115: Dimensdes da plataforma resistente de 1 m basica

Dimensdes (comprimento x largura x

altura)

Peso

Numero de sensores
Dimensdes do sensor
Area do sensor ativa
Tecnologia de sensor
Intervalo de pressao

Frequéncia de aquisi¢gao de dados

Resolugao

Intervalo de temperatura
funcionamento

Intervalo de temperatura

armazenamento
Humidade relativa

Ligacao ao PC

Comprimento do cabo da plataforma

Consumo de energia

Classe de protecao

de

de

1118mm x 469 mm x 18mm

16,5kg

8192 (dispostos huma matriz 128x64)
7,62 mm x 5,08 mm

975mm x 325mm

resistente

1-127 N2

200Hz

10 bits

+15°Ca+30°C

+0°Ca+40°C

20% a 80% sem condensagéo
UsSB2.0

4600 mm = 50 mm (cabo amovivel)
5V @ 500 mA maximo
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Cadigo IP IP40
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18.4 Plataforma basica de 1,5m

Top View

1605

Side View ! |

Dimensions footscan® 1.5m Entry Level System

Figure 116: Dimensdes da plataforma basica de 1,5m

Dimensdes (comprimento x largura x

altura)

Peso

Numero de sensores
Dimensées do sensor
Area do sensor ativa
Tecnologia de sensor
Intervalo de pressao

Frequéncia de aquisi¢cao de dados

Resolugao

Intervalo de temperatura
funcionamento

Intervalo de temperatura

armazenamento

Humidade relativa

Ligagao ao PC

Comprimento do cabo da plataforma

Consumo de energia

de

de

1605mm x 469 mm x 18mm

24kg

12288 (dispostos numa matriz 192x64)
7,62 mm x 5,08 mm

1463mm x 325mm

resistente

1-127 N/gm2

200Hz

10 bits

+15°Ca+30°C

+0°Ca+40°C

20% a 80% sem condensagéo
USB2.0
4600 mm + 50 mm (cabo amovivel)

5V @ 500 mA maximo
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Classe de protecao I

Codigo IP IP40
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18.5 Caixa de interface

co

Dimensdes (comprimento x largura x

altura)

Peso

Frequéncia de aquisicao de dados

Resolucgao

Intervalo de temperatura

funcionamento

Intervalo de
armazenamento

Humidade relativa
Ligagao ao PC

Energia

Consumo de energia

temperatura

d

d

Figure 117: Caixa de interface

220mm x 190mm x 94mm

2,2kg
Até 500 Hz

12 bits

€ +15°C a+30°C

€ 10°Ca+40°C

20% a 80% sem condensagao
USB2.0 (cabo USB padrao A-B 5 m)
12V CC

com plataforma footscan® de 0,5 m: 8,24
w

com plataforma footscan® de 1m: 10,95W

com plataforma footscan® de 2m: 13,65W
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Classe de protecao I

Codigo IP IP40
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18.6 Plataforma footscan 0,5 m para caixa de interface

\
Side View N — J

Walking & Running - Direction | Cable
Rz 7

12

Top View

418

footscan® www.rsscan.com

Cable
cb\ﬂl \Smm

Cabl
Ta(a\ \engm p\ale to box \ sm A f RS-PRD-00050-001)
hol

Dimensions Footscan® 0.5m A/H system
All dimensions are specified in "mm". All if i ratings and dimensions are subject to change without prior notice. All dimensions are subject to

Figure 118: Dlmensoes da plataforma footscan 0,5 m para caixa de interface

Dimensdes (comprimento x largura x 578 mm x 418 mm x 12 mm

altura)

Peso 4,2 kg

Numero de sensores 4096 (dispostos numa matriz 64x64)
Dimenso6es do sensor 7,62 mm x 5,08 mm

Area do sensor ativa 488mm x 325mm

Tecnologia de sensor resistente

Intervalo de presséo 1-127 N2

Frequéncia de aquisi¢gao de dados 500Hz

Intervalo de temperatura de

. +15°Ca+30°C
funcionamento

Intervalo de temperatura de
armazenamento

+0°Ca+40°C
Humidade relativa 20% a 80% sem condensagéo
Comprimento do cabo da plataforma 300mm £ 50 mm (cabo integrado)

Comprimento total de cabo da caixa de

interface footscan® 6000 mm + 50 mm

Classe de protecao I

Cadigo IP IP40
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18.7 Plataforma footscan 1m para caixa de interface

Side View

1068

Cable
Walking & Running - Direction

Top View

footscan®

Di ions footscans 1.0m A/H system

All dimensions are specified in "mm". All specifications, ratings and dimensions are subject to change without prior notice. All dimension:

Figure 119: Dimensdes da plataforma footscan 1m para caixa de interface

Dimensdes (comprimento x largura x

altura)

Peso

Numero de sensores
Dimensées do sensor
Area do sensor ativa
Tecnologia de sensor

Intervalo de pressao

Frequéncia de aquisi¢cao de dados

Intervalo de temperatura
funcionamento
Intervalo de temperatura

armazenamento

Humidade relativa

Comprimento do cabo da plataforma

Comprimento total de cabo da caixa de

interface footscan®
Classe de protecao

Cédigo IP

1068mm x 418 mm x 12 mm

7,7kg
8192 (dispostos numa matriz 128x64)
7,62 mm x 5,08 mm

975mm x 325mm

resistente

1-127 N/gm2

250Hz

de 1500 4430°C

de 5oca+40°C

20% a 80% sem condensagéo

300mm + 50 mm (cabo integrado)

6000 mm + 50 mm

IP40
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18.8 Plataforma footscan 2m para caixa de interface
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Figure 120: Dimensdes da plataforma footscan 2m para caixa de interface

Dimens6es (comprimento x largura x

altura)

Peso

Numero de sensores
Dimensées do sensor
Area do sensor ativa

Tecnologia de sensor

Intervalo de pressao

2093mm x 469 mm x 18mm

28,8kg

16384 (dispostos numa matriz 256x64)
7,62 mm x 5,08 mm

1950mm x 325mm

resistente

1-127 N/gm2
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Frequéncia de aquisi¢gao de dados 125Hz

Intervalo de temperatura d

. € +15°Ca+30°C
funcionamento

Intervalo de temperatura d
armazenamento

€ +0°Cca+40°C
Humidade relativa 20% a 80% sem condensagao
Comprimento do cabo da plataforma 300mm = 50 mm (cabo integrado)

Comprimento total de cabo da caixa de

interface footscan® 6000 mm £ 50 mm

Classe de protecao I

Codigo IP IP40
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Descricao:

O software footscan® 9 inclui a andlise de risco e os graficos de racios do andar,
fungbes que também estavam incluidas no software footscan® 7, mas com um nome
diferente. O "software D3D" no footscan® 7 incluia a anélise de risco e a construgéo de
palmilhas. No software footscan® 9 esta fungdo esta dividida no ecra de analise de risco
e a construcdo de palmilhas esta disponivel através dos assistentes Phits™ e de design
D3D. Os gréaficos de racios do andar do footscan® 9 foram denominados graficos de
"Equilibrio" no footscan® 7.

O algoritmo de andlise de risco utilizado pelo software footscan® 9 baseia-se num
estudo do Runners Service, no qual participaram corredores de fundo (100 km/semana)
que estavam ha, pelo menos, trés anos isentos de dores e lesdes (perfil de risco de
lesdes muito baixo), assim como no conhecimento obtido através de mais de 25.000
medigcdes com o footscan®, efetuadas com a colaboragdo de varias universidades e
investigadores internos. Como a correlacdo entre os pardmetros da postura do pé
estatico e dindmico nao esta confirmada, o objetivo deste estudo foi determinar os
parametros relevantes para descrever o risco de les&o assim como o suporte de
ortétese ideal para um individuo com base em medigdes da pressao plantar dindmica
(em contraste com as técnicas estaticas convencionais usadas). Os parametros
relevantes derivados deste estudo séo o equilibrio com um pé (equilibrio da zona
posterior do é durante a fase de apoio do calcanhar, 0-15% fase de apoio (SP);
equilibrio da zona central do pé durante o apoio da parte central, 25-40% SP; equilibrio
da parte anterior do pé durante a fase de elevag&o do calcanhar, 50-80% SP).

O algoritmo de andlise de risco do footscan® foi cientificamente validado num estudo de
coorte prospetivo [1] cujo objetivo era identificar a capacidade do footscan® para prever
o risco de les6es em 200 individuos do sexo masculino de uma populagao militar. Os
participantes foram classificados utilizando a anélise de risco do footscan® como de
risco elevado (= 2 corre¢des), médio (= 1 corregdo) e baixo (= sem correc¢éo) de lesdes e
foram acompanhados quanto a presenca de lesdes durante o respetivo treino basico.
Os resultados demonstraram que os participantes incluidos no grupo de alto risco
tiveram uma probabilidade significativamente superior de sofrer lesdes do que os
grupos de risco médio ou baixo (p < 0,001, OU 5,28 com um intervalo de confianga de
95% 2,88, 9,70). Isto comprovou o valor preditivo do software footscan® 9 na correta
previsao do risco de lesdo nos membros inferiores.

O algoritmo foi reforgado para facultar aconselhamento para ortoteses ideais baseadas
em medigbes da pressao plantar dindmica individual. Tanto a palmilha modular
(palmilha D3D) como a palmilha impressa a 3D (palmilha Phits™) baseiam-se neste
algoritmo. A eficacia das palmilhas modulares com base no algoritmo D3D é
comprovada com um estudo controlado aleatério [2]. Neste estudo, participaram 400
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individuos do sexo masculino de uma populagéo que apresentavam um riso médio ou
alto de lesdes. Os participantes foram aleatorizados para receber ou nao ortéteses D3D
(fabricadas com base na analise do footscan®) e foram acompanhados quanto a
presenca de lesdes durante os respetivos treinos. Os resultados demonstraram a
eficacia das ortéteses D3D com uma redugéo absoluta do risco de 49% com a utilizagéo
de ortéteses D3D.

O software Footscan® 9 permite comparar os graficos de racios do andar de um novo
individuo com os do grupo de individuos com um perfil de risco muito baixo de lesdes.
Este perfil de risco baixo esta visivel nos graficos de racios do andar como uma area
sélida nos mesmos.
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A titulo de exemplo, partimos do pressuposto de que sera ligada uma plataforma de
presséo aos canais analogicos 1-6 (ligando respetivamente as saidas da plataforma de
presséo Fy, Fy, Fz, My, My, Mz). O fabricante da plataforma de presséo faculta dados
que descrevem como os valores medidos s&o afetados pelas forcas e momentos
aplicados. Neste caso, na forma de duas matrizes de sensibilidade 6x6. Iremos usar a
matriz de sensibilidade invertida, com valores em termos de N/(uV/Vgyx) nas filas 1-3 e
Nm/(uV/Vey) nas filas 4-6:

[ bin b bis by bis b
a1 Doy oz oy Doz bog

bs1 bss bsy bgy bgs b
ol_p_ 31 032 033 034 035 O36
byt byz byz byy bys byg
bs1 bs2 bs3 bsa Dss bse
be1 Doz be3 bes Des bes

Os valores nas primeiras 3 filas podem ser introduzidos em footscan® 9 em termos de
fatores VIN, conforme indicado a seguir:

Canal |Fator X (V/N) |Fator Y (VIN) [Fator Z (V/IN)
1 k/bjq k/byy k/b3y
2 k/by, k/byy k/b3,
3 k/bj3 k/ba3 k/b33
4 k/bi4 k/boy4 k/bsy
5 k/bys k/bys k/bss
6 k/bi6 k/bsg k/b3g

G- FE
106

em que G é o ganho (normalmente entre 1000 e 2000), E é a tens&o de excitagéo
(normalmente 5 ou 10 volts).

com . —
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